NAVOD NA SERIZENI
IR 33 Z, DN33Z
CAREL

Elektronicky digitalni univerzalni regulator patfi do typové fady infrared regulatorl, které mohou ovladat rlizna zafizeni v
zavislosti na pozadované teploté regulované veli¢iny.
Pfistroje jsou vybaveny bzucakem, seriovym vystupem pro sitové propojeni a ¢idlem snimajicim signaly z dalkového

ovladace.

Provedeni *Z ma 4 releové vystupy, kazdy samostatné programovatelny.

&€Dd Hir33

BT 2

TS T

Displej : Zobrazuje naméfené hodnoty teplot v rozmezi -50 az + 150 °C ¢idlem teploty podle vybéru. V pfipadé poruchy
stfidavé ukazuje symbol poruchy a snimanou hodnotu. PFi programovani ukazuje symbol funkce a jeji hodnotu.
Jednotlivé symboly ukazuji ¢innost vystupu a jejich funkci.

Desetinna tecka : ukazuje pocet desetinnych mist regulované veli¢iny

kontrolka Cinnost sviti nesviti blika
¢innost vystupu 1 V provozu necinny pfiprava
2 ¢innost vystupu 2 V provozu necinny pfiprava
3 ¢innost vystupu 3 V provozu necinny pfiprava
4 ¢innost vystupu 4 VvV provozu necinny pfiprava
A poruchy neni zadna aktivni porucha
@ realny ¢as je-li pouzit sviti pfi startu v ginnosti
T_Fﬂ nastaveni reverzni rezim nastaven nepouzit je-li vystup nastaven na PWM
% servis bez problému vada ¢idla, Eprom ..
TUNNING pouzit reZzim Auto-tunning
l_I}J' nastaveni pfimy rezim nastaven nepouzit je-li vystup nastaven na PWM

Tlacitka:

Sipka nahoru

Sipka doll

SEL

PRG

Parametry:

napajeni

rozsah

presnost

vystupy
kryti

: zvySuje nastavovanou hodnotu
pfi stlaceni spolu s PRG na vice nez 5 s maze vSechny alarmy
: snizuje nastavovanou hodnotu
pfi stlaCeni v pribéhu zobrazovani mérené veliciny ukaze snimanou teplotu druhym ¢idlem, nebo stav
digivstupu
: nastaveni - ukazuje nastavenou hodnotu — stlaceni 1 s
vstup do programu pfi zmacknuti spolu s PRG vice nez5 s
zastavuje bzucak (je-li pouzit)
vstup do nastaveni zakladnich funkci - stlaéeni vice nez5 s
vstup do programu spolu se SEL pro vySSi uroven programovani
mazani signalu poruchy spolu se Sipkou nahoru
je-li stlaGeno pfi startu na 5 s nahraje — obnovi plvodni nastaveni vyrobce

12/24 V st/ss  4VA  IR33Z7LR20 DN33Z7LR20

115-230 Vst 6VA  IR33Z7HR20; IR33Z7HB20 DN33Z7HR20; DN33Z7HB20
-50 az +90°C s ¢idlem NTC 10 kQ pfi +25°C

-40 az +150°C s Cidlem NTC 50 kQ pfi +25°C

-50 az +150 °C s ¢idlem PTC 0,985 kQ pfi +25°C

-50 az +150 °C s ¢idlem PT1000 1,097 kQ pfi +25°C

podle typu Cidla — v priméru kolem % 0,5% rozsahu

releR1aR2:8(4)A250V,relée R3aR4:6(4)A250V

IR : IP 65 (s gumovym tésnénim)

DN: displej IP40 pfistroj IP20
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Zapojeni regulatoru

1. propoijit €idlo se svorkovnici pfistroje podle schematu. Doporucuje se nejdfive naprogramovat a pak pfipojit
2. nastavit regulator. Pfistroj je z vyrobniho zavodu nastaven v nejcastéji pouzivané aplikaci. Podle pfani je rovnéz
mozno potfebné parametry nastavit. Programovani se provadi ve dvou urovnich.

2.1 jednoduché programovani je pfistupné pfimo po stlaceni SEL a PRG

2.2 programovani dulezitych funkci az po zadani kliCového kodu
3. doporucuje se pouzivat pouze médéné vodice
4. pfipojeni vystupniho rele je nutno provadét s respektovanim nejvyssi hodnoty povoleného pfipojovaciho proudu

Pro zajiSténi nejvyhodnéjSich viastnosti pristroje se doporucuje:
- hezapomenout, Ze je zcela nezbytné pfipojit vSechny elektromechanické pristroje, které uplné zajisti bezpecnou a
spolehlivou funkci ovladaného zarizeni
- nepouZivat pfistroje v nasledujicich pripadech:
- relativni vihkost pfes 90%, nebo vyskyt kondenzace vihkosti
- vysoké vibrace nebo razy okoli
- vyskyt stfikajici vody
- zneCisténé, nebo agresivni prostiedi
- vysoké magnetické nebo radiové pole
- pfimé sluneéni zafeni, spad atmosferické vihkosti
- kontrolovat spravné hodnoty elektrického pfipojeni - moznost vaZzného poskozeni
- pouzivat odpovidajici vodice
- peclivé dotahovat spoje ve svorkovnici
- po ukonceni sefizeni zkontrolovat pevnost pfipojeni vodicu
- vést oddélené silové a ovladaci vodie - moznost vlivu elmg. pole na Cidla
- propojeni Cidel vést mimo zdroje elektrpmagnetického pole
- pfipojeni Cidel provadét stinénymi vodic¢i 1 mm a to nejvySe do vzdalenosti 100 m
- pfipojit pouze jeden konec stiniciho vodi¢e

Vysvétleni pojmu

DIRECT - pfimy reZzim znamend funkci pfistroje ve smyslu zmény regulované veli€iny.
Pro chladici techniku to napfiklad znamend pfi zvy8eni snimané teploty i zvySeni vykonu chladiciho zafizeni za
uCelem snizZeni teploty

REVERSE - obraceny reZim je napfiklad ve vytapéni, kdy pfi zvySeni méfené teploty regulator snizi vykon ohfevu

NASTAVENI - hodnota veliginy, kterou chceme dosahnout a pfi které zafizeni nepracuje

DIFERENCE - rozdil od nastavené hodnoty, pfi kterém dojde k zahajeni €innosti regulovaného zafizeni. Tato hodnota je
dulezita i pro ¢etnost startll zafizeni a tim i Zivotnost.

Ugel pristroje

Regulator Ize pouZzit pro nasledujici aplikace

- se snimaci teplot (NTC, Pt 1000, PTC) pro ovladani otopnych systému, fizeni teploty v technologii, obecné pfipadu s
regulaci teplot

vystupy Cislo 4 3 2 1
A 7y 7y 7y
F@ R @ R @ R @
(3
P diference P1 R nastaveni St1

Zpusob fungovani pfistroje je zobrazen na diagramu - zakladni provedeni v obraceném rezimu. Pfi poklesu méfené
veli¢iny pod nastaveni o diferenci se spinaji postupné vystupni rele a regulované zafizeni zane pracovat do doby, nez
méfena veliCina nedosahne opét své nastaveni. Ve vyrobnim zavodé je sefizeno nastaveni St1 na hodnotu 20 a
diference P1 na hodnotu 2. V konkrétnim pfipadé je nutno tyto veli€iny zménit.

Uzite€né parametry

Alarm vysoké P26 nebo nizké P25 meze dovoluje nastavit horni a dolni hranici regulované veli€iny. Pfi jejim dosazeni
pfistroj oznami zvukové se zobrazenim na displeji dosazeni povolené hodnoty. Tyto meze by nemély byt v pasmu
diference od jmenovité hodnoty.

Diference alarm(i P26 je hodnota tolerance alarmd, aby pfi kratkodobach a malych odchylkach nebyl ¢asto alarm v
podstaté zbyte€né zapinan. Vyrobcem je nastavena hodnota 2.

Zpozdéni alarmi P28 je Casova prodleva oznameni alarmu po jeho dosazeni tak, aby pfi kratkodobém dosazeni
nastavené hodnoty nebyl alarm zapinan, neni-li to nutné.

Oprava snimané hodnoty - kalibrace P14 umozniuje ménit hodnotu méfené veliiny v zavislosti na jejim pfesném zméreni
oveéfenym méridlem.

Nastaveni pracovni hodnoty St1

- zmacknout SEL, objevi se nastaveni, po 5 vtefinach blika
- nastavit Sipkami pozadovanou hodnotu

- potvrdit nastaveni opétnym zmacknutim SEL
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Nastaveni pracovni hodnoty St2

- zmacknout SEL jemné dvakrat, objevi se nastaveni, po 5 vtefinach blika

- nastavit Sipkami pozadovanou hodnotu

- potvrdit nastaveni opétnym zmacknutim SEL

Nastaveni diference a uziteénych parametru

- zmacknout PRG déle nez 5 vtefin

- objevi se P1, najit hledany parametr Sipkami.

- zmacknout SEL, objevi se hodnota nastaveni, kterou je mozno Sipkami ménit

- potvrdit nastaveni opétnym zmacknutim SEL

- vrati se oznaceni parametru — Sipkami Ize najit dalSi nastavovany parametr a SEL jej zobrazi
- po opétném zmacknuti SEL se parametr ulozi a cyklus se opakuje.

Ukonceni celého programovani je opét zmacknutim PRG. Bez zmacknuti PRG se program opusti za 1 min beze zmén

Nastaveni pracovnich parametru

- souc€asnym stlagenim tladitek SEL A PRG po dobu 5 vtefin se objevi 0
- Sipkou nastavit kod 77

- kéd 77 je pro C funkce od C17 dale - programuje zkuSeny odbornik

- nastaveni kodu se potvrdi zmacknutim SEL

- objevi se prvni funkce CO, kterou je mozno zvolit podle uc€elu

- Sipkami a SEL se nastavi vlastnosti jednotlivych funkci

- nastaveni se ukonci potvrzenim PRG

Pouziti dvou jmenovitych nastaveni

PFistroj umoznuje dvé rizné nastavené jmenovité hodnoty jako Fidici pro pfipady jako je denni a no¢ni rezim, nebo letni a
zimni provoz. Hodnoty regulovanych veli¢in mohou byt v rizném ¢ase pozadovany rozdilné.

Neutralni zéna

Regulator mlze pracovat s tzv. neutralni zénou, coz je pasmo necitlivosti pfistroje v okoli jmenovité hodnoty, kde maze
dochazet ke zméné mérené veliCiny bez vlivu na spinani vystupniho rele.

Sdruzené programovani

Pfistroj umoznuje programovani funkci v pfedem nastavenych 9 programech podle ucelu pouziti regulatoru. Jednotlivé
programy se od sebe li§i tak aby bylo mozZno splnit rizné poZzadavky na ovladani v Sirokém rozsahu.

Viybrany program se zvoli nastavenim parametru CO (od1 do 9)

Program 1 - pfima regulace

Hlavni parametry jsou jmenovita hodnota St1 a diference P1. Pfistroj spina pfi hodnoté snimané veliiny St1 + P1, vypina
pfi St1. Funkci oznamuje kontrolka DIRECT. Diference je rozdélena na jednotlivé stupné rovnomeérné, neni-li pouzit jiny
pomér C33=1

Program 2 - obracena regulace

Hlavni parametry jsou jmenovitd hodnota St1 a diference P1. Pfistroj spina pfi hodnoté snimané veli€iny St1 - P1, vypina
pfi St1. Funkci oznamuje kontrolka REVERSE.

Program 3 - neutralni zéna

Hlavni parametry jsou jmenovita hodnota St1 diference obracena P1, pfima P2 a Sife zény - diference P3. V pasmu St1 +
P3 pfistroj nereaguje. Ostatni funkce jsou podle nastaveni - pfi vzestupu nad St1 + P3 + P2 zapina v pfimém rezimu a
vypina pfi St1 + P3 a pfi poklesu St1 - P3 - P1 zapina v obraceném rezimu. Dva vystupy pracuiji v diferenci P1 a dalSi dva
v diferenci P2.

vystupy 2 1 St1 3 4
>® o<
P1 P3 P3 P2

Program 4 - PWM

Hlavni parametry jsou jmenovitd hodnota St1 diference obracena P1, pfima P2 a Sife zony - diference P3. Logika je
shodna s programem 3 s tim rozdilem, Ze vystupni koncové rele je spinano intervalové po dobu od 0,2 az 20 vtefin a
vytvari tak proporcionalni charakteristiku regulované veli¢iny v pasmu diference. Cetnost spinani ovliviiuje Zivotnost rele
a zaroven i zivotnost regulovaného zafizeni - neni tento program tudiz vhodny napfiklad pro kompresory.

Program 5 - alarm

Hlavni parametry jsou jmenovita hodnota St1 diference obracena P1, pfima P2, Sife zény - diference P3, dolni hodnota
alarmu P25, horni mez alarmu P26, diference alarmu P27 a zpozdéni P28. Pfistroj vypina regulované zafizeni na
zakladé impulzu alarmd s vyznacenim druhu poruchy a pfipadné zapnutim bzuéaku. Obnoveni funkce probiha
automaticky kdyz pfiina poruchy pomine, nebo vypnutim alarmu tlacitkem PRG. Jestlize vSak porucha dale existuje,
PRG tlacitko vypina jen zvukovou signalizaci.
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Program 6 - pfima/neprima funkce podle digitalniho vstupu

Hlavni parametry jsou jmenovita hodnota St1, diference pfima P1 a obracena P2 . Pfistroj pracuje v tom zp(isobu, ktery
mu zada digitalni vstup. Je-li digitalni vstup 1 rozepnut, pracuje regulator v pfimém rezimu a naopak.

Program 7 - pfima funkce s volbou nastaveni a diference podle digitalniho vstupu

Hlavni parametry jsou jmenovitd hodnota St1 a diference P1 pfi rozepnutém digi vstupu a druhd jmenovita hodnota St2
spolu s diferenci P2 pfi sepnutém vstupu. PFistroj pracuje vZzdy v pfimém rezimu ale s jinymi hodnotami podle stavu digi
vstupu.

Program 8 - nepfima funkce s volbou nastaveni a diference podle digitalniho vstupu

Hlavni parametry jsou jmenovita hodnota St1 a diference P1 pfi rozepnutém digi vstupu a druha jmenovita hodnota St2
spolu s diferenci P2 pfi sepnutém vstupu. PFistroj pracuje vzdy v nepfimém rezimu ale s jinymi hodnotami podle stavu
digi vstupu.

Program 9 - funkce s dvéma nastavenimi - jednim v pfimém a druhym v nepfimém reZimu

Hlavni parametry jsou jmenovita hodnota St1 a diference pfima P1 a druha jmenovita hodnota St2 spolu s nepfimou
diferenci P2. Jednim snimacem je tak moZzno fidit dva rozdilné systémy.

vystupy 2 1 3 4
xR ®
P1 St1 St2 P2
Zvlastni funkce

Pristroj IR33/DN33 obsahuje fadu funkci, jejichz popis v tabulce neni dostate¢ny. Pro bliz§i objasnéni moznosti pfistroje
jsou nékteré funkce podrobnéji rozebrany.

C19 - pouziti druhého NTC cidla teploty

C19=1 pfistroj nereguluje podle jedné teploty, ale podle rozdilu teplot méfenych obéma cidly. Nutno zaroven
nastavit CO=1 nebo 2.

St1 =NTC1-NTC2

Alarmy teploty zavisi na Cidle 1 (NTC1), Ize zobrazit obé snimané hodnoty pfi C13=1

C19=2 letni provoz - jestlize pfekroci teplota NTC2 nastaveni St2, zméni se hodnota fidici teploty na jinou St1'=
St1 + (NTC2-St2) x C4 (vaha ¢idel)

C19=3 zimni provoz, nastaveni se zméni pfi poklesu teploty NTC2 pod St2. Ridici teplota pak bude St1'= St1 +
(NTC2-St2) x C4

C19=4 zména nastaveni St1 pfi pfekroCeni St2 o diferenci P2 - nova hodnota St1 je : St1'= St1+ /NTC2 - (St2-
P2)/ x C4

C33 - uzivatelské nastaveni vystupu - pfistupné pouze pro C33=1
V tom pfipadé se zaktivuji dalSi funkce C34 az C46 vzdy po Ctvefici pro kazdy vystup.
C34 - zavislost (téz C38, C42 a C46)

0 nepouzita

1 fidici hodnota St1

2 fidici hodnota St2

3 aktivni v pfipadé bézné poruchy , vystup bez napéti

4 aktivni v pfipadé bé&zné poruchy , vystup pod napétim

5 aktivni v pfipadé zavazné poruchy + vysoka teplota, vystup bez napéti
6 aktivni v pfipadé zavazné poruchy + vysoka teplota, vystup pod napétim
7 aktivni v pfipadé zavazné poruchy + nizka teplota, vystup bez napéti

8 aktivni v pfipadé zavazné poruchy + nizka teplota, vystup pod napétim
9 aktivni v pfipadé poruchy nizka teplota, vystup bez napéti

10 aktivni v pfipadé poruchy nizka teplota, vystup pod napétim

11 aktivni v pfipadé poruchy vysoka teplota, vystup bez napéti

12 aktivni v pfipadé poruchy vysoka teplota, vystup pod napétim

13 aktivni v pfipadé zavazné poruchy, vystup bez napéti

14 aktivni v pfipadé zavazné poruchy, vystup pod napétim

15 funkce €asovani - vystup pracuje po dobu C12 bez ohledu na St1

16 zména nastaveni vystupu - obraceni €innosti podle pokynu digivstupu 1
17 zmeéna nastaveni vystupu - zachovani ¢innosti podle pokynu digivstupu 1

C35 - typ vystupu, bud ve funkci C35=0 zap/vyp, nebo C35=1 vystup PWM

C36 - uvedeni do funkce Ize pouzit pouze, je-li C34=1 nebo 2 nebo 15

Voli se procentuelni odchylka skuteéného sepnuti vystupu od nastaveného (+100%)

napr.: pro C34=1 (fidici St1), diferenci P1 a C36=50 bude skute¢ny bod sepnuti vystupu ¢islo 1 Stsk = St1 + 0,5 xP1 a
vypnuti St1 + P1 (reverse)

C37 - diference (logika) spinani mize ménit skutec¢né nastavenou hodnotu diference P1 (pfi volbé C34=1) v rozsahu +
100% P1. (Obdobné pro P2) - kazdy vystup mize mit tudiz vlastni diferenci stanovenou jako P1i = P1 x 0,01x C37
v€etn& znaménka ().
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Zména zvoleného programu - 1az 9

Vyrobce dodava standartné predprogramovany pfistroj s programem ¢&.2 - obracena regulace. Pro zménu udaju nutno
pouzit nasledujici postup:

a) soucasné zmacknout SEL a PRG po dobu 5 vtefin

b) na displeji se objevi 0

c) Sipkou se zvysSi hodnota na kod 22

d) stiskem SEL se kéd potvrdi

e) displej ukaze prvni funkci CO

f) opétovnym stlacenim SEL se ukaze ¢islo programu

g) Sipkami Ize €islo programu nastavit na pozadované

h) stiskem SEL se volba potvrdi

i) stiskem PRG se potvrdi nastaveni a opusti se programovani

Nastaveni zakladnich hodnot

V programech 1 aZ 5 je pouze jedna jmenovita hodnota, ale v programech 6 az 9 jsou jmenovité hodnoty dvé. Jejich
nastaveni se provadi nasledovné:

a) stisknout SEL po dobu 5 vtefin - objevi se St1

b) povolit SEL - displej s nastavenou hodnotou zacne blikat

c) Sipkami Ize hodnotu St1 ménit

d) stiskem SEL se nastaveni potvrdi a displej ukaze kéd St2, ktery vzapéti pfejde na jeho Ciselnou hodnotu, ktera blika
e) Sipkami |ze nastavit pozadovanou hodnotu St2

f) stiskem SEL se hodnota potvrdi

g) displej opét ukazuje hodnotu méfené veli€iny v zakladni funkci

Programovani regulatoru

Kromé zvlastnich funkci, které je vhodné programovat az po peclivém prostudovani dalSich navodi je mozno ostatni
funkce ménit podle prani nasledujicim zplsobem:

a) sou€asné zmacknout SEL a PRG po dobu 5 vtefin

b) na displeji se objevi 0

c) Sipkou se zvySi hodnota na koéd 77

d) stiskem SEL se kdd potvrdi

e) displej ukaze prvni funkci CO

f) opétovnym stlacenim SEL se ukaze nastavené Cislo

g) Sipkami Ize Cislo nastavit na pozadovanou hodnotu

h) stiskem SEL se volba potvrdi a pfejde se na dalSi funkci

i) cely postup se dale opakuje az do uspokojeni pozadavki

j) stiskem PRG se potvrdi nastaveni a opusti se programovani

Tabulka funkci

kéd | funkce min max z vyroby
St1 | jmenovité nastaveni 1 C21 C22 20
St2 [ jmenovité nastaveni 2 (programy 6 az 9) C23 C24 20
CO [ ¢cislo programu 1 9 2
P1 diference pro St1 0,1 50 2
P2 | diference pro St2 (programy 6 az 9) 0,1 50 2
P3 | Sifka neutraini zény (programy 3 az 5) 0 20 2

oprava Udaje €idla NTC (Programy 1 a 2 s funkci C19=1;2;3)

pfedp.: D = NTC2 - St2

C4 |proC19=2aD =<0 St1=St1 proD>0 St1=St1+D*C4 -2 +2 0,5

pro C19=3a D =0 St1 = St1 pro D<0 St1=St1+D*C4

pro C19=4 a NTC2>St2+P2 , St1=St1+(D-P2)*C4
NTC2<St2-P2, St1=St1+(D+P2)*C4

C5 | funkce pfistroje: 0 proporcionalni; 1 prop.integralni PID 0 1 0
parametry vystupu
C6 | vzajemné zpozdéni dvou sousednich vystupt C0=4 0 255" 5"
C7 | min. doba dvou sepnuti téhoZ vystupu C0=4 0 15° 0’
d1 nejkratS$i doba mezi deaktivaci dvou sousednich vystupu C0=4 0 255" 5"
C8 | nejkrat$i doba rozepnuti jednoho vystupu C0#4 0 157 0
C9 | nejkrat$i doba sepnuti jednoho vystupu CO0=4 0 157 0
C10 | vystup pfi poruse ¢idla
0 vystupy bez napéti 2 jen pfimé vystupy pod napétim 0 3 0
1 vystupy pod napétim 3 jen obracené vystupy pod napétim
postupna zaména funkce vystupu - rotace vystupl
C11 |0 nepouzito 4 pouze vystupy 3 a 4 0 7 0
1 standartni rotace 5 pouze vystupy 1 a 2
2 rotace 2+2 (vystup 1 a 3) 6 zvlasté dvojice 1-2 a 3-4
3 rotace 2+2 7 pouze vystupy 2, 3 a 4
plati pro programy C0=1; 2; 7; 8 a C33=0
C12 [ doba cyklu PWM 0,2" 999" 20"
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kéd | funkce min max | zvyroby
parametry Cidla
C13 |typcidla 0=NTC -50/+90 1=NTC -50/+150 2=PTC -50/+150 3=PT1000 -50/+150 0 3 0
P14 | oprava udaje Cidla 1 -20 +20 0
P15 |oprava udaje Cidla 2 -20 +20 0
C17 | €asova konstanta &idla (ruchovy filtr) 4 15 5
C18 | jednotka teploty 0=°C 1=°F 0 1 0
druhé NTC ¢idlo (program 1 a 2)
C19 |0 zakladni cyklus 3 zimni provoz 0 6 0
1 diferencialni program (NTC1-NTC2) 4 kompenzace vzdy
2 letni provoz 5 vychozi je absolutni nastaveni
6 vychozi je diference
C21 | nejniz8i nastaveni prvni meze  St1 -50 C22 -50
C22 | nejvy3Si nastaveni prvni meze St1 C21 150 60
C23 | nejniz8i nastaveni druhé meze St2 -50 C24 -50
C24 | nejvySSi nastaveni druhé meze St2 C23 150 60
hodnoty alarmu
P25 | nejnizSi nastaveni alarmu -50 P26
P26 | nejvy$Si nastaveni alarmu P25 150
P27 | diference alarmu 0 99
P28 | zpozdéni alarmu 0 2507 120°
nastaveni digivstupu 1 (programy 1 az 5 a 9)
C29 |v pripadé poruchy je funkce rele zavisla na C31 0 5 0
0 vstup neaktivni 3 zpozdéni alarmu (P28) a ruéni reset 4 zap/vyp od digivstupu
1 alarm s auto resetem 2 alarm s ruénim resetem 5 zap/vyp od tlagitka
C30 | nastaveni digivstupu 2 — viz vySe 0 5 0
vystup pfi zavadé hlaSené digivstupem
C31 | 0 vSechny vystupy vypnuty 1 v8echny vystupy sepnuty 0 3 0
2 vypnuty pouze vystupy pracujici v obraceném rezimu
3 vypnuty pouze vystupy pracujici v pfimém reZimu
dalkové ovladani
C32 |adresa seriového propojeni 0 207 | 1
zvlastni parametry
C33 [ zvlastni zplsob nastaveni - uzivatelské funkce 0=ne 1= ano 0 1 0
C34 | 1. vystup - zavislost 0 15 1
C35 | 1. vystup - typ vystupu 0 1 0
C36 | 1. vystup - uvedeni do funkce -100 +100% -25
C37 | 1. vystup - diference (logika) -100 +100% 25
d34 | dodrzeni €asovych odstupll vystupu 1 — spinani 0 3 0
d35 | volné ¢asové odstupy vystupu 1 — vypinani 0 4 2
d36 | nejniZSi hodnota modulace vystupu 1 — pouze pro PWM 0 -100% 0
d37 | nejvysSi hodnota modulace vystupu 1 — pouze pro PWM 0 100% 100
C38 | 2. vystup - zavislost 0 15 1
C39 | 2. vystup - typ vystupu 0 1 0
C40 | 2. vystup - uvedeni do funkce -100 +100 -25
C41 | 2. vystup - diference (logika) -100 +100 25
d38 | dodrzeni €asovych odstupll vystupu 2 — spinani 0 3 0
d39 | volné €asové odstupy vystupu 2 — vypinani 0 4 2
d40 | nejniZSi hodnota modulace vystupu 2 — pouze pro PWM 0 -100% 0
d41 [ nejvy3Si hodnota modulace vystupu 2 — pouze pro PWM 0 100% 100
C42 | 3. vystup - zavislost 0 15 1
C43 | 3. vystup - typ vystupu 0 1 0
C44 | 3. vystup - uvedeni do funkce -100 +100 -25
C45 | 3. vystup - diference (logika) -100 +100 25
d42 | dodrzeni €asovych odstupll vystupu 3 — spinani 0 3 0
d43 | volné Casové odstupy vystupu 3 — vypinani 0 4 2
d44 | nejniZSi hodnota modulace vystupu 3 — pouze pro PWM 0 -100% 0
d45 | nejvysSi hodnota modulace vystupu 3 — pouze pro PWM 0 100% 100
C46 | 4. vystup - zavislost 0 15 1
C47 | 4. vystup - typ vystupu 0 1 0
C48 | 4. vystup - uvedeni do funkce -100 +100 -25
C49 | 4. vystup - diference (logika) -100 +100 25
d46 | dodrzeni €asovych odstupll vystupu 4 — spinani 0 3 0
d47 | volné Casové odstupy vystupu 4 — vypinani 0 4 2
d48 | nejniZSi hodnota modulace vystupu 4 — pouze pro PWM 0 -100% 0
d49 | nejvysSi hodnota modulace vystupu 4 — pouze pro PWM 0 100% 100
dalkové ovladani
zapnuti ruéniho (RO) nebo dalkového (DO) ovladani
C50 |0 RO vyp, DO zap (Ize ménit parametry P) 0 2 1
1 v8e zapnuto 2 v8e vypnuto
C51 | kdéd pro zapnuti dalkového ovladani IR 0=bez kédu 0 255 1
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kéd | funkce min max z vyroby
C52 | zobrazeni na displeji pfi provozu
1=¢idlo 1 3 =digivstup 1 0 3 0
2=¢idlo 2 4 = digivstup 2
C53 | bzugak 0=pouzit 0 1 0
C56 | zpozdéni pfi startu pristroje 0 255" 0
C57 | postupny start (softstart) 0 99’ 0
C62 |ti_PID 0 999" 600"
C63 |td PID 0 999" 0
C64 | auto - tunning 0=ne 0 1 0
C66 | doIni nastavitelna mez pro programy 1 a 2 -50 150 -50
C67 | horni nastavitelna mez pro programy 1 a 2 -50 150 150
C68 | pouziti funkce rychlého vypnuti 0=ano 0 1 0
P70 [zvlastni ¢innost 0=ne 1=tlaitky 2= z digivstupu 3=podle realného ¢asu 0 3 0
P71 |[trvani kroku 1 0 200’ 0
P72 | nastavena teplota pro krok 1 -50 150 0
P73 [ trvani kroku 2 0 200’ 0
P74 | nastavena teplota pro krok 2 -50 150 0
P75 | trvani kroku 3 0 200’ 0
P76 | nastavena teplota pro krok 3 -50 150 0
P77 | trvani kroku 4 0 200’ 0
P78 | nastavena teplota pro krok 4 -50 150 0
P79 [ trvani kroku 5 0 200’ 0
P80 | nastavena teplota pro krok 5 -50 150 0
Casové tdaje
AL* | skute¢ny Cas poruchy * objevi se po stlateni SET
y rok 0 99 datum 0
M mésic 0 12 0
d den 0 31 0
h hodina 0 23h 0
m minuta 0 59’ 0
E druh poruchy — jeji Cislo 0 99
ton | Cas spusténi zafizeni (po stlateni SET)
d den 0 31 0
h hodina 0 23 h 0
m minuta 0 59’ 0
toff | Cas vypnuti zafizeni (po stlaceni SET)
d den 0 31 0
h hodina 0 23 h 0
m minuta 0 59’ 0
tc nastaveni realného €asu (po stlaceni SET)
y rok 0 99 datum 0
M mesic 1 12 1
d den 1 31 1
u den v tydnu (Monday=pondéli...) 1 7 1
h hodina 0 23h 0
m minuta 0 59’ 0

Nékteré cinnosti

C34  také C38; C42; C46
0 = funkce nepouzita
1 = Fidici St1
2 = Fidici St2
3 = aktivni pfi C21=0 pfi poruSe relé sepne
4 = aktivni pfi C21+0 pfi poruse relé rozepne
5 = aktivni pfi poruse E04; relé sepne
6 = aktivni pfi poruse E04; relé rozepne
7 = aktivni pfi poruse EO05; relé sepne
8 = aktivni pfi poruse EO05; relé rozepne
d34 také d38; d42; d46
postup spinani vystup
0 = spinani vystupu nezavisi na ostatnich
X = spinani vystupu podle spinani vystupu X
C57  softstart

C35

C36

C37
d35

také C39; C43; C47

0 = vystup je zap/vyp

1 = vystup je PWM

pouze je-li C34/38/42/46 = 1;2;15;16;17

také C40; C44; C48
udava podil vztazné diference v % (£ 100%)
pro St1 diference P1

udava posun jmenovité hodnoty v %
obdoba d34 ale vypinani vystupu

pozvolna zména nastaveni St1 v okamziku startu — doba zmény St1 od skute¢né hodnoty teploty
priklad : pfi spusténi je teplota prostoru +20°C, nastavena diference je 2K, ¢57=2 min

¢innost = po 2 minutach se nastaveni zméni o 2K (pfi chlazeni 18°C), po dosazeni 18°C se po 2 minutach zméni
nastaveni opét o 2K (16°C) atd az k jmenovitému nastaveni
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C64  auto — Tunning — automatické pfizplsobovani PID regulace
P70  zvlastni pribéh Cinnosti — napfiklad postupna zména teploty podle nastaveného postupu
Po dobu P71 je udrzovana teplota P72, po uplynuti doby se pfestavi cilova teplota na hodnotu P73 a je drzena
po dobu P74 atd. Teploty se mohou ménit — stoupat i klesat podle volby (napf. pasterizace nebo Sokové
chlazeni)
Signalizace poruch a funkci - blika kéd
EO1 pouzité Cidlo je nespravné - spravné NTC vykazuje odpor 10kQ pfi +25 °C
pretrzené &idlo nebo jinak vadné €idlo
zkrat na Cidle
EO02 vada druhého ¢idla - pouze u NTC
pouzité ¢idlo je nespravné
pretrzené &idlo nebo jinak vadné €idlo
zkrat na Cidle
EO3  porucha vnéjSiho alarmu - zkontrolovat ¢29; c30; c31
rozpojen digitalni vstup
E04  prekroCena nejvyssi nastavena teplota P26 po dobu delsi nez P28
provéfit nastaveni - alarm zhasne pfi poklesu teploty
EO5  podkroCena nejniz8i nastavena teplota P25 po dobu delsi nez P28
provéfit nastaveni - alarm zhasne pfi zvySeni teploty
EO6  chyba redlného Casu
EO7  chyba EEPROM - vlastnosti pfistroje
EO8  chyba EEPROM — nespravna Cinnost
EO9  dosaZen nejdelSi ¢as pfi stanoveni PID
E10  chyba vypoctu PID (= 0)
E11 chyba vypoctu PID zaporné
E12  chyba vypoctu ID zaporné
E13  dosazZen nejdelSi ¢as plynulého chodu
E14  zavada pfi spousténi — vlastnosti nevhodné
Pro vymazani poruchy po jejim odstranéni je nutno pfistroj vypnout a opét zapnout
Poruchy a jejich odstranéni
- tlagitka nereaguji na povely - provéfit parametr C50 - nemél by byt 2
- nastavené hodnoty se samy méni - moznost vlivu elektromagnetického pole, byva to v pfipadé, kdy jsou blizko silové
vodice - zvétsit C17, nezemnit oba konce stiniciho vodi¢e, vodi¢ ¢idel dal od silovych vodic
- nehlasi se zfejma porucha - chybné nastaveni mezi a ¢asu - opravit
- vystup nereaguje - chybné nastaveni hodnot C6, C7 a C8
- vystup rychle cykluje - chybné nastaveni hodnot C6, C7 a C8
- nevypina pfi dosazeni nastavené hodnoty - provérit diference, pfipadné neutralni zénu
- zobrazena hodnota neodpovida méfené nezavislym pfistrojem - provéfit umisténi €idla, pfipadné opravit ¢teni
pomoci P14
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Rozméry IR3327
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