4 KxxV

Ukazatele procesu

s moznosti nezavislého ¢asovace

Struény navod pro modely:

K31V (35x78 mm, az 4 relé)
K38V(35x78mm, az 2 relé)
K48V (48x48 mm, az 3 rele)
K49V (48x48 mm, az 3 relé)
K85V (DIN lista, az 3 relé)
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2- SCHEMATA PRIPOJENI

2.1 K31V

- 0..50/60mV; 0..1V;01..5V; 0/2..10V
- 0/4... 20 mA active

TN, Ext. | 4. 20 mA active
e gen
,—m—| 4...20 mA passive (2 wires)

4, OUT 12VDC (max. 20 mA)

PTC-NTC ,—m—|
P00 DN DI2  RS485
TC/mv, | B GND A

INPUT
RELAYS: Out-1, 2: 8A-AC1 (3A-AC3)/250VAC  SSR: 10mA/10VDC
RELAYS: Out-3, 4: 5A-AC1 (2A-AC3)/250VAC
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2.2 K38V

RELAY: 8A-AC1 (3A-AC3)/250VAC
SSR: 8mA/8VDC
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2.3K4 vV
Outl, Out2: Relay 8A-AC1 (3A-AC3)/250VAC
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2.4 K85V

0..50/60 mV; 0..1V;01..5V;0/2..10V - +
0/4... 20 mA active - P+
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4...20 mA active ! Eét' +

4... 20 mA passive (2 wires) , —LSF— -
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25 Pozadavky na montaz

Tento pfistroj je navrzen pro stalou instalaci,
pouze pro vnitfni prostory, v elektrickém rozvadédi,
ktery kryje zadni panel pfistroje v€etné svorek a
vodic¢d. Umisténi instalace zvolte tak, aby bylo:

1. snadno pfistupné;

2. s minimem razl a vibraci;
3. bez korozivnich plyna;
4

. bez kondenzace vody nebo jiné
tekutiny;

5. s teplotou okoli v rozmezi 0... 50 °C
6. s relativni vihkosti 20... 85 %

PFistroj Ize montovat do pnelu s maximaini
tloustkou 15 mm. Pro dosazeni maximalniho kryti
Celniho panelu IP65 pouzijte pfidavné tésnéni
(neni soucasti dodavky).

26 Obecné poznamky k zapojeni
1. Silové kabely nevedte v soubéhu s kabely vstupu.

2. External components (like zener barriers, etc.)
connected between sensor and input terminals
may cause errors in measurement due to ex-
cessive and/or not balanced line resistance or
possible leakage currents;

3. When a shielded cable is used, it should be
connected at one point only;

4. Pay attention to the line resistance; a high line
resistance may cause measurement errors.

5. Before connecting the instrument to the power
line, make sure that line voltage is equal to the
voltage shown on the identification label.

6. The power supply input is NOT fuse protected.
Please, provide a T type 1A, 250 V fuse externally.

Notes:Safety precautions.
a) To avoid electrical shock, connect power at last;

b) For supply connections use No. 16 AWG or
larger wires rated for at last 75°C;

¢) Use copper conductors only;

d) Before connecting the instrument to the power
line, make sure that line voltage is equal to the
voltage shown on the identification label.

e) The power supply input is NOT fuse protected.
Please, provide a T type 1A, 250 V fuse ex-
ternally.

3 - NASTAVENiI PARAMETRU

3.1 Vstup do rezimu programovani

1. StisknoutE na vice nez 3 sekundy. Displej
zobrazi 0 stfidavé s PASS;

2. Tlat. A a/nebo ¥ nastavte
heslo.

Pozn.:

a) Vychozi heslo pro konfiguraci parametrd je
30.

b) Zmény parametrd jsou omezeny ¢asem. Pokud
se nestiskne zadné tlacitko béhem 10 sekund,
pfistroj se automaticky vrati ke standardnimu
zobrazeni, nova hodnota naposledy zvoleného
parametru se neulozi a procedura zmény
parametru se ukonéi.

Nékdy mlze byt vyhodnéjsi pracovat v rezimu
programovani bez ¢asového omezeni (napr.
pfi prvni konfiguraci pfistroje) v tomto pfipadé
pouzijte heslo, které se rovna minule
pouzitému heslu + 1000 (napf. 1000 + 30
[vychozi] = 1030).

Je vzdy mozné ruéné ukoncit proceduru
konfigurace parametrd (viz nasledujici
odstavec) .

¢) Béhem Upravy parametru pfistroj pokracuje ve
funkcich alarmu a ¢asovace. Za urcitych
podminek, kdy by zména parametrd zpdsobila
naraz pro proces, je rozumné docasné zastavit
funkci alarmu béhem programovani (vystupy
alarmu se vypnou). Za tim u¢elem nastavte
heslo 2000 + predchozi hodnota (napf. 2000 +
30 =2030).
Alarmy se po ukonéeni programovani auto-
maticky obnovi.

3. Stisknéte tlacitko

Pokud je heslo spravné, displej ukaze nazev
prvni skupiny konfigur. parametrd, které
predchazi symbol -

Jinymi slovy displej ukaze AP
PFistroj je v konfiguraénim rezimu.

32 Ukonceni konfiguracniho rezimu

Stisk E na vice nez 5 sekund ukonéi programovani
a pristoj se navrati ke “standardnimu displeji”.

3.3 Funkce tla¢itek béhem
zmény parametrt

Kratky stisk umoznuje opustit aktualni skupinu
parametr(l a zvolit novou skupinu parametra
Dlouhy stisk umozriuje ukoncit celou
proceduru konfigurace parametrd (pfistroj se
navrati ke “standardnimu displeji”).

Kdyz displej ukazuje skupinu parametrd,
stiskem tohoto tlagitka vstoupite do zvolené
skupiny.Kdyz displej ukazuje parametr,
stiskem tlacitka potvrdite zobrazenou hodnotu
a prejdete na dal$i parametr v dané skupiné.
Zvysuje hodnotu zvoleného parametru.

[=]

Snizuje hodnotu zvoleného parametru.
Pozn.: Volba skupin i parametru je cyklicka

3.4 Reset na vychozi tovarni nastaveni
Nékdy, zejména pfi konfiguraci jiz pouzivaného
pfistroje pro jiné ucely nebo pfi zadani mnoha chyb
v parametrech, je UCelné se vratit k pavodnimu
tovarnimu nastaveni regulatoru.

<« »

Tato akce vrati nastaveni do definované podoby,
jakou mél regulator pfi prvnim zapnuti .

Vychozi Udaje nastaveni jsou totozné s témi, se
kterymi opousti regulator vyrobni zavod. Pro
nastaveni vychozich hodnot postupujte takto:

. Stisknéte na vice nez 5 sekund;

. Display zobrazi stfidaveé “PASS” a “0”;

Tlag. A a ¥V nastavte hodnotu-481;

. Tlag. IE potvrdte operaci;

. Pfistroj zhasne vSechny LED kontrolky, poté
zobrazi hlaseni “dFLt" , a potom na 2 sekundy
rozsviti v8echny LED a restartuje se do
podoby jako pfi prvnim zapnuti.

Procedura je kompletni (vychozi nastaveni

kazdého parametru je v odstavci “ Tabulka

parametrd”).

4 - CHYBOVA HLASENI

41 Vstupni signal mimo rozsah
Displej ukazuije, je-li signal NAD ROZSAH a POD
ROZSAH:

O W N R

‘aaaa“

Nad rozsah
Prerusené ¢idlo:

Pozn.: pfi signdluna = = = = :bo pod rozsah

pracuji alarmy jako v pfipadé minimalni resp.
maximalni méfitelné hodnoty.

u.u.u.u.‘
Pod rozsah

P¥i kontrole podminek, kdy je signal mimo rozsah,
postupujte takto:

1. Zkontrolujte zdroj signélu a pfipojovaci vodice.

2. Ujistéte se, Ze je vstupni signal v souladu s
konfiguraci pfistroje. Jinak zmérite konfiguraci
vstupu (viz kap. 4).

3. Pokud jste nezjistili Zadnou chybu, zaSlete
pristroj dodavateli ke kontrole.

4.2 Chyba ErEP

ErEP- mozny problém paméti pfistroje. Chybové
hlaSeni by mélo zmitzet automaticky. pokud
pretrvava, zaslete pfistroj dodavateli.

5- OBECNE POZNAMKY

5.1 Proper Use

Every possible use not described in the complete
manual (www.ascontecnologic.com) must be consid-
ered as a improper use.

This instrument is in compliance with EN 61010-1
"Safety requirements for electrical equipment for
measurement, control and laboratory use"; for this
reason it coud not be used as a safety equipment.
Ascon Tecnologic S.r.l. and its legal representa-
tives do not assume any responsibility for any
damage to people, things or animals deriving from
violation, wrong or improper use or in any case not
in compliance with the instrument's features.

5.2 Warranty and repairs

This product is under warranty against manufacturing
defects or faulty materials that are found within 12
months from delivery date.

The warranty is limited to repairs or to the replace-
ment of the instrument.

The tampering of the instrument or an improper use of
the product will bring about the immediate withdrawal
of the warranty's effects.

In the event of a faulty instrument, either within the pe-
riod of warranty, or further to its expiry, please contact
our sales department to obtain authorisation for send-
ing the instrument to our company.

The faulty product must be shipped to Ascon Tecno-
logic with a detailed description of the faults found,
without any fees or charge for Ascon Tecnologic, ex-
cept in the event of alternative agreements.

Before supplying tension to the instrument, make sure
that it is perfectly dry.

A WARNING!

Whenever a failure or a malfunction of the device may cause dangerous situations for persons,
things or animals, please remember that the plant must be equipped with additional safety de-

vices which will guarantee safety.

4- TABULKA PARAMETERU

skupina InP (parametry vstupt)

¢. |Parametr Popis Rozsah Vychozi | Zobraz.
Parametr pfi sériovém TC/RTD dle .
1 [HcFG pfipojenti, jinak jen TC/PTC hardwaru Neni
zobrazuje pouzity Current zobraz.
hardware Volt
Volba vstupu (dle hw)
J, crAL, S, r, 1, ir.d, ir.cA, Pt1, 0... 50 (mV),
T, Pti00 0...60 (mV), 12... 60 (mV) ) J
2 |SEnS J, crAL, S, 1, 1, Ir.d, Ir.cA, Ptc, ntc, 0... 50 (mV), A-4
TC, PTC, NTC 0...60 (mV), 12... 60 (mV) (mV) Ptc
Proudovy vstup 0...20 (mA), 4... 20 (mA) 4.20
Napétovy vstup 0...5(V), 1... 5(V), 0... 10(V), 2... 10(V), 0... 1 (V) 0.10
dpP Desetinna mista 0..3 0 A-5
SSc Zobraz. za&atku vstupu | pro anal. vstup, od -1999 do FSC (fyz. jednotek) -1999 A-6
5 [FSc Zobraz. konce vstupu | pro anal. vstup od SSc do 9999 (fyz. jednotek) 9999 A-7
6 |0.Pot ?Jgssejnﬁﬂ;g;ace od ¢ do Fsc (fyz. jednotek) 0=°C
7 |unit Fyzik. jednotky teploty °C nebo °F 0=°C A-8
8 |FL Ec')%';i'{‘; filtr mérené | 4 0 (oFF) do 20.0 (s) 1.0 c-0
oFF = bez funkce
AAC  =reset alarmu
9 |diF Funkce dig. vstupu 1 ASi = potvrz. alarmu (kvitace) nonE A-13
HoLd = Hold fce (drzeni méf. hodnoty)
rPic = reset Spicek
0.Pot = Start kalibrace 0.Pot
r.PoP = Start kalibrace 0.Pot a reset $picek
t.rHr = Timer : Run/Hold/Reset
10 |diF2 Funkce dig. vstupu 2 trun = Timer: Run [transition] nonE A-14
trES = Timer: reset [transition]
trH = Timer: run/hold [Status]
uPdu = Digit. vstupy paralelné k t A a ¥




skupina Out (parametry vystupt)

skupina AL4 (parametry AL4 - alarm 4)

¢. | Parametr Popis Rozsah Vych. |Zobr. ¢. |Parametr Popis Rozsah Vych. |Zobr.
nonE = bez funkce 47 |AL4t Typ alarmu 4 Stejné jako[23] AL1t LoAb C-0
AL = Alarm 48 | Ab4 Funkce alarmu 4 Stejné jako [24] AB1 0 Cc-0
tout = Timer (¢asovac) n - - - -
tHoF = Timer -vyp. v Hold funkci 49 | ALdL P:&T;T;Za:g;?:;uafiqne to spodni Stejné jako [25] ALTL 1999 | C-0
11 |o1F Funkce vystupu Out 1 orbo = Indikace poruchy na vstupu Hreg | A-16 - _pro pasmovy alarm - spodni mez al.
PFAL = Indikace vypadku napajeni Pro horni a spodni alarm je o
bo.PF = Ind. h t Vp. ajeni ) inéj
diF1 = vr;stfsgupz\lzj};ssﬁg\lj gig\;.y\[jstnfpajenl 50 |AL4H horni limit meze alarmu AL1 Stejné jako [26] ALTL 9999 C-0
dif2 = vystup opakuje stav dig. vst 1 - pro pasmovy alarm - horni mez al.
51 |AL4 Mez alarmu AL4 Od AL4L do AL4H (E.U.) 0 C-0
0..15 52 |HAL4 Hystereze alarmu AL4 0d 1... 9999 (E.U.) 1 C-0
+1 = Alarm 1 53 |AL4d Zpozdéni alarmu AL4 0d 0 (oFF) do 9999 (s) oFF C-0
. +2 = Alarm 2 Noz Al — %o vel
12 |o1AL Alarmy na vystupu AL1 A-17 54 0 = Alarm nenl pri poruse vstupu c-0
y ystup +4 - Alarm 3 AL4o Alarm 4 za poruchy na vstupu YES = Alarm je pfi poruge vstupu no
+8 = Alarm 4
16 = Preruseni cidl hofeni . . v v
;ir pvr,e”fs(e:'l ¢ a,)(vy oreni) skupina Tin (parametry Casovace)
= primy (Chlazeni
13 |o1Ac ReZim vystupu 1 ;n(\j/irr - Qf\ifﬁ:yzf;'igsgfzf:i)LED dir c-0 & |Parametr Popis Rozsah Vych. (Zobr.
ReU.r = Inverzni s inverzni LED NOHE = Timer not useq
14 |ooF Funkce vystupu Out2 | Stejné jako [11] o1F ALT | A-19 !-dﬁd = ge:ayeg Sia’: t'tmer
15 |02AL Alarmy na vystupu 2 | Stejné jako [12] o1AL ALT | A20 55 |trF Funkce nezavislého dasovade :3 s F:ethrzuzrh iirgg’;”er up nonE | A-62
16 |02Ac ReZim vystupu 2 Stejné jako [13] 01Ac dir C-0 iPL = Asymmetrical oscillator with start in OFF
17 |o3F Funkce vystupu 3 Stejné jako [11] o1F AL A-22 i.L.P = Asymmetrical oscillator with start in ON
18 |03AL Alarmy na vystupu 3 Stejné jako [12] o1AL AL2 A-23 hh.nn = Hours and minutes
19 |03Ac Rezim vystupu 3 Stejné jako [13] 01Ac dir C-0 56 (tru Jednotky ¢asovace nn.SS = Minutes and seconds nn.SS | A-63
20 [o4F Funkce vystupu 4 Stejné jako [11] 01F AL A-24 SSS.d = Second and tenth of seconds
21 |o4AL Alarmy na vystupu 4 Stejné jako [12] o1AL AL2 A-25 57 |trt1 Gas 1 8881 gggg wﬂgz E:E - Eggg 1.00 A-64
22 |04Ac Rezim vystupu 4 Stejné jako [13] 01Ac dir C-0 000.1... 995.9 when tr.u = SSS.d
58 |t Cas 2 00.01... 99.59 when tr.u = hh.nn + iNF 100 65
. r. as 00.01... 99.59 when tr.u = nn.SS +iNF . -
skupina AL1 (parametry AL1 - alarm 1) 0001, 9959 when tru = SSS.d + iNF
& |Parametr Popis Rozsah Vych. |Zobr. run = beh
¢ : ozsa [ 50 |trSt  |Stav casovate Hold = hold fce s | C0
nonE = Alarm nepouzit rES = reset
LoAb = Absolutni spodni
28 |ALTt  |Typ alarmu 1 EI'_IAAbb = 2250:”:”', horni LoAb | A-47 skupina PAN (parametry &elniho panelu, displeje a pfistupu k parametrtim
= Absolutni pasmovy
SEbr = A. pferuseni gidla &. |Parametr Popis Rozsah Vych. |Zobr.
0d0do 15 _ _
20 |apt Furkce al 1 e - Neaktivni po zapnuti 60 60 |PAS2 Heslo do Urovné 2 0d 0 (oFF) do 999 (oFF = droven 2 bez hesla) 20 A-93
unkee aiarmu +2 = Registr. (nutny ruéni reset) 61 |PAS3 Heslo do drovné 3 3... 999 30 c0
+4 = Potvrzeny (kvitace) nonE = Bezfunkce
- Pro horni a spodni alarm je to spod- AAc = Reset alarmu
25 |AL1L ni limit meze alarmu AL1 0d -1999 do AL1H (E.U.) -1999 | A-48 Asi = Potvrzeni alarmu
- pro pasmovy alarm - spodni mez al. Hold = Drzeni méfené veliCiny na displeji
- Pro horni a spodni alarm je to 62 |uSrb funkce tlaCitka d.Pic = Displej zobrazi Spicky nonE | A-94
26 |ALTH horni limit meze alarmu AL1 0d AL1L do 9999 (E.U.) 9999 | A-49 b&hem chodu pfistroje |I.Pic = Reset Spicek
- pro pasmovy alarm - horni mez al. Oi)POt = Start kal!bragePO.PoRt o
27 |ALT Mez alarmu ALT 0d ALTL do ALTH (E.U.) 0 A50 rPot = Start kalibr. 0.Pot +Reset Spicek
> A5 t.Pot = I§a||brace vstupu + samoucici procedura
HAL1 Hystereze alarmu AL1 1...9999 (E.U.) 1 strt = Casovaé béh/hold/reset
29 |AL1d Zpozdéni alarmu AL1 0d 0 (oFF) do 9999 (s) oFF C-0 nonE = Standard
No = Alarm neni pfi poruse vstupu AL1 = Mezalarmu 1
30 C-0
ALto Alarm 1 za poruchy na vstupu YES = Alarm je pfi poruse vstupu no . . ) . AL2 = Mezalarmu?2 ~
63 |diSP Zobrazeni na displeji nonE | A-95
AL3 = Mezalarmu 3
skupina AL2 (parametry AL2 - alarm 2) tiuP = Gasovani nahoru
ti.du = Casovani do nuly
¢. |Parametr Popis Rozsah Vych. |Zobr. sa |Edi y . AE = Alarm Ize ménit 29 29
3T [AL2t |Typ alarmu 2 Stejné jako [23] ALTt LoAb | A-54 - VornoSTEmENY BT Ak = Alarm nelze ménit _ _
32 |Ab2 Funkce al 2 Stejné jako[24] AB1 0 C-0 . . .
u; Ceha arfnu I —T— einé jako[24] skupina SER (parametry sériové komunikace)
% |a2l | nilmtmezoslamuAle . |Steinéiako [25] ALIL 1009 | A5 | 5 : .
- Dro pésmovy alarm - spodni mez ¢. |Parametr Popis Rozsah Vych. | Zobr.
- Pro horni a spodni alarm je to Stejné jako [26] AL1L 6 |Add Adresa 0 (oFF)... ‘9754 ! C0
34 |AL2H horni limit meze alarmu AL1 nel 9999 | A-57 ;‘2188 gg:gzg
-_Pro pasmovy alarm - horni mez al. 66 [bAud  |Baud rate 9600  (bit/s) 9600 | C-0
35 |AL2 Mez alarmu AL2 0Od AL2L do AL2H (E.U.) 0 A-58 :13{933 (Eglys)
36 [HAL2  |Hystereze alarmu AL2 1...9999 (E.U.) 1 A-59 4 (Kbits)
37 |AL2 Zpozdéni al AL2 FF FF C-0 . N , .
d pozdéni alarmu Ed ?X’I Jdo gg’ggv(.s) Vet 0 skupina CON (parametry &itaCe provoznich hodin)
38 |AL20 Alarm 2 za poruchy na vstupu 0 =/Aarm neni pri poruse vstupu no G-0
YES = Alarm je pfi poruse vstupu &. |Parametr Popis Rozsah Vych. |Zobr.
. oFF = Nepouzito
skupina AL3 (parametry AL3 - alarm 3) 67 |coty  |Typ méfeni dAY = Celk.prac.dny nonE | A-97
¢. |Parametr Popis Rozsah Vych. |Zobr. Hour = Celk. prac.hodiny
=3 68 |h.Job Limit prac. hodin/dnd 0d 0 (oFF) do 9999 (dnt/hodin) oFF A-100
39 [AL3t _ |Typ alarmu 3 Stejné jako [23] ALTt LoAb | C-
40 |Ab3 ':j”kﬁe alarmu 3d — Stejné jako [24] ABT 0 ¢-0 parametry CAL (uZivatelska kalibrace)
-Pro horni a spodni alarm je to spodni L
41 |AL2L limit meze alarmu AL1 Stejné jako [25] ALTL -1999 | C-0 & |Parametr Popis Rozsah Vych. |Zobr.
- pro pasmovy alarm - spodni mez al.
: ‘;ro Eomia:po dniala:r’nje = 69 |ALP _ |Nastav. spodniho bodu |0d -1999 do AH.P-10 (E.U.) 0 A9
42 |AL2H horni limit meze alarmu AL1 Stejné jako [26] AL1L 9999 | C-0 70 |ALo Offset spod. bodu -300... +300 (E.U.) 0 A-10
- pro pésmovy alarm - horni mez al. 71 |AH.P Nastav. horniho bodu 0d A.L.P +10 td 9999 (EU) 9999 A-11
43 |AL2 Mez alarmu AL3 0d AL3L do AL3H (E.U.) 0 C-0 72 |AH.0 Offset horniho bodu -300... +300 (E.U.) * 0 A-12
44 C-0
HAL2 _ |Hystereze alarmu AL3 0d1... 9999 (EU) ! i * E.U.(Engineering Units)= fyzikalni jednotky méfeni
45 |AL2d Zpozdéni alarmu AL3 0d 0 (oFF) do 9999 (s) oFF G-0
No = Alarm neni pfi poruse vstupu
46 C-0
AL20 Alarm 3 za poruchy na vstupu YES = Alarm je pfi poruse vstupu no




