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VAROVANI

Firma CAREL zaklddéd vyvoj svych vyrobkld na desetiletich zkusenosti v oblasti

HVAC, na nepfetrzitém investovani do technologickych inovaci vyrobkd,

procesech a pfisnych kontroldch kvality obvodovym, funkénim testovanim na

100% svych vyrobkd, a to na téch nejmodernéjsich vyrobnich technologiich,

jaké jsou dostupné na trhu. CAREL a jeji pobocky nemohou zarucit, Ze produkt a

dodavany software vyhovi vsem narokdm konkrétni aplikace, i kdyZ je pfi vyvoji

produktu vyuzito Spickovych postupl. Zakaznik (vyrobce, vyvojaf nebo instalacni
firma kone¢ného zafizeni) prebird veskerou odpovédnost za konfiguraci

produktu za U¢elem dosazenf oc¢ekadvanych vysledk( v konkrétnf instalaci nebo u

konkrétniho zafizeni. CAREL m{ze na zékladé pfislusné dohody vystupovat jako

konzultant pfi uvadéni jednotky/konecné aplikace do provozu, ale v zaddném
pfipadé neprebird odpovédnost za spravnou funkci kone¢ného zafizeni/systému.

CAREL poskytuje Spickové produkty, jejichz fungovani je popsano v technické

dokumentaci dodéavané s produktem nebo stazitelné i pred zakoupenim

produktu z webu www.carel.com.

Kazdy produkt CAREL je s ohledem na pokrocilou technologii po spravné

ptipravé/konfiguraci/programovani uvedeni do provozu schopen optimélné

fungovat v dané aplikaci. Neprovedeni téchto operaci, které jsou uvedeny/
vyzadovany v uZivatelském manuélu, mize zpUsobit poruchu, za kterou CAREL
nenese odpovédnost.

Instalovat a manipulovat s produktem muUze pouze kvalifikovany persondl.

Zakaznik musi produkt pouzivat vyhradné zplsobem popsanym v dokumentaci

tykajici se produktu.

Kromé dodrzovani viech varovani uvedenych v tomto manudlu plati pro véechny

produkty CAREL nésledujici varovanf:

+ Elektronické obvody chrante pred vihkosti. Dést, vihkost a viechny typy
tekutin nebo kondenzatd obsahuji korozivni minerély, které mohou poskodit
elektronické obvody. V kazdém piipadé by mél byt vyrobek uzivan a skladovan
v prostiedi, které vyhovuje teplotnim a vlhkostnim limitdm, které jsou
specifikovany v manudlu;

+ Zafizeni neinstalujte v horkém prostfedi. PFlis vysokd teplota miZe zkratit
Zivotnost elektronickych zafizeni, poskodit je a zplsobit deformaci nebo
roztaveni plastovych ¢asti. V kazdém pffpadé by mél byt vyrobek uZivan a
skladovan v prosttedi, které vyhovuje teplotnim a vlhkostnim limitdm, které
jsou specifikovany v manualu;

+ Nepokousejte se oteviit zafizeni Zddnym jinym zpUlsobem, neZ jaky je popsan
v manualu;

« Zafizeni chrante pred padem, ndrazem a vibracemi, hrozi neopravitelné
poskozen( vnitinich obvodd a mechanismd;

« K cisténi nepouzivejte korozivni chemikalie, rozpoustédla ani agresivni
detergenty;

+ nepouzivejte produkt k jinym Ucellim, neZ jaké jsou popsany v technickém
manualu.

VSechny vyse uvedené pokyny plati i pro kontrolery, karty sériového rozhrani,
programovaci kldvesnice a dalsi pfislusenstvi CAREL.

CAREL provadi neustaly vyvoj. CAREL si proto vyhrazuje pravo zmén a vylepseni
produktu popsaného v tomto ndvodu bez predchoziho upozornéni.

Technické specifikace uvedené v ndvodu se mohou ménit bez predchoziho
upozornéni.

Odpovédnost firmy CAREL v souvislosti s jejimi produkty uvadi obecné smluvni
podminky CAREL, dostupné na webu www.carel.com a dale konkrétni ujednéni
se zékazniky, konkrétné pak plati, v maximalni mife umoznéné zékonem, Ze firma
CAREL, jeji pobocky a zaméstnanci v zadném pfipadé nenesou odpovédnost za
usly zisk, ztrdtu dat a informaci, néklady na zajisténi nahradniho zbozi ¢i sluzeb,
za $kody na zdravi ¢i majetku, za prostoje a za pfimé, nepfimé, skute¢né, trestni,
zvlastni nebo nasledné skody libovolného druhu, at uz na smluvnim zakladé,
mimo néj nebo v dlsledku nedbalosti, ani nenesou odpovédnost za dalsi skody
souvisejici s instalaci, pouZitim nebo nemoznosti pouZiti produktu, a to i v pfipadé,
7e byla CAREL nebo jeji pobocky upozornéna na riziko vzniku takovych skod.

VAROVANI:

o NO POWER

R
P CABLES

7| TOGETHER

READ CAREFULLY IN THE TEXT!

signalové a digitdIni vstupni kabely vedte co nejdale od napédjecich kabell a
kabell s induktivni zatézi, aby se predeslo hrozicimu elektromagnetickému
rusent.

Nevedte silové kabely (v¢etné kabell elektrického panelu) soubézné se
signalovymi ve stejném Zlabu.

LIKVIDACE

Produkt tvofi plastové a kovové soucasti.

Vzhledem ke smérnici Evropské Unie 2002/96/EC, vydané 27. ledna 2003, a

odpovidajici ndrodnf legislativé, méjte prosim na paméti:

1. S WEEE vybavenim nem(ze byt zachézeno jako s komunélnim odpadem,
takovy odpad musi byt separovén od ostatniho;

2. Musf byt vyuzit systém sbéru verejného nebo soukromého odpadu, urceny
legislativou. Kromé toho mze byt zafizeni na konci zivotnosti vraceno
distributorovi pfi zakoupeni nového zafizen|.

3. zafizeni muUze obsahovat nebezpecné latky: nespravné zachédzeni nebo
likvidace mohou mit negativni dopad na zdravi a Zivotni prostredr;

4. symbol (preskrtnuty koleckovy kontejner) zobrazeny na produktu nebo na
obalu a v ndvodu k pouziti znamend, ze byl vyrobek uveden na trh po 13.
srpnu 2005, a tudiz musi byt separovan od ostatniho odpadu;

5. v pripadé nelegéini likvidace elektrického a elektronického odpadu mdzete
byt postizeni pokutami, které jsou urceny mistni legislativou o zachazeni
s odpadem.
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CAREL

1. UVOD

IR33-DN33 Universale je fada kontrolerd navrzenych pro ovladanf hlavnich
fyzikdlnich parametrl (teplota, tlak, vlihkost) u chladicich, topnych a
klimatizacnich jednotek. Existujf dvé fady, prvni pouze pro teplotni sondy
(NTC, NTC-HT, PTC, PT1000) a druha pro dvé teplotni sondy se Sirsim
rozmezim méfeni (NTC, NTC-HT, PTC, PT100, PT1000, J/K termoclanky),
pro prevodniky tlaku a vihkosti nebo pro obecné prevodniky signélu (0
az1V,0az10V,-0,5 az 1,3V napétové, 0 az 5V pomeérové nebo 0 az 20
mA, 4 az 20 mA proudové). Viz nasledujici tabulka. Jednotlivé modely se
také lisi napajenim (115 az 230 Vstf nebo 12 a7z 24 Vstf, 12 az 30 Vss pro
kontrolery vybavené pouze vstupy teploty, a 115 az 230 Vst nebo 24 Vsti/
Viss pro modely vybavené univerzalnimi vstupy; v zavislosti na modelu
jsou instalovana jedno, dvé nebo Ctyfi vystupni relé, ctyfi vystupy PWM
pro ovladani externich polovodicovych relé (SSR), jedno nebo dveé relé a
jeden nebo dva analogové vystupy (AO) 0az 10Vss. Typ ovladanilze Set na
ZAP/VYP (proporcni) nebo na propor¢ni, integracni a derivacni (PID). Lze
pripojit druhou sondu k diferencnimu ovlddani nebo pro volné chlazeni/
topeni, pfipadné ke kompenzaci podle venkovni teploty. Alternativné
Ize aktivovat druhy cyklus ovladani s nezavislou zaddanou hodnotou,
diferencidlem a vyhrazenymi vystupy. Nabizime modely ur¢ené k instalaci
do panelu (IR33), s krytim IP65, a k instalaci na DIN listunicku (DN33).

1.1 Modely

Nésledujici tabulka popisuje hlavni charakteristiky jednotlivych model(.

Ke zjednoduseni zapojeni jsou viechny modely vybaveny zisuvnymi

konektory. Kontrolery mohou byt pfipojeny k siti a tim k dohledovému

systému a systému udrzby.

Dostupné pfislusenstvi:

+ pocitacovy programovaci nastroj;

« délkovy ovladac pro ovlddani a programovani;

 programovaci kli¢ s baterif;

» programovaci kli¢ s napajenim 230 Vstt;

+ sériova karta RS485;

- sériova karta RS485 s moznosti reverze vyvodd Rx-Tx;

+ modul pro konverzi signalu PWM na analogovy signal 0 az 10 Vss nebo
43720 mA;

+ modul pro konverzi signdlu PWM na ZAP/VYP signél relé.

IR33-DN33 UNIVERSALE

TYP KOD \ CHARAKTERISTIKY
instalace na panel instalace na li$tu DIN
Vstupy teploty (*) [Univerzalni vstupy |Vstupy teploty (*)|Univerzalni vstupy
(* (*
IR33V7HR20 IR33VOHR20 DN33V7HR20  |DN33V9HR20 2Al1,2D1, 1DO, BUZ, IR, 115 az 230V
1relé IR33V7HB20 IR33V9HB20 DN33V7HB20  |DN33V9HB20 2Al,2D1, 1DO, BUZ, IR, RTC, 115 a7 230V
IR33V7LR20 IR33VOMR20 @ |DN33V7LR20 DN33VOMR20 e |2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 12 az 24 Vistf, 12 az 30 Vss (@ = 24 Vsti/Vss)
IR33W7HR20 IR33W9HR20 DN33W7HR20 |DN33W9HR20 2Al1,2D1,2D0, BUZ, IR, 115 az 230V
2 relays  |IR33W7HB20 IR33W9HB20 DN33W7HB20 |DN33W9HB20 2Al,2D1, 2D0, BUZ, IR, RTC, 115 a7 230V
IR33W7LR20 IR33WOMR20 @ |DN33W7LR20 [DN33WIMR20 e |2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, 12 az 24 Vstf, 12 az 30 Vss (@ = 24 Vsti/Vss)
IR3377HR20 IR3379HR20 DN3377HR20  |DN33Z9HR20 2Al,2D1, 2D0, BUZ, IR, 115 az 230V
4 relé IR3377HB20 IR3379HB20 DN3377HB20  |DN33Z9HB20 2Al,2D1,4D0, BUZ, IR, RTC, 115 a7 230V
IR33Z7LR20 IR3379MR20 @ |DN3377LR20 DN33Z9MR20 e |2Al, 2DI1,4D0, BUZ, IR, 12 az 24 Vsti, 12 az 30 Vstr' (@ = 24 Vsti/Vss)
IR33A7HR20 IR33A9HR20 DN33A7HR20  |DN33A9HR20 2Al,2D1,4SSR, BUZ, IR, 115 a7 230V
4 SSR IR33A7HB20 IR33A9HB20 DN33A7HB20 |DN33A9HB20 2Al,2D1,4D0, BUZ, IR, RTC, 115 a2 230V
IR33A7LR20 IR33A9MR20 @ |DN33A7LR20  |DN33A9MR20 e |[2Al, 2DI,4SSR, BUZ, IR, 12 a7 24 Vsti, 12 a7z 30 Vss (@ = 24 Vsti/Vss)
1 relé +1, |IR33B7HR20 IR33B9HR20 DN33B7HR20  |DN33B9HR20 2Al, 2D, 1DO+1AQ, BUZ, IR, 115 az 230V
0az 10 IR33B7HB20 IR33B9HB20 DN33B7HB20 |DN33B9HB20 2Al,2DI, 1IDO+1AQ, BUZ, IR, RTC, 115 a2 230V
\/ss IR33B7LR20 IR33BOMR20 @ |DN33B7LR20 DN33BOMR20 e |[2Al, 2DI, 1DO+1AO, BUZ, IR, 12 az 24 Vistt, 12 az 30 Vss (@ = 24 Vsti/Vss)
2 relé +2 |IR33E7HR20 IR33E9HR20 DN33E7HR20  |DN33E9HR20 2Al, 2D1, 2DO+2A0, BUZ, IR, 115 az 230V
0az 10 IR33E7HB20 IR33E9HB20 DN33E7HB20  |DN33E9HB20 2Al, 2D1, 2DO+2A0, BUZ, IR, RTC, 115 az 230V
\ss IR33E7LR20 IR33ESMR20 @  |DN33E7LR20 DN33EOMR20 @ |22Al,2DI, 2DO+2A0, BUZ, IR, 12 az 24 Vstf, 12 az 30Vss (@ = 24 Vstf/Vss)

Al = analogovy vstup; AO = analogovy vystup; DI = digitaIni vstup; DO
= digitalni vystup (relé); BUZ = bzucak; IR = infracerveny pfijimac; RTC =

hodiny redlného casu.

(*)

TYPY SOND/DOSTUPNE VSTUPY

Vstupy teploty Univerzalni vstupy
NTC -50790°C -507110°C
NTC-HT -40T150°C -10T150°C
PTC -50T150°C -50T150°C
PT1000 -50T150°C -1997800°C
PT100 - -1997800°C
TCJ/K - -100T800°C
0az1V - Max. rozmezi -199 az

800

-05az13V - Max rozmezi -199 az 800
0az 10V - Max rozmezi -199 az 800
0az5V pomérovy - Max rozmezi -199 az 800
0az20 mA - Max rozmezi -199 az 800
4az20mA - Max rozmezi -199 az 800

Tab. 1.b

Tab.1.a

Viimnéte si, Ze z kodu poznate typ vystupl:

+ paté pismeno V/W/Z odpovidd 1, 2, 4 vystupnim relé;

» pété pismeno A odpovidé 4 vystuptm SSR;

+ paté pismeno B/E odpovidd 1 nebo 2 relé a 1 resp. 2 analogovym
vystuplm 0 az 10 Vss.

Poznate i typ napajeni:
+ sedmé pismeno H znamena napéjeni 115 az 230 Vstf;

« sedmé pismeno L znamend napéjeni 12/24 Vsti nebo 12/30 Vss u

modeld vybavenych pouze vstupy teploty a pismeno M znamend
napéjeni 24 Vstt/24 Vss u modell s univerzalnimi vstupy.
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1.2 Funkce a hlavni charakteristiky

Kontrolery IR33/DN33 nabizeji dva zékladni rezimy funkce: “pfimé” a
“reverzni” ovladani zalozené na méfené hodnoté. Pi “pfimém” ovladani
je vystup aktivovan, pokud méfend hodnota prekrocf zddanou hodnotu
zvysenou o diferencidl, systém se tak snazi udrzet méfenou hodnotu
pod urcitou hladinou (obvykly pfipad chladicich systémd). Naopak pfi
"reverznim” ovladani je vystup aktivovan, pokud méfenad hodnota klesne
pod zadanou hodnotu snizenou o diferencial (obvykly pfipad topnych
systému).

Existuje devét pfednastavenych provoznich rezimd, instala¢ni program
umoznuije volbu zadané hodnoty a diferenciélu.

Ve "zvldstnim" provoznim rezimu Ize Set bod aktivace a deaktivace i
ovlddaci logiku "pfimo" ¢i "inverzné', coz zarucuje velkou flexibilitu.
Navic |ze programovat automatické cykly, tzv. "provozni cykly", vyuzivané
napfiklad u procest, kdy je nutno prekrocit a po ur¢itou dobu udrzovat
zvysenou teplotu (napf. pfi pasterizaci). Provozni cyklus je definovan péti
¢asovymi pasmy, v nichz musf teplota dosdhnout urcité zaddané hodnoty.
Provozni cyklus je aktivovan z kldvesnice, digitadlnim vstupem nebo u
modeld vybavenych RTC mize byt aktivovan automaticky. U vsech
modeld plati, Ze cyklus diky internimu casovaci bézi po zadanou dobu.
Volitelné prislusenstvi véech kontrolerd - délkovy ovlddac - nabizi stejna
tlacitka jako kldvesnice pfimo na ovladaci, a umf také zobrazit hodnoty
nejcastéji pouzivanych parametrl. V zavislosti na modelu kontroleru
muUZe byt aktivovan vystup relé, PWM signdl pro polovodicova relé (SSR)
nebo napétovy vystup 0 az 10 Vss. PWM vystup Ize konvertovat na jiny
signal pomoci nésledujicich modul(:

« CONVO0/10AQ: konverze z PWM vystupu pro SSR na linedrni analogovy
signal 0 az 10 Vss nebo 4 az 20 mA;

+ CONONOFFO: konverze z PWM vystupu pro SSR na vystup relé ZAP/
VYP.

Od verze firmwaru 2.0 dokdze IR33 Universale spravovat dva okruhy s
nezavislym PID ovlddanim. Byly rovnéz pridany nové funkce, napfiklad
zrychleni, vypnutf a vynuceni stavu vystupu z dig. vstupuy, tyto funkce Ize
Set na kazdém vystupu. Viz odstavec “Revize softwaru”a kapitola “Funkce”.

Nasleduje popis pfislusenstvi pro model IR33/DN33 Universal:

/programovaci nastroj ComTool

(Ize stdhnout z http://ksa.carel.com)

Tento uzite¢ny nastroj umoznuje programovani ovladace z libovolného
PC, s moznosti ulozeni konfiguraci do soubord, které Ize nahrat do
ovladacl na zavér programovani; vzniknou tak vlastni sady parametrd,
coz zrychluje programovani; dale Ize vytvéret rlizné uzivatelské profily,
chranéné heslem.

PC musi byt vybaveno prevodnikem USB/RS485 (CVSTDUMORO) a
sériovym rozhranim RS485 (IROPZ48500).

@@ SHir33
Um0 B

]y kiimin y-”i e E”_I

Obr.1.a
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Dalkovy ovlddac (kéd IRTRUES000)

Slouzik pfimému pristupu k hlavnim funkcim, konfigura¢nim parametrim
a k programovani kontroleru na dalku, pomoci stejnych tlacitek jako na
klavesnici kontroleru.

@ g remote control
3 @
® -

Alarm
v

X KX

Setpoint1  Set point 2 Clock

)

Diff 1 Diff 2 Dead zone

7 8 9 0
3999

Time ON Time OFF

product part number JRTRUES000
Obr. 1.b

Programovaci kli¢ (kéd IROPZKEY00) a programovaci kli¢ s
napdjecim zdrojem (kéd IROPZKEYAO)

Tyto klice umoznuji rychlé programovani kontroler(, i kdyz nejsou
pripojeny k napajeni; omezuje to riziko chyb pfiinstalaci. Toto prislusenstvi
umoznuje rychly a efektivni technicky servis, nebot k naprogramovanf
kontroleru staci jen par sekund; hodi se i k testovani.

2m
Obr. 1.c

Sériové rozhrani RS485 (kdéd IROPZ48500 a IROPZ48550)

Pripoji se pfimo ke konektoru, ktery se bézné pouzivd k pfipojenf
programovaciho klice, a umoznuje pfipojeni k dohledovému systému
PlantVisor. Tyto moznosti byly navrzeny tak, aby byly mimo kontroler
a proto Ize pfipojeni k systému PlantVisor instalovat kdykoli, i pozdéji,
pokud jej potiebujete. Model IROPZ485S0 je vybaven mikroprocesorem
a dokdze automaticky rozpoznat vodice TxRx+ a TxRx-(takZe se nemusite
bat zdmény vyvodd).

Obr. 1.d
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Pfevodnik USB/RS485 (CVSTDUMORO)
Prevodnik USB/RS485 je elektronické zafizeni umoznujici pfipojeni PC s
portem USB k siti RS485.

Obr. 1.e

Karta R5485 (kod IROPZSER30)
Slouzi k pripojeni DN33 po sériové siti RS485 k dohledovému systému
PlantVisor.

Obr. 1.f

Modul analogového vystupu (k6d CONV0/10A0)
Prevadf signdl PWM pro polovodicova relé (SSR) na standardni signal 0 az
10Vss nebo 4 az 20 mA. Pouze pro modely IR/DN33A7**** 3 [R33D7****,

~ A

Obr. 1.9

Modul ZAP/VYP (k6d CONVONOFFO)

Tento modul prevadi signdl PWM pro polovodicova relé na ZAP/
VYP vystup relé. Hodi se, kdyZ potiebujete jednim nebo vice vystupy
kontroleru IR/DN33A7**** nebo IR33D7**** ovladat polovodicova relé
a soucasné potiebujete jeden nebo vice ZAP/VYP vystupl k ovladanf
funkci nebo poplachu.
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2. INSTALACE

2.1 IR33: instalace do panelu a rozméry

2.1.1  IR33 - vstupy teploty

| 76.2 |
o 007« 1| oling tompiate
@ (04 @ ’ 71x29 mm !
' ‘ VA 22
| 80.6 |
2.1.2  IR33 - univerzélni vstupy
| 76.2 |
! | b
| n T =
© T o N 4 dima di foratura
o0 < 1  drilling template
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| [0 | © g 71x29 mm :
77 Z2
| 80.6 |
93
101

2.1.3 IR33 - volitelna pfipojeni

Vstupy teploty Univerzalni vstupy

|
s c@p

IROPZ48500: IROPZKEY**: IROPZ48500: L OLZ eV
Interfaccia scheda seriale RS485  Chiave di programmazione Interfaccia scheda seriale RS485 ~ Chiave di programmazione
Serial board interface RS485 Programming key Serial board interface RS485 Programming key
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2.2 Montaz nalistu DIN a rozméry

2.2.1 DN33-vstupy teploty

70

60

Q00| 002 | 200|222

ooy Juuu

@ Hir33on

136

[nnnn_nnnnn

__O____O__
U Ul
@ @
T\46 1

202222

2.2.2  DN33 - univerzalni vstupy

70

60

Q00|00 00| 20D

uuuuy™tuoou

110
144

2.1.3 DN33 - volitelna pfipojeni

N IROPZSER30:
~ Interfaccia seriale RS485.
Serial board RS485.

‘  IROPZ485**:

Interfaccia seriale RS485
Serial board RS485

IROPZKEY**:
Chiave di programmazione
Programming key

1
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2.3 IR33/DN33 se vstupy teploty - schémata zapojeni
23.1 IR33

Modely s napajenim 115/230 Vstf a 12..24 Vst (12..30 Vss) maji stejné schéma zapojent, protoze polarita pfipojeni napajeni neni ddleZita.

IR33V7HR20 / IR33V7HB20/ IR33V7LR20 IR33W7HR20 / IR33W7HB20 / IR33W7LR20
Do1 c2 DOT...
EN60730-1 8 (4)A NC‘)Z ‘ N‘CZ EN60730-1 8 (4)A
UL 873 ~250V B oFLA 1317418 UL 873 ~250V gaoFIA
12LRA Lli_il—D‘oz 12LRA
po1 SERIAL and KEY SERIAL and KEY
t | —+ _|Dpo1
[ ]2]3] [6l7|8191101”1121J \11213‘\ \f‘slilsblwlﬂlu”
‘ NO p‘oWE‘R 81162 | bi1) D12 LN POWER |/[81}/62 | DI1| D2
N SUPPLY SUPPLY
GND GND
IR33Z7HR20/1R33Z7HB20 / IR33Z7LR20 Relé
CZ DO1...4
NOZ NCZ NCA 4 ENGO730-1 8 (4) A
13 14 15 16 17 18 UL 873 SQLZR;LA
SERIAL and KEY
Do1 DO3
\1\2\3\4\5\6\7\8\9\10\11\12\‘
2 CL NO3 P‘OWER 82 | D) DI2
SUPPLY
GND
IR33A7HR20 /IR33A7HB20 / IR33A7LR20
VZ 4 —AO1..4
0 ‘ ssp pc20MA MAX
13 14 17 18 12V MAX
A02 A04
++ SERIAL and KEY >R
AO’,—@j a03[ =
[1]2]3]a]5]s 7\8\9\10\11\12\‘
\ ] v 1
Y1 Y3
GO Go ES%EL$ B1,/1B2 | DI1)DI2
GND
IR33B7HR20 / IR33B7HB20 / IR33B7LR20 IR33E7HR20 / IR33E7HB20 / IR33E7LR20
Y2 Do1 AO02 —— o " DO1/3 AO02/4—
‘ ce EN60730-1 8 (4) A 5 mA MAX ‘ | ‘ EN60730-1 8 (4)A e 5. MA MAX
Us7s ~20Vigara 2o 10V 13112 17 18 uLe73 220V A 2fLA 0..10V
13|14 i 12LRA
o] a0z ) Lolaoz  aos ).
SERIAL and KEY Relé bor_—pos SERIAL and KEY
—_ |po1 +0az10 s S N ‘
HEE T Te s ]zl w  [QEDLDTeCI ol
1 NO1 NO1 NO3
POWER |81}/[82 DHJD\ZJ NC1 c3 POWER B2 DHJD\ZJ
NC SUPPLY /% E SUPPLY % E
GND GND
2.3.2 DN33
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DN33V7HR20 / DN33V7HB20 DN33V7LR20
DN33W7HR20 / DN33W7HB20 DN33W7LR20
DN33Z7HR20 / DN33Z7HB20 DN33Z7LR20
EN60730-1 8 (4)A EN60730-1 8 (4) A
DOT.. 4 5tgs 2% gazria DOT...4 g% grama
12LRA 12LRA
NO1 NCT 1 NO3 NG3 @3 NO2 NC2 NO4 NC4 (4 NOT NC1 1 NO3 NCG3 @3 NO2 N2 Q@ NO4 NC4 4

L 1 | L1 | L 1 | L 1 | L 1 | L 1| L 1 | L 1|
[13]1a]1s][e17]18] [19]20] 21 ][22]23]24] [13]1a]15][1617]18] [19]20]21][22]23]24]
[ — [ [ [ L — [ — [~ [

DO1 DO3 DO2 DO4 DO1 DO3 DO2 DO4
[==-TKEY [ ]KEY
POWER POWER
[ SUPPLY SERIAL J Relé SUPPLY SERIAL
1‘ z‘ [6[7[8]910]11] [4]5]6]7]8]9]10]1]
ol 81 [ 82 Dn) Dlz) ‘ ‘ 1 [ 82 Dn) o2
1 h b AC12..24V @b
AC 115..230V 50 mA MAX DC 12...30V 300 mA MAX
DN33A7HR20 / DN33A7HB20 DN33A7LR20
AOT...4 ssk pc2LIAMAX
20 mA MAX 12V MAX
AOT...4 sk pc 2V VAX
V‘W G‘O V‘B G‘O Y‘Z G‘O V‘A G‘O
Vf G‘O Vf G‘o V‘Z G‘O Yf G‘O [13]1a]1s][16[17]18] [19]20]21 ][ 22] 23] 24]
[13[1a]s][e[17]18] [19]20]21[[22[23]24] - . - . - - — -
Ao1 AO3 AO02 AO4
+ - + - + - +
AO1 AO03 AO02 AO04 == ]KEY
POWER SERIAL
POWER [==TKEY SSR SUPPLY
lsuppw SER’AL‘ [4]5]6]7]8]o]t0[n
‘1 ‘2 [6 789 10]1] [ ] zmzsz o J oz
DI1 ) DI2 AC12..24V
[ @ 81@ i l ); )4 DC 12..30V 300 mA MAX GND
b GND

AC 115...230V 50 mA MAX

DN33B7HR20 / DN33B7HB20 DN33B7LR20
DN33E7HR20 / DN33E7HB20 DN33E7LR20
EN60730-1 8 (4) A 5 mA MAX
DO1/3 Jmt il AO2/4 oc* it DO1/3 g Yanarn AO2/M4 03y
12LRA 12LRA

NOT NCI C1 NO3 NG3 @3 Y2 <] Y4 GO N?1 N‘CW C‘W N?S N‘C3 C‘3 V‘Z 6‘0 4 GO
L1 | L 1| \ | \ \

[13]14]15][1e]17]18] [19]20]2
L — [

\ \
[13]1a]1s][1e17]18] [19]20]21[22]23]24] 1][22]23]24]
[ T

DO1 DO3 * 02 " poa po1 Do3 "A02 "A04
[*]1KEY [==IKEY
ROWER, SERIAL [ POWER SERIAL J
[!T!T\ [6]7]8]9]10]1] J Relé +0 [a]5]6]7]8[9]10][11]
Do EB‘E w2 | o] o) az 10 Vss [T Jeffe [on)on)
- AC12..24V
GND DC 12..30V 300 mA MAX GND

AC 115...230 V 50 mA MAX

o Modely DN33 s vystupy 1DO, 2DO, 1DO+1AO maji kompletni sitotiskovy popis, véetné vystupd, které na konkrétni jednotce nejsou dostupné..

Legenda

NAPAJENI Napéjeni

DO1/D02/D03/D0O4 DigitaIni vystup 1/2/3/4 (relé 1/2/3/4)

AO1/A02/A03/A04 PWM vystup pro ovlddani externich polovodic¢ovych relé (SSR) nebo analogového vystupu 0 az 10 Vss.
GO Reference PWM vystupu nebo analogového vystupu 0 az 10 Vss

Y1/Y2/Y3/Y4 Signal PWM vystupu nebo analogového vystupu 0 az 10 Vss

C/NC/NO Spole¢ny vodi¢/rozpinaci kontakt/spinaci kontakt (vystup relé)

B1/B2 Sonda 1/Sonda 2

DI1/DI2 Digitalni vstup 1/digitalni vstup 2
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2.4 IR33/DN33 univerzalni s univerzalnimi vstupy - schémata zapojeni
24.1 IR33

Modely s napajenim 115/230 VstF a 24 Vsi maji stejné schéma zapojenf
U modell s napajenim 230 Vst se faze (L) pfipojuje k vyvodu 7 a nulovy vodic (N) k vyvodu 6. U modell na 24 Vsti/Vss zajistéte spravnou polaritu pripojent

(G, 20).
- POWER SUPPLY
ﬂ 24 Vac/Vdc
G0 G
IR33V9HR20 / IR33V9HB20/ IR33VIMR20 IR33W9HR20 / IR33W9HB20 / IR33WIMR20
—FDO1/2 -
DO1 — >
> .
EN607301  B(U)A W ENGO730-1, 8 (4) A g
o BV gnw 5 o2 G NG uL 8A 1/2 HP S
<
; :
DI2 GND 82 +B2 B2 +12V | & R &
I A A R A &
25 [26[27[28]29[30] 2526 [ 2728 29 ] 30
a 1 [slolalalzslel ) [] Relé LLL] [ [elolalalslal[]
a NO1 POWER DI1 GND -B1 +B1 Bl 45V a NO1 POWER DI GND -B1 +B1 BT +5V
NC1 SUPPLY ! ’ NCT SUPPLY
IR33Z9HR20 / IR33Z9HB20/ IR33Z9MR20
——DO1..47 »
EN60730-1, 8 (4) A )
NO2 €2 NC2 Nc4 NO4 ¢4 ut 8A 112 HP 'E
5
S
N I
DI2 GND -B2 +B2 B2 +12V
Doz —— D04 N S e I |
b1 — b8 - 252627282930
[1]2]3]a[s5]6]7] [19]20]21]22]23]24 B
T T T T T T T T T T T
a ‘ NO1 ‘ NO3 POWER DIl GND -B1 +B1 B1 +5V
NCT a SUPPLY
IR33A9HR20 / IR33A9HB20 / IR33A9MR20
—AO0T..4— s
w
ssp pCZLIMAMAK & SSR
2 6o 4 G0 12V MAX H
| | £
13114 17118 &‘
Lola02 4Aos Lol D2 G 2 482 B2 42V g
, . v
A0T—0 403 1O 25| 2627|2829 30
‘1‘2[3‘4‘5‘6‘7‘ 19]2021]2223]24 B
T T T T T T T T T T T
€Y Y1 ‘ Y3 POWER DIl GND -B1 +B1 B1 +5V
60 SUPPLY
IR33B9HR20/IR33B9HB20/IR33BIMR20 IR33E9HR20/ IR33E9HB20/ IR33E9MR20
— DOl ——AO4— —————D01/3 —A02/4~
ENGOT30, Loy 1A SmANAX ¢ ETGOBO-Z;OV;A(AW)/?HP Smf\o“CAX ¢
~230Vga 175 1P -
2 6 uL BA1/2HP  0..10V T 3
] A ]
2 Relé, 0 S
Lo a0z D“Z G"VD '?2 ”‘32 B‘Z ”‘ZV E az10Vv D\‘Z GV‘\ID r?z +r‘sz B‘Z +w‘zv E
) )
bo1 252627282930 bot bos 25 | 2627|2829 30
‘1‘2‘3“ ‘(‘5“7‘ 1‘92‘02‘12‘22‘32‘4 B ‘1‘2‘3‘4‘5‘6‘7‘ 1912021 (22]23]24 B
a NO1 POWER DIt GND -B1 +B1 B1 45V a NOI | NO3 POWER DIl GD 81 =81 BI 5
NCT SUPPLY NCT a SUPPLY

o POZNAMKA:

« Vsechny kontrolery IR33 (pouze vstupy teploty a univerzalni vstupy) a DN33 (vstupy teploty a univerzalni vstupy) maji napajeci vyvody se stejnym
rozmisténim a cislovanim;

« Pripojeni sond a digitalnich vstupt je u jednotek IR33 stejné jako u jednotek DN33 s univerzalnimi vstupy. Lisi se jen jejich ¢islovani.

« PFi pfipojovani dvouvodic¢ovych sond PT1000 instalujte propojku mezi vyvody B1 a +B1 (pro sondu 1) a mezi B2 a +B2 (pro sondu 2)..

Legenda_

NAPAJENI Napajeni

DO1/D02/D03/D0O4 Digitalni vystup 1/2/3/4 (relé 1/2/3/4)

AQ1/A02/A03/A04 PWM vystup pro ovlddani externich polovodic¢ovych relé (SSR) nebo analogového vystupu 0 az 10 Vss.
GO Reference PWM vystupu nebo analogového vystupu 0 az 10 Vss

Y1/Y2/Y3/Y4 Signal PWM vystupu nebo analogového vystupu 0 az 10 Vss

C/NC/NO Spolec¢ny vodic/rozpinaci kontakt/spinaci kontakt (vystup relé)

-B1,+B1,B1/-B2,+B2, B2 Sonda 1/Sonda 2

DI/DI2 Digitalni vstup 1/digitdIni vstup 2
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24.2 DN33
DN33V9HR20 / DN33V9HB20 DN33V9MR20
DN33W9HR20 / DN33W9HB20 DN33W9MR20
DN33Z9HR20 / DN33Z9HB20 DN33Z9MR20
EN60730-1 8(4)A
ENOU/50-T Sl EN60730-1 8(4)A
bot..4 4 2OVen e DOT..4 53V
NOT NCI G NO3 NG3 G NO2 NG €2 NOA NC4 4 NoI NI 1 NO3 N3 G NO2 N2 G No4 N4 A
‘ [13[0a1s] [16[17[18] [19]20 21] [22]23]24] ‘ [i3[aalas] [16[17 [18] [19]20]21] [22] 23] 24]
= [ [ [ Il e R e
DO1 DO3 DO2 DO4 DO1 DO3 DO2 DO4
o SERIAL Relé o L SERIAL
POWER KEY [757) D2 GND -B2 +B2 B2 +12V POWER KEY =79 D2 GND -B2 +B2 B2 +12V
[%mv [ SUPPLY
1 2 25|26 |27 [28]29|30 1 2 2526|2728 12930
T [ R B PR U O U
e DIl GND -B1 +B1 BI 45V NoL DIl GND -BI +B1 BI +5V
115V~ 90 mA ZAVLSOY.GOHZ
230V~ 45 mA 50...60Hz 24V =450 mA max
DN33A9HR20 / DN33A9HB20 DN33A9MR20
20 mA MAX
AOT...4 SSRDC=5r e 20 mA MAX
12V MAX AOT...4 sSRDC=yms
v @ @ v @ v Q@ vi G 3 G 2 G V4 6o
| | | | | | | |
[13[1af1s] [1e[17 18] [19]20]21] [22]23]24] [13T1af1s] Tae[az[8] [nof2021] [22]23]24]
+ B + + - + - + - ¥ - ¥ - ¥ -
Aot A03 A02 AO4 [77] SERIAL Aot Ao3 A02 AO4 [ seRiaL
. SSR DI2 GND -B2 +B2 B2 +12V
POWER KEY [+ D2 GND -B2 +B2 B2 +12V POWER KEY 7]
SUPPLY SUPPLY
1 [2 2526 [ 272829 |30 2] 25 | 26| 27 | 28| 29| 30
L T T T T 1 T (R P B S
V‘\I ‘L DIt GND -B1 +B1 B1 +5V 69 ‘G DI GND -B1 +B1 B1 +5V
115V~ 90 mA 24V~ 50...60 Hz
230V~ 45 mA 50...60Hz 24V= 450 mA max
DN33B9HR20 / DN33B9HB20 DN33B9MR20
DN33E9HR20 / DN33E9HB20 DN33E9MR20
EN60730-1 8 (4) A AO2/4 pc SMAMAX
EN60730-1 . 8 (4)A AO2/4 pcSmAMAX DO1/3 5——"8% g s LT
DO1/3 {80V 02/4 oc=3 50y o
NO1 N‘CI (‘1 N?B N(‘j3 C‘3 V‘Z (‘10 V‘A G‘O NO1 N(‘W C‘W N?S N‘C3 a3 Y‘Z G‘O V‘4 G‘D
[13]1alas] [1e[17 18] [19]20 21 [22]23]24] [3T1a1s] [1e[17[18] [19]20 21 [22]23]24]
— — . Y — i
Do1 \703 O~ O~ Relé +0 az o1 \7)3 +O= O
A02 Ao4 SERIAL 10 Vss Ao2 Ao4 SERIAL
POWER KEY [**7] D2 GND -B2 +B2 B2 +12V POWER KEY =57 D2 GND -B2 +B2 B2 +12V
[ ’ﬂ"”ﬂ‘ [ ’ﬂ‘PPLY
112 25| 26|27 282930 25 | 2627 |28 2930
— T P SR S : ’T‘ T
G0 ‘G DI GND -B1 +B1 B1 +5V N L DIl GND -B1 +B1 B1 +5V
115V~ 90 mA

230V~ 45 mA 50...60Hz

i i
24V~ 50...60 Hz
24 V=450 mA max

2.5 IR33/DN33 univerzalni s univerzalnimi vstupy - pripojeni sond
IR33 B 52 . +12V - +2v .
oi2 \ﬁG\ND DIZ\’—G‘ND 522 82 o2 \#ﬁGND ! 2 m{AmaX D2 \A‘ND v (DS D'Z\A\VD 82 |82 o2 GN_D
25/26/27]28[29[30||  [25[26[27]28]29]30 25126127128]29]30 25]26]27]28[20[30] | [25[26[27128[29]30
19[20[21]22[23]24]| [19|20]21]22]23]24 1912002112223 24 19020021]22]23)24] | [121202122123[24] | [10]20[21]22/23]24
)] 7 B1 [+B1 B ) 81 [+B1
DW—G‘ND e, ort %,D L¢J—l o ;l—ﬁh — oIt /\—GVI\ID 81 o W‘m_ N TG e sy
PTC/NTC/ NTC(HT) PT100/ PT1000 0..1,0..10,-0,5..1,3 Vss 0..20,4..20 mA (2vo- TC-J/TCK 0..5V pomérové
0..20, 4..20 mA (3vodi- dicové)
coveé)
DN33 GNp B2 B2 GND GND +B2 60:11A2r¥ax GND <7604rrn1Azrzax GND GND +B2
o2y | Di2y]  |B2|+B2| B2 DI2 1oy ] e D2y |82 |+B2 T e e
31/32|33|34|35|36 31|32|33|34(35|36 31]32[33(34[35 36\ 31/32[33[34/35[36 31|32|33|34|35|36 31/32|33/34|35|36
25(26|27|28(29|30 25126(27(28(29|30 25(26(27(28(29 30‘ 25126127128129]30 25|26|27|28|29(30 25|26|27(28|29|30
) 7 B1 [+B1 B 7 B1 [+B1 Y
i & -B\W_N_B‘W oIt ﬁ‘w LZJ_[ Du)ﬁ[)_‘?,i oI /ﬁ‘w +B1L®7 on ﬁ‘vD _ R Y
+ -
PTC /NTC/ NTC(HT) PT100/ PT1000 0..1,0..10,-0,5..1,3 Vss 0..20,4..20 mA (2vo- TC-J /TCK 0..5V pomérové
0..20, 4..20 mA (3vodi- dicové)
coveé)

- odstrante 8 - 10 mm izolace z konce vodice;

- plochym Sroubovékem stisknéte oranZovou pojistku;
- zasunte konec vodice do otvoru pod pojistkou;

- uvolnéte oranzovou pojistku;

15

ir33 universale +030220808 - rel. 2.3 - 16.04.2012



2.6 Schémata zapojeni
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2.6.1 Piipojeni k moduliim CONV0/10VA0 a CONVONOFFO (prislusenstvi)

Moduly CONVO/10AVAO a CONVONOFFO prevadéji PWM vystup pro SSR na analogovy signal 0 az 10 Vss resp. signal ZAP/VYP relé. Nasleduje priklad aplikace
vyuzivajici model DN33A7LR20. Vsimnéte si, Ze jeden a tentyZ kontroler mdze nabidnout 3 riizné typy vystupd. Pokud poZadujete pouze analogovy vystup
0az 10Vss a vystup relé, staci pouzit modely DN33E7LR20 nebo DN33E9MR20; schéma zapojent je uvedeno nize.

Input signal Input signal
AO]1...4 ssr pc oo G|Go|Y+ Y- G| Go| Y+ Y-
O OO0 OO OO0
Y GO Y3 GO| VIZ GIO Yl4 GIO 1 2 3 4 1 2 3 4
[A3]14]15][16]17]18] [19]20]21][22] 23] 24]
CoJ Lo C o1 CONV0/10A0 CONVONOFFO
s vt I o I o ¥ -
AO1 AO3 A02 A04 ? 7
[F***]KEY 5 6 7 8 5 6 7 8
| SuppLY SERIAL [ZT3] 0000 0000
[a]5]6]7 8 9]10]11] [ CI
eiEres [0 o8] | S S Lo |
@ GND GO 0-10vdc Output
Signal output
230 Vac_( () ) 24 Vac
Obr.2.a
Legenda
Moduly CONV0/10A0 a CONVONOFF Modul CONV0/10A0 Modul CONVONOFF
Vyvod Popis Vyvod Popis Vyvod Popis
1 Napdjeni 24 Vst 5 Reference vystupu 0 az 10Vss |5 Spinaci
2 Reference napdjeni 6 Vystup 0 az 10 Vss 6 Spolec¢ny vodic
3 Ovladaci signal PWM (+) 7 Reference vystupu 4az20 mA |7 Rozpinaci
4 Ovladdaci signdl PWM (-) 8 Reference vystupu 4 az 20 mA |8 Nepfipojeno

Ovlddaci signal na vyvodech 3 a 4 modul CONVO/10VAO a CONVONOFF je opticky oddélen. To znamend, Ze Ize pouzit spolecny napéjeci zdroj (G, GO) s

napajenim kontroleru.

NO1 NC1 Ct1

ATTUATORE 1

ATTUATORE 2

ACTUATOR 1 ACTUATOR 2 VSTU PY TE PLOTY
1~ 1 -~

Y GO G Y GO G

00 O0]|]|looo

=

NO3 NC3 C3 Y2 GO Y4 GO

[13[14l15][16]17]18] [19]20]21][22]23]24])

24 Vac

AU model B a E s napéjenim sti. nebo ss napétim nesmi byt reference
(vyvod GO) vystupu 0 az 10 Vss spojena s referenci napdjeciho

privodu.

Bor1 503 o S| o AP?kuc.il to vyzadUJ! ovladace pripojené k analogovynj vystupdm,
pfipoji se ochrannd zem (PE), vzdy k vyvodu GO dle obrazku.
I Pouee [IKEY SERIAL ] I 1
a]s]el7T8]oTi0i] o . .
T T 1 OO U modelti DN33x(B, F)7LR20 a IR33x(8, E)7LR20 vzdy dodrite
00 mi MK GND uvedené schéma, jinak hrozi nevratné poskozenf piistroje.
bE 12/24 Vac @@ 115/230 Vac
NO!
Obr.2.b
ATTUATORE 1 ATTUATORE 2
ACTUATOR 1 ACTUATOR 2
T - | T ~|
Y GO G Y GO G
ocoollooo o
—_— UNIVERZALNIVSTUPY
NO1 NC1 C1  NO3NC3 C3
RSTHaTTsT TeT37Tia T PO PR B 2l ® s A U modelti B a E s napajenim sti nebo ss napétim maze byt reference
o1 s (GO) vystupu 0 aZz 10 Vss spojend s referenci napéjeni, ale v pfipadé
AozND A%% = seriar napajeni 24 V dodrzte polaritu (G, G0). Sta¢i pak pouzit pouze jeden
KEY[=] D2 52482 B2412V transformétor.
| [31]32]33]34]35]36]
[11[2] 25]26]27]28]29]30]
G| G DI1 GND -B1 +B1 B1 +5V
AC 24 V/ DC 24V 450 mA MAX
m . @
24 Vac | GO @ZSOVEC
0Obr. 2.
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2.7 Instalace

Instalaci provedte dle nasledujiciho popisu a schémat zapojeni:

1. pfipojte sondy a napajent: sondy mohou byt max. 100 m od ovladace,
pfi pouzitistinénych kabeld s min. priifezemvodic¢t 1 mm? Ke zlepienti
odolnosti proti ruseni pouzijte sondy se stinénymi kabely (stinénf
kabelu uzemnéte pouze na jedné strané v elektrickém panelu).

2. Naprogramujte kontroler: viz kap. "UzZiv. rozhrani".

3. Pfipojte  ovladace: ovladace pripojujte vzdy az  po
naprogramovani kontroleru. Peclivé zkontrolujte
zatizitelnost relé, viz "technicka specifikace".

4. Pripojeni sériové sité: pokud je dostupné pripojeni k dohledové siti
pomoci sériové karty (IROPZ485*0 pro IR33 a IROPZSER30 pro DN33),
zkontrolujte, zda je systém uzemnén. U kontroler(l s analogovymi
vystupy 0 az 10 Vss (modely B a E) zajistéte uzemnéni pouze na
jednom misté. Konkrétné se nesmf zemnit sekundar transformatoru,
ktery napdji kontrolery (u model( vybavenych pouze vstupy teploty).
Pokud je nutno pfipojit transformator s uzemnénym sekundarem,
musi se mezi nim a kontrolerem pouzit oddélovaci transformator. K
jednomu oddélovacimu transformatoru lze pfipojit i vice kontrolerd,
doporucujeme ale pouZit vlastni oddélovaci transformator u kazdého
kontroleru.

Pripad 1: napdjeni vice kontrolerl pripojenych k siti ze stejného
transformétoru (vyvod GO neni uzemnén). Typické uziti pro sérii ovladact
uvnitt stejného elektrického panelu.

o

230Vac
24Vac

Obr. 2.d

Pripad 2: napéjenti vice kontroler( pfipojenych k siti z vice transformator(
(vyvod GO nenf uzemnén). Typickd uziti pro série kontrolerd ve vice
elektrickych panelech.

230Vac

TEOOED
(&85

Obr. 2.e

ADD\eiité: neinstalujte kontrolery do prostiedi s nize uvedenymi
charakteristikami:

« relativni vihkost nad 90%, bez kondenzace;

+ silné vibrace nebo narazy;

« trvale stiikajici voda;

+ agresivni a znecisténé prostiedi (napf.: sirné a ¢pavkové vypary, slana
mlha, kouf), aby nedoslo ke korozi nebo oxidaci;

+ silné magnetické nebo radiofrekvencni pole (neinstalujte kontrolery
do blizkosti vysilacich antén);

+ piimé slunce a plsobeni povétrnostnich vliva.

Pri zapojovani kontroler( respektujte nasledujici varovani:
. nespravné pripojeni napajeni maze systém vazné poskodit;

+ konce vodicd musf byt vhodné pro konkrétni vyvody. Povolte sroub,
vlozte konec kabelu, dotdhnéte sroub a lehkym zatazenim za kabel
zkontrolujte, zda drzi;

+ Oddélte od sebe, jak nejvic je to mozné, (alespori 3 cm), kabely sond
a kabely digitdlniho vstupu od silovych kabell k zatézim, abyste se
vyhnuli moznym elektromagnetickym rusenim. Nevedte napdjeci a
signaloveé kabely v jednom Zlabu (v¢etné Zlabu v elektrickém panelu);

+ neinstalujte kabely sond do tésné blizkosti silovych prvkd (stykacd,
jistict atd.). Snizte délku kabeld sond na minimum a neomotavejte je
do spirély kolem silovych zafizeni;

+ nenapajejte kontrole pffmo z hlavniho zdroje napéjent, pokud jsou k
nému pripojena i dalsi zafizenf jako stykace, elmg. ventily apod. - je
nutny daldi transformétor.

ﬁ IR33 nezarucuje elektrickou bezpecnost, pouze ovlddani; k ochrané

pred zkratem a pfetizenim je nutno instalovat eletromagnetické
jistice nebo pojistky.
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2.8 Programovaci kli¢

Kli¢ je nutno pfipojit ke konektoru (4vyvodovy AMP) na kontroleru.
Veskeré operace Ize provést pri vypnutém kontroleru. Funkce se voli 2
DIP spinaci, pfistupnymi po sejmuti krytu baterie.

Obr. 2.f

NAHRANI

Obr.2.h Obr. 2.i

« nahrani parametr(l kontroleru do klice (NAHRANI - obr. 2.h);
« stazeni parametr(i z kli¢e do kontroleru (STAZENI - obr. 2.0);

AParametry Ize stahovat pouze do kontrolerl se shodnym kddem.
Operaci NAHRANI na kli¢ Ize ale provést vzdy.

2.8.1 Nahravani a stahovani parametr

Funkce NAHRANI/STAZENI se provadéji nize popsanym zpUsobem, k

volbé funkce staci prepnout DIP spinace na klici:

1. oteviete zadni kryt klice a nastavte dva DIP pfepinace na pozadovanou

funkci;

2. zaviete kryt a

na kontroleru;

3. stisknéte tlacitko a zkontrolujte LED: nékolik sekund musi svitit ¢ervené,

poté zelenym svitem potvrdi, Ze byla operace Uspésné dokoncena.
Jind signalizace nebo blikdni LED znamenaji, Ze doslo k problému:

feseni vyhledejte v tabulce;

4. po skonceni operace uvolnéte tlacitko, LED po nékolika sekundach

zhasne;

5. odpojte kli¢ od kontroleru.

pfipojte kli¢ ke konektoru

Signal LED
LED cervené blika

Chyba

Pti zahajenf
stahovani se
vybily baterie
V priibéhu
nebo na konci
stahovani se

] vybily baterie
Cervend/zelend|Neslucitelny
LED kontroler.
blika

(oranzovy signal)

Vlyznam a eSeni
Baterie jsou vybité, stahovani nelze
provést. Vyménte baterie.

Zelend LED
blika

V pribéhu nebo na konci stahovéni
jsou baterie vybité. Vyménte baterie a
opakujte operaci.

Pripojeny model neni slucitelny,
parametry nelze stdéhnout. Tato chyba
nastavé jen pii STAZENI, zkontrolujte
kod kontroleru a kopirujte pouze mezi
sluc¢itelnymi kontrolery.

Cervenédazelend |Chybav Chyba v kopirovanych datech. Data
LED sviti kopirovanych  |ulozend v kli¢i jsou céaste¢né/Uplné
datech poskozena. Pfeprogramuijte klice.
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LED cervené sviti | Chyba pfi Operace nahrani nebyla dokonc¢ena
Trvale sviti prenosu dat z dGvodu vazné chyby pfi preno-
su nebo kopfrovéani dat. Opakujte
operaci; pokud problém pretrvava,
zkontrolujte pfipojeni klice.
LED nesviti Odpojené Zkontrolujte baterie.
baterie
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3. UZIVATELSKE ROZHRANI

Predni panel kontroleru obsahuje displej a kldvesnici se 4 tlacitky, které samostatné nebo v kombinaci slouzi k programovani kontroleru.

Predni panel IR33 Universal DN33 Universale

@@ SHir33

T @. }E
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Obr.3.a Obr.3.b

3.1 Displej

Displej zobrazuje teplotu v rozmezi -50 °C az +150 °C u modeld vybavenych pouze vstupy teploty a v rozmezi -199 °C az +800 °C u model( s univerzalnimi
vstupy. V rozmezi -19,9 °C az + 99,9 °C se teplota zobrazuje na desetiny stupné. Alternativné muze byt zobrazena hodnota z jednoho z analogovych nebo
digitalnich vstupd, pffpadné zddand hodnota (viz parametr c52). BEhem programovani zobrazuje kédy a hodnoty parametrdi.

Normalni provoz

Uvad ni do

Ikona Funkce 7AP VYP BLIKA provou Poznamky
Vystup 1 Vystup 1 aktivni Vystup 1 neaktivni Viystup 1 pozadavek Blikd, kdyz je aktivace zpozdéna nebo
1 blokovéna dobou ochrany, vnéjsim bloko-
vanim nebo prabéhem jiného procesu.
2 Vystup 2 Vystup 2 aktivni Vystup 2 neaktivni Vystup 2 poZadavek Viz pozndmka k vystupu 1
3 Vystup 3 Vystup 3 aktivni Vystup 3 neaktivni Vystup 3 pozadavek Viz pozndmka k vystupu 1
4 Vystup 4 Vystup 4 aktivni Vystup 4 neaktivni Vystup 4 pozadavek Viz pozndmka k vystupu 1
POPLACH Neni zadny poplach Probihaji poplachy Blika, pokud jsou béhem normalniho pro-
A vozu aktivi poplachy nebo pokud je aktivni
poplach z externiho digitalniho vstupu, a
to okam?zity nebo zpozdény.
HODINY ZAP, pokud jsou
Poplach hodin instalovany
Provozni cyklus je aktivni hodiny redlného
Casu
REVERZNI  |Reverznirezim je Reverzni rezim nenti Vystupy PWM 0 az 10 Vss Signalizuje "reverzni" rezim jednotky, 1.
T_R-l aktivni aktivni nejméné jedno relé ma aktivni "reverzni"
rezim. Blikd v pfipadé PWM vystupu 0 az
10 Vss.
SERVIS 74dna porucha Porucha (napf. chyba
Q\ E2PROM nebo zévada son-
- dy) Kontaktujte servis
LADENT LADENI Funkce AUTO ladéni neni |Funkce AUTO ladénf je Sviti, pokud je funkce AUTO ladéni akti-
- aktivovana aktivovana vovana
l_D_T PRIMY Primy rezim je Primy rezim nenf aktivni  |Vystupy PWM 0 az 10 Vss Signalizuje "pfimy" reZim jednotky, tj. nej-
aktivni méné jedno relé ma aktivni "pfimy" rezim.
Blikd v pfipadé PWM vystupu 0 az 10 Vss.

Tab.3.a

UZivatel si mdze zvolit standardni zobrazeni vhodnym nastavenim parametru c52 nebo stiskem v (DOLU) vybrat jednu z moznosti (b1, b2, di1, di2,
Stl, St2) a poté potvrdit stiskem Set. Viz odstavec 3.4.11.
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3.2 Klavesnice

Stisk samotného tlacitka:

Prg

mute

Stisk s jinymi tlacitky

jsou reaktivovana pripadnd zpozdéni poplachd,
Uvédéni do provozu

CAREL

* pridrzeni déle nez 5 s vyvold menu nastaveni parametrd typu P (Casté);

+ Vypne zvuk poplachu (bzucak) a deaktivuje relé poplachu;

+ Pri Upravach parametrd stiskem na 5 s trvale ulozi nové hodnoty parametrd;

« Prinastavovani ¢asu a dob zapnuti/vypnuti ndvrat na Uplny seznam parametrd.

« pfidrzenidéle nez 5 s spolu s Set vyvold menu nastaveni parametr( typu C (konfiguracni);
+ pfidrzenidéle nez 5 s spolu s NAHORU resetuje poplachy s manudlnim resetovanim (hlaseni 'rES' potvrzuje resetovéani poplachu);

+ Pridrzeni déle nez 5 s béhem uvadéni do provozu aktivuje postup nahrani vychozich hodnot parametrd.

(NAHORU) Stisk samotného tlacitka:
Stisk s jinymi tlacitky

jsou reaktivovana pfipadna zpozdéni poplachd.

+ Zvysenizadané hodnoty nebo jiného vybraného parametru

« pfidrzenidéle nez 5 s spolu s Prg/mute resetuje poplachy s manuainim resetovanim (hldseni 'rES' potvrzuje resetovani poplach);

(DOLU) Stisk samotného tlacitka:

+ Snizeni zédané hodnoty nebo jiného vybraného parametru
« Prizobrazenf za bézného provozu vyvoldni zobrazeni druhé sondy, digitalnich vstupd a zddané hodnoty.

Stisk samotného tlacitka:

Set

« Stisk s jinymi tlacitky

« pfidrzeni déle nez 1 s zobrazeni anebo nastaven zadané hodnoty

« pfidrzenidéle nez 5 s spolu s Prg/mute vyvold menu nastaveni parametrt typu C (konfiguracnf).

3.3 Programovani

Provozni parametry Ize upravit pomoci predni kldvesnice. Zplsob
vyvolani zavisi na typu parametru: zédanad hodnota, casté parametry
(P) a konfiguracni parametry (c). Pristup ke konfigura¢nim parametrim
je chrdnén heslem, které brani neopravnénym zméndm a pfistupu
neopravnénych osob. Se znalosti hesla je mozné vyvolani i nastavenf
vsech ovladacich parametrd.

3.3.1 Nastaveni zddané hodnoty 1 (St1)

Postup zmény zaddané hodnoty 1 (vychozi = 20 °C):

- stisknéte Set: displej zobrazi St1 a poté aktudini hodnotu St1;
+ stiskem A nebo W nastavte pozad. hodnotu

« kratkym stiskem Set potvrdte novou hodnotu St;

- displej se vrati ke standardnimu zobrazeni.

&Hir33
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0Obr.3.c
3.3.2 Nastaveni zddané hodnoty 2 (5t2)
V provoznich rezimech 6, 7, 8 a 9 (viz kapitola Funkce) a pokud c19 = 2,
3,4 nebo 7 (viz kapitola Ovladdani) funguje kontroler se dvéma zadanymi
hodnotami.
Postup zmény zadané hodnoty 2 (vychozi = 40 °C):
- stisknéte pomalu dvakrdt za sebou Set: displej zobrazi St2 a poté
aktualni hodnotu St2;
+ stiskem A nebo V¥ nastavte zddanou hodnotu;
- stiskem Set potvrdte novou hodnotu St2;
- displej se vrati ke standardnimu zobrazeni.

Obr.3.d
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Tab.3.b

3.3.3 Nastaveni parametri typu P

Parametry typu P (¢asté) jsou oznac¢ovany kédem zacinajicim pismenem

P, poté nasleduje jedno nebo dvé ¢isla.

1. Pridrzte tlacitko PL{ po 3 s zobrazi displej kéd verze firmwaru (napf.
r2.1), po 5 s (v pripadé poplachu je nejprve vypnut bzucdk) zobrazf
kéd prvniho parametru typu P, ktery mazete upravit, tj. P1;

2. stiskem A nebo VW zobrazte pozadovany parametr. Pfi rolovanf
se na displeji objevi ikona kategorie, do niz parametr patfi (viz
nasledujici tabulka a tabulka parametrd);

3. stiskem Set zobrazte prislusnou hodnotu;

4. Stiskem A nebo VW zvyste nebo snizte hodnotu, az nastavite
pozadovanou hodnotu;

5. stiskem Set doc¢asné ulozte novou hodnotu a vratte se na zobrazenf
kédu parametru;

6. Opakovanim krokl 2 az 5 upravte dalsi parametry;

7. K trvalému ulozeni novych hodnot parametr( stisknéte na 5 s

... Prg . . .
tlacitko P 9 tim ukoncite postup nastaveni parametrai..

ute

ADﬁleiité:
« Pokud po dobu 10 s nestisknete zadné tlacitko, za¢ne displej blikat a

po 1 minuté se automaticky vrati ke standardnimu zobrazeni, pficemz
hodnoty nebudou uloZeny.

 Rychlost rolovanf{ zvyste stiskem a
pridrzenim tlacitka A /v na nejméné
5 sekund

+ pred zobrazenim parametrll P se na 2 s zobrazi verze firmwary,
v souladu s postupem popsanym na zac¢itku odstavce 3.3.3

Obr.3.e
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3.3.4 Nastaveni parametrti typuc, d, F

Parametry typu C, d, F (konfiguracni) se poznaji podle prvniho pismene
nazvu C, d, F, za nimz nésleduje jedna nebo dveé ¢islice.

1. Stisknéte  najednou i%g a Set na 5 s displej
zobrazi ¢islici 0;
@ Hir33

Obr. 3.f

2. Stiskem A nebo VW zobrazte heslo=77;

@ 5ir33

171 E

(|

Obr.3.9

3. Potvrdte stiskem Set;

4. Pokud je vlozend hodnota spravné, zobrazi se prvni parametr, ktery
mUzete upravit, cO, v opacném piipadé se obnovi standardni
zobrazeni;

5. Stiskem A nebo V¥ vyvolejte parametr, ktery chcete upravit.
pti rolovan( se na displeji objevi ikona kategorie, do niz parametr patff
(viz nasledujici tabulka a tabulka parametr();

6. Stiskem Set zobrazte pfislusnou hodnotu;

7. Stiskem A nebo V¥ zvyste
az nastavite pozadovanou hodnotu;

8. Stiskem Set docasné uloZte novou hodnotu a vratte se
na zobrazeni kédu parametru;

9. Opakovanim krokd 5 az 8 upravte dalsi parametry;

10.K  trvalému uloZzeni novych hodnot parametr

.. Prg . v . .
na 5 s tlacitko m—g tim ukoncite postup nastaveni parametrd..

ute

nebo snizte hodnotu,

stisknéte
Timto postupem je mozné vyvolanf i nastaveni véech ovlddacich
parametrd.

AHesIo = 77 lze zménit pouze z dohlizitele nebo konfigura¢nim
nastrojem (napf. Comtool), rozmezf je 0 az 200.

KATEGORIE PARAMETRU

Kategorie lkona Kategorie lkona
Programovani A Vystup 2 2
Poplach A Vystup 3 3

PID LADEN( Vystup 4 4
Vystup 1 1 RTC Q)

vsechny zmény parametrd docasné ulozené v paméti RAM se zrusi a
standardnf zobrazenf se obnovi, pokud 60 sekund nestisknete zadné
tlacitko.
Hodnoty data a ¢asu se ale ulozi hned pfi zadani.

Prg

mute

Q Pokud kontroler vypnete dfive, nez stisknete véechny zmény

parametrd budou ztraceny

\/ rdmci dvou postupl nastavovani parametrd (P a C) jsou nové

. . . Pr: o PV ‘
hodnoty ulozeny az po stisku ,Tg na 5 s. Pfi nastavovani zadané

hodnoty je nova hodnota ulozena stiskem Set.
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3.4 Nastavenidata/casu a ¢asi zapnuti/
vypnuti

Tyké se modell vybavenych RTC.

Nastaveni aktualniho data/¢asu

@ Hir33
B

-, -’
L clear 4
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3.4.1

Obr.3.h

1. Vyvolejte parametry typu C dle popisu v pfislusném
odstavci;
2. Stisknéte A / V¥ avyberte nadiizeny parametr tc;

@D Jir33
e
*— S

3. Stiskem Set: zobrazite parametr, za nimz jsou dvé ¢islice
odpovidajici aktudlnimu roku;
4. stisknéte Set a nastavte hodnotu roku (napf. 8=2008),
potvrdte stiskem Set;
5. Stiskem A vyberte dalsi parametr - mésic - a opakovanim krokd 3 a
4 nastavte nésledujici parametry:
M = mésic, d = den v mésici, u = den v tydnu
h =hodina, m = minuta;

Obr. 3.i

. . o s Pr .
6. Zpétnaseznamhlavnichparametrlsevrattestiskem mga potévyberte

parametry ton a toF (viz ndsledujici odstavec) nebo:
Prg .
na 5 s a ukoncenim postupu

7. Nastaveni ulozte stiskem
nastaveni parametrd.

3.4.2 Nastaveni dob zapnuti/vypnuti
1. Vyvolejte parametry typu C dle popisu v pfislusném odstavci;
2. Stisknéte A / V¥ avyberte nadfizeny parametr ton;

= doba ZAP;

Obr. 3

3. Stiskem Set zobrazite parametr, za nimz je jedna nebo dvé islice
predstavujici den, nasledovné:
0 = zapnutf ¢asovacem deaktivovéno
1 az 7 = pondéli az nedéle
8 = pondéli az patek
9 = pondéli az sobota
10 = sobota a nedéle
11 = kazdy den;
4. Stiskem Set potvrdte a prejdéte na parametry Casu
h/m = hodiny/minuty;
5. Kzobrazeni seznamu hlavnich parametrd se vratte stiskem :%g
6. Vyberte a upravte parametr toF (¢as vypnuti, zadavaji se hodiny a
minuty stejné jako v krocich 2 az 5)
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Obr. 3.k

Prg

7. Nastaveni ulozte stiskem — hab5 s oa ukonc¢enim postupu
nastaveni parametrd, ¢imz se trvale ulozi jejich hodnoty

3.4.3 Nastaveni vychozich parametrt

Obnoveni vychozich hodnot parametrd:
+ Vypnéte kontroler;
« Stisknéte PLg;
L, mute o ) ..,  Prg o
« Zapnéte kontroler a drzte pfitom stisknuté tlacitko — dokud displej
nezobrazi hlaseni“sStd”

ATl'm se zrusi vsechny provedené zmény a obnovi se vychozi hodnoty
od vyrobce, tj. ty, které jsou uvedeny v tabulce parametrd, kromé
hesla, které Ize zménit jen z dohlizitele nebo programem ComTool.

3.4.4 Testdispleje a klavesnice pfi zapnuti
Krok Displej Klavesnice Poznamka
Jedna | Displej je Uplné | Stiskem PRG na 5 s na-
zhasnutna5s | stavte vychozi hodnoty
DVa Displej je Uplné | Nemé zadny vliv
rozsvicenna 2 s
Tri Svitf 3 segmenty | PFi stisku jednotlivych Tento krok ®
("-=-") tlacitek se rozsviti odpovi- | signalizuje, zda je
) dajici segmenty instalovan RTC
Ctyfi Normalni provoz | Normalni provoz

Tab. 3.

D Gigas
[y
Ay

L clear 4

st B

@D Hir33_

Prg
mute
C 4 L clear 4

Prg A

mute

L clear 4
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3.45 Poplachy s manualnim resetovanim
Prg

Poplachy s manualnim resetovanim Ize resetovat spolecnym stiskem —=
a A nadélenez5s.

3.4.6 Aktivace provozniho cyklu

Rezim aktivace provozniho cyklu se vybird parametrem P70 (viz kapitola
vénovana ovladani) Nasleduje popis postupu aktivace z klavesnice
(manualni), digitédlniho vstupu a RTC (automaticky).

3.4.7 Manualni aktivace (P70=1)
Béhem normaélniho provozu kontroleru stiskem tlacitka A na 5 s
zobrazite CL, coz znamend “provozni cyklus” Provozni cyklus nabizi 5
krokd teploty/casu, které je nutno Set (viz kapitola Ovladani). Provozni
cyklus bude spustén a ikona hodin se rozblika.

@D Hir33
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Obr.3.m

Provozni cyklus se automaticky ukoncf, kdyz je dosazeno patého kroku.
Pokud chcete provozni cyklus zastavit pred dokoncenim, znovu stisknéte
tlacitko A na 5 s. Zobrazi se hldseni“StP” (stop).

@ Hir33 _
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Obr.3.n

3.4.8  Aktivace z digitdlniho vstupu 1/2 (P70=2)

Pokud chcete provozni cyklus aktivovat z digitdlniho vstupu 1, nastavte
P70 = 2 a c29 = 5. Pro digitaIni vstup 2 nastavte P70 = 2 a c30 = 5.
Pripojte vybrany digitaInf vstup k tlacitku (NE ke spinaci). Provozni cyklus
aktivujete kratkym stiskem tlacitka; cyklus se spusti a rozblika se ikona
hodin. Pokud chcete provozni cyklus zastavit pred dokonc¢enim, znovu
stisknéte tlacitko A na 5 s. Zobrazi se hlaseni“StP” (stop).

3.49 Automaticka aktivace (P70 = 3)

Automatickd aktivace provozniho cyklu je mozna pouze u modeld

vybavenych RTC.

Postup automatickeé aktivace provozniho cyklu:

+ Nastavte parametry trvani a zadané hodnoty kroku (P71 - P80);

» Naprogramujte casy automatického zapnuti/vypnuti kontroleru -
parametry ton a toF.

+ Nastavte parametr P70 = 3.

Provozni cyklus se spusti automaticky pfi zapnuti kontroleru. Pokud
chcete automaticky cyklus ukoncit pred dokoncenim, stisknéte A na 5
s. Ukonceni provozniho cyklu signalizuje hlaseni”“StP” (stop).

3.4.10 Aktivace automatického ladéni
Viz kapitola Ovladani. Automatické ladéni je neslucitelné s nezavislym
provozem (c19 = Z).
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3.4.11 Zobrazeni vstupli
- Stisknéte 'V :zobrazi se aktudlnf vstup stffdavé se svou hodnotou:
b1:sonda1;
b2 :sonda 2;
di1: digitalni vstup 1;
di2: digitalnf vstup 2;
St1: zédana hodnota 1;
St2: 7adand hodnota 2;
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« Stiskem A a V¥ vyberte vstup, ktery chcete zobrazit;

- Potvrdte stiskem Set na 3 s.

APokud pfi skenovani digitalnich vstupl néktery vstup nenf
zkonfigurovén, zobrazi se "nO" (signalizuje, ze dany digitalni vstup

neexistuje nebo nebyl zkonfigurovén); signalizace "OPn" a "CLO" znamena

rozepnuti a sepnuti digitdlntho vstupu. U sond se zobrazuje hodnota

mérend sondou nebo v pripadé, Ze sonda nenf instalovdna nebo nenf

zkonfigurovéna, zobrazi se "nO".

St2 se zobrazuje pouze pokud kontroler tuto hodnotu podporuje; pokud

ne, zobrazi se "nO".

3.4.12 Kalibrace sond

Parametry P14 a P15 slouZf ke kalibraci prvni a druhé sondy. Rozdily v
kalibraci sond teploty a vstupl proudového a napétového signélu viz
odstavec 5.2.Vyvolejte 2 parametry a poté nastavte pozadované hodnoty.
Stiskem Set po zadani hodnoty displej nezobrazi parametr, ale okamzité
zobrazi novou hodnotu sondy, kterou jste zkalibrovali. To znamend, ze
okamzité vidite vysledek nastaveni a mUzete pripadné kalibraci upravit.
Hodnotu ulozite dal$im stiskem Set.

3.5 Pouziti dalkového ovladace

(prislusenstvi)
Kompaktni délkovy ovlada¢ s 20 tlacitky umoziiuje pifmé vyvolani
nasledujicich parametr(:
- St1 (Z2addand hodnota 1)
« St2 (Zddana hodnota 2)
-+ P71 (diferencial St1)
« P2 (diferencial St2)
+ P3 (diferencial mrtvého pasma)
a Ize vyvolat nasledujici funkce:
+ nastaveni ¢asu
+ zobrazeni hodnoty méfené sondami
 zobrazeni fronty poplachl a resetovani poplacht s manudinim
resetovanim po odstranénf jejich pficiny.
+ nastaveni ¢asovych pasem (viz pfislusny odstavec).
Délkovy ovlada¢ nabizf Ctyfi tlacitka, % Set, A 2 V¥, umoznujici
pristup k témér vsem funkcim dostupnym ovlddanim pfimo na pfistroji.
Tlacitka délime do tii skupin, podle jejich funkce:
+ Aktivace/deaktivace funkce dalkového ovladace (obr. 1);
+ Simulace tla¢itek umisténych piimo na kontroleru (obr. 2);
+ Pifmé zobrazeni/Uprava nejbéznéjsich parametrd (obr. 3);

3.5.1
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Kéd aktivace dalkového ovladace (parametr

Parametr c51 aktivuje moznost pfistupu ke kontroleru. To znameng,
Ze |ze déalkovy ovladac pouzit i pfi instalaci vice kontrolerl na jednom
elektrickém panelu, bez rizika rusent.

Par. |Popis Def. |Min |Max |UM
Kod povoleni funkce dalk. ovladace 1 0 255 |-
c51 |0 = Programovani z dalk. ovl. bez kodu
Tab.3.d

3.5.2

Tla itko

Aktivace a deaktivace funkce dalkového

ovladace

Okamizita funkce

Zpozd na funkce

©

slouzi k aktivaci dalkového
ovladace, kazdy pfistroj
zobrazuje vlastni aktivacni kod

=

konci pouziti délkového
ovladace, se zrusenim vsech
zmén parametrt

mute I

stisk a pridrzenina 5 s koncf
pouziti dalkového ovladace,
s ulozenim vsech zmén
parametrd

CISLICE

slouzi k vybéru pfistroje,
zadavate zobrazeny aktiva¢ni
kod.
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Obr. 3.r

Obrazek uvadi pouzivand tlacitka. Stiskem Q kazdy pfistroj zobrazf
vlastni aktivacni kod délkového ovladace (parametr c51). Na ciselné
kldvesnici zadejte kod pristroje, ktery chcete ovlddat. Po dokonceni
operace bude na dalkovy ovladac¢ reagovat jen vybrany pristroj,
vechny ostatni pokracuji v chodu a na dalkovy ovlada¢ nereaguiji.
Pritazenim rlznych aktivac¢nich kodd rliznym pristrojdm ziskate moznost
programovani vybraného pfistroje bez obav z ovlivnéni ostatnich
pristrojd. Pristroj, ktery je nastaven na pifjem poveld délkového ovladace,
zobrazuje Udaje a hldseni rCt. Tuto Uroven oznacujeme Urover 0. Stiskem

ukoncite programovani délkového ovladace bez ulozeni zmén.

3.5.3  Simulace tlacitek umisténych pfimo na
kontroleru

Obrazek uvadi pouzivana tlacitka.. Na urovni 0 (zobrazeni tdaje a hldsent
rCt) jsou aktivni nésledujici funkce:

Tlacitko
murel
rg

Na této Urovnijsou aktivniitlacitka Set a — = pouzivand k aktivaci zadané

ute '

hodnoty (Uroven 1) a konfigura¢nich parametrd (Urovers 2).

Okamzitd funkce
Vypnuti bzuc¢aku, pokud byl zapnut

Zpozdéna funkce

Stiskem a pfidrzenimna 5 s se
ulozi upravené parametry a ukoncf
ovlddani dalkovym ovladacem.

Tla¢itko  |Okamzita funkce

Prg "

Na Urovni 1 a Urovni 2 tlacitka —oi5et, A a ¥ funguji presné tak,
jako odpovidajici tlacitka pfimo na kontroleru. Tak Ize zobrazit a Set
vechny parametry kontroleru, i ty, které nemaji pfitazené zkratky.

@ g remote control

Nastaveni zadané
hodnoty

9

Obr.3.s
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3.5.4  Primé zobrazeni/Uprava nejbéznéjsich

parametri
Nékteré parametry Ize pfimo vyvolat k tomu urcenymi tlacitky:
+ Stl (zaddand hodnota 1);
+ St2 (Zzadand hodnota 2);
+ P1 (diferencial St1);
« P2 (diferencial St2);
+ P3 (diferencial mrtvého pasma)
a Ize vyvolat nasledujicf funkce:
+ nastaveni presného ¢asu (tc);
» zobrazeni hodnoty méfené sondami (Sondal, Sonda2);
« zobrazeni fronty poplachd (ALO - AL4);
« resetovani poplachd s manualnim resetovanim po odstranéni jejich
priciny;
+ nastaveni casovych pasem (ton, toF), viz pfislusny odstavec.

@ g) remote control

product part number IRTRUES000

Obr. 3.t



CAREL

4. UVADENI DO PROVOZU

4.1 Konfigurace

Pri uvadéni kontroleru do provozu je nutno Set konfiguracni parametry,

k nimz patff:

+ sériova adresa sitového pfipojent;

- aktivace kldvesnice, bzuc¢dku a dalkového ovladace (pfislusenstvi);

 nastaveni zpozdeéhi spusténi ovladani po zapnuti zafizeni (zpozdéni pfi
spusténi);

+ postupné zvysovani nebo snizovani zadané hodnoty (mékké spusténi).

4.1.1  Sériova adresa (parametr c32)

€32 pfifadi kontroleru adresu sériového pfipojeni v dohledovém systému
anebo systému dalkové udrzby..

Par. |Popis Def. |Min |[Max |Mér. jednotka
c32 |Adresa sériového pripojeni: |1 0 207 |-

Tab. 4.a
4.1.2 Deaktivace klavesnice/dalkového ovladace

(parametr c50)
Nékteré funkce souvisejici s pouzitim kldvesnice Ize deaktivovat, napfiklad
nastaveni parametrd a zadanych hodnot, pokud je kontroler dostupny

vefejnosti.
Par. |Popis Def. |Min |Max |Mér. jednotka
c50 |Deaktivace klavesnice a 1 0 2 -

dalkového ovladace

Tab.4.b
Nasleduje prehled rezimd, které Ize deaktivovat:

Par c50 Uprava P Zména Nastaveni pomoci
parametr(i zadané hod- délkového ovladace
noty
0 NE NE ANO
1 ANO ANO ANO
2 NE NE NE

Kdyz jsou funkce "zména zddané hodnoty" a "Uprava P parametrd"
deaktivovany, nelze zadanou hodnotu a parametry typu P ménit, ale Ize
je zobrazit. Naproti tomu parametry typu C jsou chrdnény heslem a jako
takové je Ize nastavovat z kldvesnice, standardnim postupem. Kdyz je
délkovy ovlada¢ deaktivovan, nelze hodnoty parametrli ménit, ale Ize je
zobrazit. Viz odstavec vénovany pouziti ddlkového ovladace

Pfi nastaveni c50 = 2 z dalkového ovladace je tento okamzité

deaktivovan. Dalkovy ovladac Ize znovu aktivovat nastavenim c50 =
0 nebo c50 = 1 pomocf kldvesnice na pfistroji.

4.1.3  Zobrazit standardni displej/deaktivovat bzu¢ak

(parametry c52, ¢53)

Par. |Popis Def. |Min |Max |Mér.jed-

notka
3 -

Displej 0 0
0=>Sonda 1

1 =Sonda?2

2 = DigitéIni vstup 1

3 = DigitéIni vstup 2

4 = 7adana hodnota 1

5 = Z4dana hodnota 2

6 = Stfidavé Sonda 1/ Sonda 2
Bzucak 0 0 1 -
0 = Aktivovéno

1 = Deaktivovéno

c52

c53

Tab. 4.c
41.4 Zpozdéni pii spusténi (parametr c56)
Slouzi ke zpozdeéni spusténi ovladani po zapnuti zafizeni. To se hodi pfi
vypadku napéjent, aby se vsechny kontrolery (na siti) nespustily nardz, coz
by jinak mohlo zpUsobit pretizen elektrického rozvodu.

Par.  |Popis Def. |Min Max Mér. jed-
notka
c56  |Zpozdéni pfi spusténi 0 0 255 s
Tab. 4.d
4.1.5 Mékké spusténi (parametr c57, d57)

Tato funkce postupné zvysuje nebo snizuje zédanou hodnotu, podle
zadané hodnoty parametru. Hodi se, pokud kontroler pouzivate v
chlazenych nebo temperacnich mistnostech apod., prosté v situacich,
kdy rozbéh na plny vykon nenf vhodny vzhledem k probfhajicimu
procesu. Pokud je aktivni mékké spusténi, vyuziva se pri spusténi nebo v
ramci provozniho cyklu. Mérnou jednotkou jsou minuty / °C.

25

Parametr d57 plat pro okruh 2, pokud je aktivni nezévislé ovladani okruh.

Par. Popis Def. Min Max Mér. jednotka
c57 Mékké spusténti 0 0 99 min/°C
ds7 Meékké spusténi, |0 0 99 min/°C
okruh 2
Tab. 4.e
OC A
——————— set point
process value
output status
>
Obr. 4.2

Priklad: pfi nastaveni c57 = 5, pokud je Zzddana hodnota 30 °C a diferencial
2 °C, a teplota okoli je prave 20 °C; bude pfi zapnuti virtudlni zddana
hodnota stejna jako teplota méfend, a tak to zlstane po dobu 5 minut.
Po 5 minutdch bude virtudini zéddand hodnota 21 stupnd, nebudou
aktivovany zadné vystupy, po dalsich 5 minutdch bude virtudini Zddana
hodnota 22 °C, ¢imZ se ovladéni dostane do pasma regulace (vzhledem
k tomu, Ze je diferencial 2 °C) a spusti se topeni. Jakmile teplota dosahne
virtudlni zddané hodnoty, funkce se vypne a proces pokracuje.

4.2 Priprava pouziti

Po dokonceni instalace, konfigurace a programovani, zkontrolujte pred

zapnutim kontroleru, Ze:

« Zapojeni bylo provedeno spravné;

+ Programovaci logika vyhovuje potiebam ovlddani jednotky a
konkrétnf instalace: Poc¢inaje revizi firmwaru 2.0 mohou byt nastaveny
dva nezdvislé cykly PID ovladani nezavislych okruhd;

« Pokud je kontroler vybaven RTC (hodiny), nastavte pfesny cas a doby
zapnuti a vypnuti;

- Nastavte standardni zobrazeni;

+ Nastavte parametr “typ sondy” podle dostupné sondy a typu ovlddan{
(NTC, NTC-HT, PTC, PT1000, termoclanek J/K, vstupni napétovy/
proudovy signal);

- Nastavte typ ovladani: ZAP/VYP (proporcni) nebo proporcni, integracni,
derivac¢ni (PID);

« Pri pouziti v roli termostatu nastavte mérnou jednotku sond (°C nebo
°F), viz odstavec 5.1;

« Zkontrolujte, zda spravné naprogramovani provoznich cykld;

+ Aktivace funkcf ochrany (zpozdénf pfi spusténi, rotace, minimalni doba
zapnuti a vypnuti vystup);

+ Nastaveni kédu aktivace délkového ovladace, pokud je na jednom
misté instalovéno vice kontrolerd;

+ Pokud je pfipojen modul CONVO/10AQ, zkontrolujte nastaveni doby
cyklu na minimum (c12=0,2 s);

+ Spravné poradi nastaveni zvlastniho rezimu, tj. nejprve Set parametr cO
a poté ¢33 (viz kapitola Funkce).

4.3 Zapnuti/vypnuti kontroleru

Zafizen( Ize zapnout/vypnout z vice mist: dohliZitel, dig. vstup (parametry

€29, c30), parametr (Pon) a dalkovy ovlada¢.  DigitdInf vstup ma pfi

zapnuti/vypnuti nejvyssi prioritu. Po¢inaje revizi firmwaru 2.0 Ize vybrat

vystup indikujici stav ZAP/VYP (viz "zavislost").

APokud je jako ZAP/VYP konfigurovéno vice dig. vstupd, stav ZAP

bude aktivovdn pfi sepnuti viech téchto vstupl. Staci jeden

rozepnuty vstup a jednotka bude ve stavu VYP.

Pokud dig. vstup pozaduje stav VYP, jsou vystupy a ZAP/VYP ovladani

dalkovym ovladacem nebo dohlizitelem deaktivovany, pficemz

nasledujici funkce zlstanou aktivni:

« Uprava a zobrazeni ¢astych a konfiguracnich parametrli a zadanych
hodnot;

« vybér sondy, jejiz Udaj se zobrazi;

« chybasondy 1 (E01), chyba sondy 2 (E02), poplach hodin (E06), poplach
EEPROM (EO7 a E08);

« Pri zapnuti a vypnuti ovlddactho vystupu jsou respektovany doby
ochrany;
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Parametry, které se v tabulkdch opakuji, zdtraznuji rozdily mezi
nastavenimi modeld s univerzalnimi vstupy a modely vybavenymi
pouze vstupy teploty.

5.1 Maérna jednotka teploty

U modelu IR33 Universale Ize parametrem c18 prepnout meérnou
jednotku teploty ze stupntd Celsia na stupné Fahrenheita.

Par.  |Popis Def. |Min |Max |Mérna jednotka
c18 |Mérnd jednotka teploty |0 0 1 -
0=°C,1="°F
Tab.5.a

Modely s univerzalnimi vstupy Ize pfipojit k sonddm PT100 nebo PT1000 a
k termoclankm, rozsah méreni téchto sond je -199 °C az 800 °C, proto se
u nich lisi minimalni a maximalini Setelné zaddané hodnoty. Viz nasledujicf
tabulka. Tato funkce funguje nasledovné:

1. pfinastaveni stupnt Celsia je rozmezi nastaveni 199T800°C;

2. pfinastaveni stupnl Fahrenheita je rozmezi nastaveni 199T800°F;

Vizhledem k platnosti pfevodniho vzorce:

TCF) =TCO) x 1,8 + 32
je Setelné rozmezi ve stupnich Celsia ve skute¢nosti Sirsi nez ve stupnich
Fahrenheita.

199 128 426 goo T(0)

-199 goo TCF)
Obr.5.a

A

» pokud displej zobrazuje Udaj sondy 1 nebo 2 v rozmezi 199 °C az -128 °C
nebo 426 °C az 800 °C, po pfepnuti na stupné Fahrenheita se zobrazi chyba
EOT nebo E02;

« Pokud kontroler pracuje se stupni Celsia a nastavena zadana hodnota je
vyssi nez 426 °C nebo nizsi nez -128 °C, pfi pfepnuti na stupné Fahrenheita
dojde k omezeni zddané hodnoty na 800 °F resp. -199 °F.

5.2 Sondy (analogové vstupy)

Parametry sond se vyuzivaji k:

+ nastaveni typu sondy:

+ nastaveni offsetu ke korekci Udaje sondy (kalibrace)

+ nastaveni maximalni/minimalni hodnoty napéti/proudu

« aktivaci filtru ke stabilizaci Udaje

+ nastaveni mérné jednotky zobrazenf na displeji

« aktivaci druhé sondy a funkce kompenzace. Modely IR33 Universale
vybavené univerzalnimi vstupy majf $irsi rozmezf zpracovani signall
sond NTC a PT1000 nez modely IR33 Universale vybavené pouze
vstupy teploty. Kromé toho Ize pfipojit termoclanky, aktivni sondy a
vstupy napéti/proudu, viz tabulka.

Par. |Popis Def. |Min Max |Mér.

CAREL

5. FUNKCE

c13 [Typ sondy 0 0 16 =

0 = Rozmezi NTC sondy(-50T+110°C)

1 = Rozmezi NTC-HT sondy
(-10T+150°C)

2 = Rozmezi PTC sondy (-50T+150°C)

3 = Rozmezi PT1000 (-50T+200°C)

4 = Rozmezi PT1000 (-199T+800°C)

5 =Rozmezi PT100 (-50T+200°C)

6 = Rozmezi PT100 (-199T+800°C)

7 = Rozmezi termoclanku typu J
(-50T+200°C)

8 = Rozmezi termoclanku typu J
(-100T+800°C)

9 = Rozmezi termoclanku typu K
(-50T+200°C)

10 = Rozmezi termoclanku typu K
(-100T+800°C)

11 =Vstup 0 az 1 Vss

12 =Vstup 0,5 az 1,3 Vss

13 =Vstup 0 az 10 Vss

14 =Vstup 0 az 5 Vss pomérovy

15 = vstup 0 az 20 mA

16 = vstup 4 az 20 mA

jednotka
c13 [Typ sondy 0 0 3 -
0 = Standardni rozmezi NTC sondy
(-50T+90°C)

1 = Rozsitené rozmezi NTC-HT sondy
(-40T+150°C)

2 = Standardnf rozmezi PTC sondy
(-50T+150°C)

3 = Standardni rozmezi PT1000
(-50T+150°C)
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P14 |Kalibrace sondy 1 (0) 1-20(-36)]20 36)|°C (©

0 F
P15 [Kalibrace sondy 2 0(0) |-20(-36)]20 (36)|°C (°F)
P14 |Kalibrace sondy 1 0(0) |-99,9 999 |°C(°F
(=179) 1(179)

P15 |Kalibrace sondy 2 0(0) |-99,9 99,9 |°C(°F)
(-179) 1(179)

c15 |Minimalni hodnota pro sondu 1 pfi |0 -199 cleé |-
napétovém/proudovém signalu

c16 |MaximalIni hodnota pro sondu 1 pfi {100 |c15 800 |-
napétovém/proudovém signélu

d15 |Minimalni hodnota pro sondu 2 pfi |0 -199 die |-

napétovém/proudovém signalu

d16 [Maximalni hodnota pro sondu 2 pfi |100 |d15 800 |-
napétovém/proudovém signalu

c17 |Filtr ruseni sondy 4 1 15 -

Tab. 5.b

APokud zvolite sondu s proudovym/napétovym signalem, musite
mérnou jednotku ponechat nastavenou na °C (C18 = 0).

Parametr c13 definuje typ sondy 1 (B1) a pfipadné sondy 2 (B2).
Pro kontrolery s univerzalnimi vstupy jsou pfislusné volby v tabulce
zvyraznény. Parametry P14 resp. P15 pro sondu 1 resp. 2 slouZf ke korekci
méfené teploty zobrazované na displeji o zadany offset: hodnota téchto
parametrd se pfic¢itd (pokud je kladnd) nebo odcita (pokud je zadpornd) od
teploty méfené sondou. Stiskem Set po zadani hodnoty displej nezobrazf
parametr, ale okamzité zobrazi novou hodnotu sondy, kterou jste
zkalibrovali. To znamend, ze okamyzité vidite vysledek nastaveni a mdzete
pripadné kalibraci upravit. Dalsim stiskem Set vyvolejte kodd parametru
a ulozte hodnotu. U sond s napétovym/proudovym vystupem slouzf
parametry c15, c16 pro sondu 1 a parametry d15, d16 pro sondu 2 ke
stanoveni "‘méfitka” vystupniho signalu sond. Po této operaci se pricita
hodnota parametrd P14, P15.

Priklad: Vstup 0 az 10 Vss na B1,c15=30,c16=90,P14 =0

Display
Visualization 90
(P14=0)
60 ;
30
0 5V v B1
Obr.5.b

Hodnota 0 V se poté zobrazi jako 30 a 10 V jako 90. Jde soucasné o
hodnoty vyuzivané k ovladani.

Parametr c17 definuje koeficient pouzivany ke stabilizaci méfeni teploty.
Nizké hodnoty pfifazené tomuto parametru znamenaji rychlou reakci
sondy na zmény teploty, nicéné Udaj je poté velmi citlivy na rusent.
Vlysoké hodnoty zpomaluji reakci, ale zarucuji velkou odolnost proti
ruseni, tj. stabilnéjsi a presnéjsi udaj.
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5.2.1 Druha sonda (parametr c19)

Par. |Popis Def. [Min|Max |Mér.
jednotka

c19 |Provoz sondy 2 o |0 12 |-

0 = nepovoleno

1 =diferen¢ni provoz

2 =kompenzace v rezimu chlazeni

3 =kompenzace v rezimu topenf

4 = kompenzace aktivn{ vzdy

5 = aktivace logiky absolutni zddané

hodnoty

6 = aktivace logiky diferen¢ni zadané

hodnoty

7 = nezavisly provoz (okruh 1 + okruh 2)

8 = ovlddani podle vyssi z hodnot sond

9 = ovladéni podle nizsi z hodnot sond

10 = zddand hodnota ovlddani z B2

11 = autom. prepnuti topeni/chlazeniz B2

12 = Diferencialni provoz s pred-alarmem
Platnostc0=1,2,3,4

Tab. 5.c

ADruha’ sonda musi byt stejny typ jako prvni, dle nastaveni parametru
c13.0vladan( Ize ale provadét podle dvou rlznych fyzickych hodnot,
napr. teploty-vihkosti pfi nezavislém provozu (c19 = 7) s kombinovanou
aktivni sondou (napf. CAREL DPWC¥) se dvéma vystupy 4 az 20 mA.
Vysvétleni typd ovlddani na zakladé parametru c19 viz kapitola "Ovladani".

5.3 Standardni provozni rezimy
(parametry St1, St2, c0, P1, P2, P3)

Kontroler dokaze fungovat v 9 rezimech, které volite parametrem cO.
Zakladni rezimy jsou "pfimy" a "reverzni". V "pfimém" reZimu je vystup
aktivovan, kdyZ je méfend hodnota vys3si nez Zddand hodnota zvysend
o diferencidl. V "reverznim" rezimu je vystup aktivovan, kdyz je méfena
hodnota nizsf nez zadand hodnota zvysena o diferencidl. Dalsi rezimy jsou
kombinacf vyse uvedenych, s moznosti nastaveni 2 zadanych hodnot
(St1 a St2) a 2 diferencidlC (P1 a P2) v zavislosti na rezimu, ktery mize
byt “pfimy” nebo “reverzni’, nebo na stavu digitélniho vstupu 1. K dal$im
rezimdm patfi ‘mrtvé pasmu” (P3), "PWM" a “poplach”. Pocet aktivovanych
vystupl zavisi na modelu (oznaceni V/W/Z =1, 2, 4 vystupy relé, A =
4 vystupy SSR, B/E = 1/2 analogové vystupy a 1/2 vystupy relé). Vybér
sprdvného provozntho rezimu je prvnim krokem pfi Uprave vychozf
konfigurace; zménte jej vzdy, kdyz vychozi nastavent, tj. "reverzni" provoz,
nevyhovuje konkrétni aplikaci. Popis funkce “¢asovace” viz odstavec 5.6.1
(parametr zavislosti = 15)

Par. |Popis Def. Min  |Max Mér.
jednotka

St1 |Z&dand hodnota 1 20 21 22 °C (°F)
St2 |Z4dand hodnota 2 40 23 24 °C (°F)
c0 |1 =pfimy 2 1 9 -

2 = reverzni

3 =mrtvé pdsmo

4 =PWM

5 = poplach

6 = ptimy/reverzni z DI1

7 = ptimy/ptimy z DI

8 = reverzni/reverzni z DI1

9 = pfimy/reverzni se
samostatnou zadanou
hodnotou

P1 |Diferencidl Zéddané hodnoty 1 |2 0,1 50 °C(°R)

P2 |Diferencidl zddané hodnoty 2 |2 0,1 50 °C (°F)

P3 |Diferencidl mrtvého pasma 2 0 20 °C(°R)

P1 |Diferencial zadané hodnoty 1 |2 (3,6) |0,1(0,2)|99,9 °C(°F)

(179)
P2 |Diferencial zddané hodnoty 2 |2 (3,6) |0,1(0,2)|99,9 °C(°F)
(179)
P3  |Diferencidl mrtvého pasma 2(36) |00 (999 °C (°F)
(179)
c21 [Minimalni hodnota zadané -50 -50 c22 °C (°F)
hodnoty 1
c22 [Maximélni hodnota Zéddané |60 c21 150 °C (°F)
hodnoty 1
c21 |Minimalni hodnota zédané -50 -199  |c22 °C (°F)
hodnoty 1 (-58) (-199)
c22 |Maximalni hodnota zadané 110 c21 800 (800) |°C (°F)
hodnoty 1 (230)

23 |Minimalni hodnota zddané -50 -50 c24 °C (°F)
hodnoty 2

c24 |Maximalni hodnota Zadané |60 c23 150 °C (°F)
hodnoty 2

23 |Minimalni hodnota zddané -50 -199 |24 °C (°F)
hodnoty 2 (-58) (-199)

c24 |Maximalni hodnota zadané 110 c23 800 (800)|°C (°F)
hodnoty 2 (230)

Tab.5.d
Aby bylo mozno Set c0, musite Set ¢33 = 0. Pokud ¢33 = 1,zména 0
nema zadny vliv.
APokud ma nastaveny rezim vstoupit v platnost, je nutno kontroler
vypnout a zapnout. Jinak nelze zarucit spravnou funkci.
\yznam parametrl P1 a P2 se méni podle vybraného provozniho
rezimu. Priklad: v rezimech 1 a 2 je diferencidlem vzdy P1. Na druhou
stranu P2 je "reverzni” diferencidl v rezimu 6 a “pfimy” diferencidl v rezimu
9.

5.3.1 Rezim 1:Pfimyc0=1
V'pfimém”rezimu kontroler reguluje mérenou hodnotu (v tomto pripadé
teplotu), aby neprekrocila zddanou hodnotu (St1). Pokud k tomu dojde,
postupné se aktivuji vystupy. Aktivace vystupl nastdva rovnomérné v
ramci celého diferencidlu (P10. Pokud je méfena hodnota rovna St1+P1
nebo je vyssi (pouze v proporcnim rezimu), jsou aktivovany vsechny
vystupy. Podobné pokud za¢ne méfend hodnota klesat, jsou vystupy
postupné deaktivovany. Pri dosazeni St1 jsou deaktivovany vsechny
vystupy.
Mod.V

Mod. W
ouTi out oum2
ON ON
A A A
OFF v OFF Y A/
P1 B1 P1 B1
St St1
Mod. Z
oum ouT2 ouT3 ouT4
ON
A A A A
oFF Y \4 Y Y
P1 B1
st
Obr. 5.

Legenda
Stl Z4dand hodnota 1
P1 Diferenciél zadané hodnoty 1
OUT1/2/3/4 Vystup 1/2/3/4
B1 Sonda 1

5.3.2  Rezim 2: Reverzni c0 = 2 (vychozi)

“Reverzni” provoz se podoba "pfimému’, jen s tim, Ze se vystupy aktivuj,
kdyz ovlddand hodnota klesd, pocinaje zédanou hodnotou (St1). Pokud
je méfend hodnota rovna St1-P1 nebo je niZsi (pouze v proporénim
rezimu), jsou aktivovany vsechny vystupy. Podobné pokud za¢ne méfena
hodnota stoupat, jsou vystupy postupné deaktivovany. Pfi dosazeni St
jsou deaktivovany vsechny vystupy.

Mod.V Mod. W
ouT1 ouT2 ouT1
ON ON
A A A
v OFF v v OFF
P1 B1 1 B1
st1 st1
Mod. Z
ouT4 ouT3 ouT2 ouT1
ON
A A A A
Y Y Y \J oFF
P1 B1

st1
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Obr.5.d
Legenda
Stl Z&dana hodnota 1
P1 Diferencidl zadané hodnoty 1
0ouUT1/2/3/4 Vystup 1/2/3/4
B1 Sonda 1
5.3.3 Rezim 3: Mrtvé pasmo c0 =3

Cilem tohoto reZzimu ovlddani je dostat méfenou hodnotu do intervalu
obklopujiciho zddanou hodnotu (St1), ktery nazyvame mrtvym pasmem.
Sitka mrtvého pasma je ddna hodnotou parametru P3- Uvniti mrtvého
pasma kontroler neaktivuje zadné vystupy, mimo mrtvé pasmo funguje
v "pfimém" rezimu, kdyz mérenad hodnota roste, a v "reverznim" rezimu,
kdyz méfend hodnota klesd. Podle pouzitého modelu mohou v "pfimém"
a "reverznim" rezimu fungovat jeden nebo vice vystupd. Jejich aktivace a
deaktivace probiha jednotlivé, jak jiz bylo vysvétleno u rezimd 1 a 2, podle
méfené hodnoty a nastavenych hodnot St1, P1 pro “reverzni” ovlddani a
P2 pro“piimé” ovlddani.

Mod.V Mod. W
ouT1 ouT1 ouT2
ON
A A A
7 oF 2
P1 P3 B1 P1 P3 P3 P2 B1
sl st1
Mod. Z
ouT2 ouT1 ouT3 OouT4
A A A A
Y \ 4 \ 4 Y
P1 P3 P3 2] B1
St1
Obr.5.e
Legenda )
Stl /&dana hodnota 1
P1/P2 Diferencidl "reverzni"/"ptimy"
P3 Diferencidl mrtvého padsma
OouT1/2/3/4 Vystup 1/2/3/4
B1 Sonda 1

OPokud méa kontroler jen jeden vystup, funguje v mrtvém pasmu v
"reverznim" rezimu.

53.4 Rezim4:PWMc0=4

Ovladacf logika v rezimu PWM vyuziva mrtvé pasmo, s aktivaci vystupt
pulsné sffkovou modulaci (PWM). Vystup je aktivovan v intervalech
odpovidajicich parametru c12 na proménnou dobu, vypoctenou
jako procentni dobu zapnuti podle hodnoty méfené jako BT v rdmci
diferenciadlu (P1 pro "reverzni" ovladani a P2 pro "pfimé" ovladani). U
malych odchylek bude vystup aktivovén na kratkou dobu. Pfi prekrocent
diferencidlu bude vystup vzdy zapnut (100% ZAP). PWM ovladani tedy
umoznuije "proporcni" ovladani zatizen, kterd se bézné reguluji zapnutim/
vypnutim (napf. elektrické topné ¢lanky), coz zlepsuje ovlddani teploty.
PWM ovlddani mtze u modeld IR33 (DN33) Universal A, D s vystupy pro
ovladani polovodicovych relé (SSR) také vytvofit ovlddaci signdl 0 az
10 Vss nebo 4 az 20 mA. V tom pfipadé je nutno pripojit prislusenstvi
(prevodnik signalu) s kddem CONVO/10AOQ. Pri ovlddani PWM blika ikona
"ofimy"/"reverzni".

Mod.V Mod.W /B
100%
100%
ouT1 ouT1 ouT2
0% 0%
P1 P3 B1 P1 P3 P3 P2 B1
St1 Nl
Mod.Z/A/E
100%
OUT2 OUT1 OuT3 OUT4,
0%
P1/2 P1/2 P3 P3 P2/2 P2/2 B1

st1
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Obr. 5.f
Legenda
St Zadané hodnota 1
P1/P2 Diferencial "reverzni"/"ptimy"
P3 Diferencidl mrtvého pdsma
OUT1/2/3/4 Vystup 1/2/3/4
B1 Sonda 1

Pokud ma kontroler jen jeden vystup, funguje v mrtvém pasmu v
"reverznim" rezimu.

AReiim PWM nevyuZivejte u kompresor( a dalsich zafizeni, které by

prilis castym zapindnim/vypindnim mohly trpét. U vystupl relé se
nesmf parametr c12 nastavovat na pfilis nizkou hodnotu, aby nedoslo ke
zkracenf jejich Zivotnosti.

5.3.5 Rezim 5:Poplachc0=5

V rezimu 5 je aktivovan jeden ¢i vice vystupu za Ucelem signalizace
poplachu zkratu nebo odpojeni sondy nebo poplachu vysoké ¢i nizké
teploty. Modely V a W nabizeji pouze jedno relé poplachu, model Z ma
dvé: relé 3 je aktivovano u obecnych poplacht a poplachu nizké teploty,
relé 4 je aktivovdno u obecnych poplachl a poplachu vysoké teploty.
Aktivace relé poplachu je navic k ostatnf signalizaci v ostatnich provoznich
rezimech, tj. zobrazeni kédu poplachu na displeji a rozeznéni bzucaku.
U modelll W a Z se relé nepouzitd k signalizaci poplachl pouzivaji k
ovladani, stejné jako u rezimu 3 a v souladu s nasledujicimi schématy.
Tento provozni rezim neni vhodny pro modely B a E.

Parametry odpovidajici sondé 2 se aktivuji pfi nezavislém provozu (c19
=7).

Def. |[Min |Max |Mérna
jednotka

°C (P)

Par. |Popis

P25 -50

(-58)

-50
(-58)

Prahova hodnota poplachu nizké P26
teploty, sonda 1

P29 =0, P25 = 0: prahova hodnota
deaktivovana

P29 =1, P25 =-50: prahové hodnota
deaktivovana

Prahové hodnota poplachu vysoké
teploty, sonda 1

P29 =0, P26 = 0: prahové hodnota
deaktivovéna

P29 =1, P26 = 150: prahové hodnota
deaktivovéna

Diferencial poplachu na sondé 1
Prahova hodnota poplachu nizké
teploty na sondé 1

P29 =0, P25 = 0: prahové hodnota
deaktivovéna

P29 =1, P25 =-199: prahové hodno-
ta deaktivovéna

Prahova hodnota poplachu vysoké
teploty na sondé 1

P29 =0, P26 = 0: prahova hodnota
deaktivovéna

P29 =1, P26 = 800: prahové hodnota
deaktivovéna

Diferencial poplachu na sondé 1 2
(3.6)
Zpozdéni poplachu na sondé 1(*) 120 |0
Typ prahové hodnoty poplachu 1 0
0 = relativnf;

1 = absolutni.

Prahova hodnota poplachu nizké
teploty, sonda 2

Pokud P34 =0, P26 = 0: prahové
hodnota deaktivovana

Pokud P34 =1, P26 =-50: prahova
hodnota deaktivovana

Prahova hodnota poplachu vysoké
teploty, sonda 2

Pokud P34 =0, P31 = 0: prahové
hodnota deaktivovana

Pokud P34 =1, P31 = 150: prahova
hodnota deaktivovana

Diferencial poplachu na sondé 2

P26 150

(302)

P25 |150

(302)

p27
P25

2 (3,6),0(0)
-50  |-199
(-58) [(-199)

50(90)
P26

P26 150

(302)

P25 |800

(800)

°CCR)

p27 99,9
(179)

250

P28
P29

P30 -50

(-58)

-50
(-58)

P31

P3

150
(302)

P30 150

(302)

P32 50(90) |°C (°F)
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P30 |Prahové hodnota poplachu nizké -50  [-199 |P31  [°C(°F)
teploty na sondé 2 (-58) |(-199)
Pokud P34 =0, P26 = 0: prahova
hodnota deaktivovana
Pokud P34 = 1, P26 = -199: prahovd
hodnota deaktivovana
P31 |Prahova hodnota poplachu vysoké |150 |P30 {800  |°C (°F)
teploty na sondé 2 (302) (800)
Pokud P34 =0, P31 = 0: prahova
hodnota deaktivovana
Pokud P34 = 1, P31 = 800: prahova
hodnota deaktivovana
P32 |Diferencial poplachu na sondé 2 2 0(0) 1999 |°C(°F)
(3.6) (179)
P33 |Zpozdéni poplachu na sondé 2(¥) 120 |0 250 |min(s)
P34 |Prahové hodnota poplachu vysoké |1 0 1
teploty na sondé 2
0 = relativni; 1 = absolutni.
Tab. 5.e
(*)V pfipadé poplachl z digitalniho vstupu je mérnou jednotkou sekunda (s).
Mod.V Mod. W
OUT1 (HIGH/LOW ALARM) ouT1 OUT2 (HIGH/LOW ALARM)
--------- ON ON ON
A
_________ OFF Y OFF OFF
1 P27 i B1 P1 P3 B1 i P27 i B1
P25/P26 ' | P25/P26 ‘
st1
Mod. Z
OUT3 (LOW ALARM) ouT1 ouT2 OUT4 (HIGH ALARM)
A A
Y \ 4
P27 P1 P3 P3 P2 P27 B1
P25 P26
St1
0Obr.5.9
Mod. E
OUT3 (LOW ALARM) ouT4 ouT2 OUT1(HIGH ALARM)
0%
: ! !Bl
L pay P1 P3 P3 P2 _—
p2s ‘ st1 P26
Obr.5.h
Legenda
Stl Z4dand hodnota 1
P1 Diferencidl "reverzni"
P2 Diferencidl "pfimy"
P3 Diferencidl mrtvého pasma
P27 Diferencial poplachu
OUT1/2/3/4 Vystup 1/2/3/4
Bl Sonda 1

Parametr P28 predstavuje "zpozdéni aktivace poplachu" v minutach;

vztazeno k sondé 1, poplach nizké teploty (E05) se aktivuje pouze pokud
teplota zUstane nizsi nez je hodnota P25 po dobu delsi nez P28. Poplach
mUze byt relativni nebo absolutni, v zavislosti na hodnoté parametru
P29.V prvnim pfipadé (P29 = 0) hodnota P25 uvadi odchylku od zddané
hodnoty a proto je bod aktivace poplachu nizké teploty: zadana hodnota
- AL. Pfi zméné nast. hodnoty se automaticky zméni i bod aktivace. Ve
druhém pfipadé (P29 = 1) hodnota P25 uvadi prah. hodnotu poplachu
nizké teploty. Aktivni poplach nizké teploty je signalizovan bzucdkem a
kédem EO5 na displeji. Totéz plati pro poplach vysoké teploty (E04), kde
P26 nahrazuje P25. Podobné plati parametry P30 az P34 pro sondu 2.

Z4dana hodnota poplachu vztazena k pracovni zddané hodnoté

P29=0
[Poplach nizké teploty Poplach vysoké teploty
Aktivovat |Deaktivovat Aktivovat |Deaktivovat
Sonda St1-P25 |St1-P25+ P27 |St1 + P26 |St1 +P26-P27
1(P29=0)

29

Sonda 2 (P34
=0)

St2-P30 |St2-P30+P32 |St2+ P31 |St2+P31-P32

Tab. 5.f
Absolutni Zddana hodnota poplachu P29 =1

[Poplach nizké teploty Poplach vysoké teplot
Aktivovat  |Deaktivovat Aktivovat  |Deaktivovat
Sonda 1 P25 P25+ P27 P26 P26 - P27
(P29=1)
Sonda 2 P30 P30+ P32 P31 P31-P32
(P34=1)
Tab. 5.9

ﬁ Poplachy nizké a vysoké teploty se resetuji automaticky; pokud je
aktivni poplach ovlddaci sondy, jsou tyto poplachy deaktivovény a
znovu je zahdjeno sledovant.

Pokud jsou aktivni poplachy E04/E15 a E05/E16, Ize bzucdk vypnout
stiskem Prg/Ztlumit. Displej zUstane aktivni.

5.3.6  Rezim 6: Pfimy/reverzni rezim s pfepnutim z DI1

c0=6
Kontroler funguje v "pfimém" rezimu podle St1, pokud je digitalnf vstup
1 rozepnut; pfi sepnuti funguje v "reverznim" rezimu podle St2.

VSTUP DIT ROZEPNUT VSTUP DI SEPNUT
Mod.V Mod.V
ouT1 ouT1
ON ON
A A
OFF A4 A4 OFF
PP B P2 B1
st1 St2
Obr. 5.i

Legenda
St1/5t2 Z&dana hodnota 1/2
P1 Diferencial "pfimy"
P2 Diferencidl "reverzni"
OUT1 Vystup 1
B1 Sonda 1

U modeld W a Z je aktivace vystupl uvnitf diferencidlu (P1/P2)
rovnomeérné rozlozena.

ﬁ V rezimu B nenf parametr c29 aktivni.

5.3.7 Rezim 7: Pfimy rezim se zadanou hodnotou a
diferencialem, prepnutiz DI1 c0 =7
Kontroler funguje v "reverznim" rezimu podle St1, pokud je digitaIni vstup

1 rozepnut; pfi sepnuti funguje podle St2.

VSTUP DIT ROZEPNUT VSTUP DI SEPNUT
Mod.V Mod.V
ouT1 ouT1
[o] Y emm— ON
A A
OFF A4 OFF A4
P1 B1 P2 B1
St1 st2
0Obr.5.
Legenda
St1/5t2 Z&dana hodnota 1/2
P1 "Primy" diferencidl St1
P2 "Primy" diferencial St2
OUT1 Vystup 1
B1 Sonda 1

U modeldW aZ je aktivace vystupt mezi diferencidly (P1/P2) rovnomérné
rozloZzena.

ﬁ Vrezimu 7 neni parametr 29 aktivni.
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5.3.8

Rezim 8: Reverzni rezim se zadanou hodnotou a
diferencialem, prepnutizDI1 c0=8

Kontroler funguje v "reverznim" rezimu podle St1, pokud je digitaIni vstup
1 rozepnut; pfi sepnuti funguje podle St2.

VSTUP DIT ROZEPNUT VSTUP DIT SEPNUT

Mod.V Mod.V
ouT1 ouT1
ON ON
A A
A4 OFF A4 OFF
P1 B1 P2 B1
st st2
Obr. 5.k
Legenda
St1/5t2 Z&dand hodnota 1/2
OUT1 Vystup 1
P1 Diferencial "reverzni"
B1 Sonda 1
P2 Diferencial "reverzni"

U modeld W a Z je aktivace vystupl mezi diferencidly (P1/P2) rovhomeérné
rozlozena.
ﬁ V rezimu 8 nenf parametr c29 aktivni.

5.3.9 Rezim 9: Pfimy/reverzni rezim se dvéma
zadanymi hodnotami c0 =9

V tomto rezimu, ktery je dostupny pouze u modell se 2 nebo 4 vystupy,
je polovina vystupl aktivnich v “pfimém” reZimu a druhd polovina v
"reverznim” rezimu.. Jedine¢nym aspektem je to, Ze nastaveni Zadané
hodnoty pro tyto dvé cinnosti je nezavislé, tj. jako byste méli dva
kontrolery ovlddané jednou sondou.

Mod. W
ouT1 ouT2
ON
A A
Y VY
OFF
P1 P2 B1
st st
Mod. Z
ouT2 ouT1 ouT3 ouT4
ON
A A A A
\/ Y VY \/
OFF
P1 P2 B1
st st2
Obr.5.1
Legenda
St1/5t2 Z&dand hodnota 1/2
P1 Diferencidl "reverzni" St1
P2 "Primy" diferencial St2
OUT1/2/3/4 Viystup 1/2/3/4
B1 Sonda 1

A\/ rezimu 9 nenf aktivni parametr P29 (poplach je zaloZen pouze na
absolutni prahové hodnoté).
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5.4 Platnost ovladacich parametri
(parametry St1, St2, P1, P2, P3)

Platnost parametrl definujicich provozni rezim definuje nasledujic
tabulka:

Parametr |Platnost Poznamka
St Vsechny rezimy
St2 c0=6,7,8,9nebo libovolnad |Pro zvlastni provoz (c33 =

hodnota c0, pokud c33 =1
(zvl&stni provoz). Pokud c19 =
2,3 nebo 4, St2 se vyuziva ke
kompenzaci.

Pokud c19=2,3,4,7,11,

St2 se vyuziva k ovlddani.
Pokud c19=7, St2 je
zddanou hodnotou pro okruh

1) se St2 ve vsech reZzimech
nastavuje z kldvesnice, ale
aktivni je pouze u vystupl se
zavislosti rovnou 2.

2.
P1 Vsechny rezimy
p2 c0=3,4,56,7,89 Pozor na to, ze v rezimech 3,4 a

Aktivnije iv jinych rezimech,
pokud ¢33 =1 (zvlastni
provoz) nebo pokud c19 =4.

5 je P2 diferencidlem “pffimého”
ovlddani a tyka se hodnoty St1.

P3 c0=3,4a5
Pokud cO = 5 pouze u modeld
WaZz

Tab.5.h

5.5 Vybér zvlastniho provozniho rezimu

Par. |Popis Def. Min Max Mér. jednotka
ZvIastni provoz 0 0 1 -

33 0 = deaktivovano
1 = aktivovéno

Tab. 5.i

Parametr ¢33 nabizi moznost vytvofeni vlastni ovlddaci logiky, tzv.

zvl&stniho provozu. Vytvorend logika mize predstavovat mirnou Upravu

nebo také Uplné prepracovani jednoho z deviti rezim(. V kazdém pripade
dejte pozor na to, ze:

« Rezimy 1, 2, 9 nezvazuji mrtvé pasmo P3 ani prepnuti logiky z
digitalniho vstupu

« Rezimy 3, 4, 5 aktivuji diferencial mrtvého pasma P3. Zadné prepnuti
logiky z digitalniho vstupu.

+ Rezim 6 nezvazuje diferencial P3. Prepnuti z digitdlniho vstupu 1
znamena, Ze vystupy reagujf na zadanou hodnotu 2, ne na zadanou
hodnotu 1. Bude obrdcena pfima/reverzni logika. U vystupl se
“zévislosti” = 2 dojde pouze k prepnuti logiky, tj. sepnutim digitdlniho
kontaktu zdstane zachovéna “zavislost” = 2 (St2), ale obrati se logika,
takze jsou zameénény pfiznaky “aktivace” a ‘diferenciél/logika” (viz
vysvétleni uvedené nize).

+ Modely 7, 8 nezvazuji mrtvé pasmo P3. U vystupl se “zavislosti” = 1
digitaIni vstup pouze prepne referenci z St1/P1 na St2/P2, pficemz
ovlddaci logika (“aktivace” “diferencidl/logika”) se neobrati. Digitalnf
vstup nijak neovlivni jiné ovlddaci vystupy, tj. ty se “zavislosti" = 2 a
poplachy.

Vysvétleni termind “zavislost’, "aktivace" a ‘diferenciél/logika” viz
nasledujici odstavce.
Pfed nastavenim c33 =1 urezimd spusténijinych nez cO = 2 (vychozi)
je nutno aktivovat zvlastni provoz (c33 = 1): zména nastaveni cO musf
, N . Prg
byt ulozena stiskem —=.
mute
Pokud je c33 = 1,zména c0 zvIastni parametry neovlivni. To znameng,
Ze |ze Set c0, ale zvlastni parametry (od ¢34 po d49) a typické funkce
zUstanou zmrazené v predchozim rezimu s ¢33 = 1: i kdyz parametry Ize
Set jednotlive, typické funkce nelze aktivovat. Souhrnné Ize fici, ze po
nastavenfia ulozeni rezZimu spustenti Ize parametry znovu upravit a Set ¢33
nal.

Pokud je nutno zménit reZzim po nastavenic33 na 1, nejprve nastavte

. ) Pr:
€33 =0, potvrdte stiskem —g,
. Prg . , e . o
zmény —=, poté se vratte do zvlastniho provozniho rezimu s ¢33 = 1.
Zmeénou nastaveni ¢33 z 1 na 0 kontroler zrusi véechny zmény “zvlastnich

parametrd’, které se vrati na hodnoty dané nastavenim c0..

nastavte pozadovany rezim a uloZte
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5.6 Zvlastni provoznirezimy

PYi nastaveni c33 = 1, 44 se zpfistupni vdechny ostatni parametry,

nazyvané zvIastni parametry. ZvIastni parametry slouzi k Uplné definici

funkci vsech dostupnych vystupl kontroleru. Pfi normélnim provozu,

tj. vybéru provozniho rezimu nastavenim "cO', kontroler tyto parametry

nastavi automaticky. Pfi nastaveni ¢33 = 1 ma uZivatel moznost upravit

tato nastaveni pomoci 8 parametrl definujicich funkci jednotlivych

vystupU:

- Zavislost

+ typ vystupu

- aktivace

« diferencidl/logika

-+ omezenf aktivace

+ omezeni deaktivace

+ maximalni/minimaln{ vystupni modulacni hodnota (PWM nebo 0 - 10
Vss)

« omezen{

+ doba zrychlenf

+ typ vynuceni

Ptifazeni zvlastnich parametrd jednotlivym vystupdm

OUT1 |OoUTt2 |OUT3 |0oUT4

Zavislost c34 c38 42 c46
Typ vystupu c35 c39 c43 c47
Aktivace c36 c40 c44 c48
Diferenciél/logika c37 c41 c45 c49
Omezeni aktivace d34 d38 d42 d46
Omezeni deaktivace d3s d39 d43 da7
Minimalni modula¢nf vystupni d36 d40 d44 d48
hodnota

Maximalni modulacni vystupni d37 d41 d45 d49
hodnota

Omezeni F34 F38 F42 F46
Doba zrychleni F35 F39 F43 F47
Typ vynuceni F36 F40 F44 F48

Tab.5.j

\Vychozi, minimaln{ a maximalni hodnoty zvlastnich parametr(
zaviseji na poctu a typu vystup(, kterymi je dany model vybaven.

APFed nastavenim parametru ¢33 musi byt nastaven pozadovany
rezim spusténf - parametr c0.

Pri nastaveni c33 = 1 nejsou zvlastni parametry viditelné a nelze je
nastavovat a vybirat tak pozadovanou funkci.

APFI nastavovanizvlastniho parametru vzdy zkontrolujte, zda nastavenf
nenarusuje funkci ostatnich 43 zvl&stnich parametrd a vybrany rezim
funkce.

5.6.1 ZAavislost (parametry c34, 38, c42, c46)

Tyto parametry definuji konkrétni funkci jednotlivych vyvodd.

Urcuji propojent vystupu se zadanou hodnotou (ovlddaci vystup) nebo
konkrétnim poplachem (poplachovy vystup). Parametry ¢34, c38, c42,
c46 odpovidaji vystuplm 1, 2, 3,4 a mozné rozmezi nastaveni je 0 az 29.
Okruh 1 je ovlddaci okruh, kdyz neni aktivovan nezévisly provoz, v tom
piipadé ovldda okruhy 1 a 2. Pokud nenf aktivovan nezavisly provoz ale
je provedeno jedno z nastaveni tykajicich se poplachu na okruhu 2, je
poplach signalizovan na displeji, ale jinak se neprojevi.

Zavislost = 0: vystup neni aktivovan. Tato hodnota se nastavuje u verzf
V a W pro vystupy, které nejsou dostupné (tj. 2, 3a 4 uverzeV,3 a4 u
verze W).

Zavislost = 1 a 2: vystup je ovlddacim vystupem vztazenym k St1/P1(*)/
PID1 resp. St2/P2/PID2. Nastavenim dalsich zvldstnich parametr "typ
vystupu', "aktivace" a "diferencidl/logika" Ize kompletné definovat funkci
vystupu.

Zavislost = 3 az 14 a 19 az 29: vystup funguje jako poplachovy vystup.
Kompletnf seznam viz kapitola "Poplachy".

Zavislost = 15: funkce "¢asovace". Vystup bude nezavisly na mérené a
zadané hodnoté, diferencidlu atd. a pravidelné spind a rozpiné v intervalu
€12 (doba cyklu). Doba zapnuti (T_ON) je definovéna parametrem
“aktivace” v procentech z nastavené doby cyklu. Pokud vznikne poplach
nebo je kontroler vypnut, "¢asovac" je deaktivovan. Dalsi informace viz
popis parametr( "typ vystupu', "aktivace"

Zavislost = 16: vystup je ovlddacim vstupem: vztazeni k St1/P1 a St2/P2
je dano stavem digitalniho vstupu 1. Pfi rozepnutém vstupu bude vystup
vztazen kSt1/P1; pfi sepnuti k St2/P2. Zména zddané hodnoty rovnéz
obréti provozni logiku.

Zavislost = 17: vystup je ovlddacim vstupem: vztazeni k St1/P1 a St2/P2
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je déno stavem digitalniho vstupu 1. Pfi rozepnutém vstupu bude vystup
vztazen kSt1/P1; pfi sepnutf k St2/P2. Zména zadané hodnoty neobratf
provoznf logiku.

Zavislost = 18: digitdIni vystup mlze signalizovat stav ZAP/VYP kontroleru
(ZAP/VYP kontroleru vztazené k digitdlnimu vstupu: c29, c30 = 4). Pokud
je kontroler VYP, relé je rozpinaci; pokud je ZAP, relé je spinaci. Pokud je
kontroler VYP, jsou poplachové vystupy rovnéz deaktivovany.

HODNOTA VYSTUP POPLACHO-
ZAVISLOSTI VE RELE ZA
NORMALNICH
PODMINEK

0 neaktivni -

1 vztazen k St1 -

2 vztazen k St2 -

3 Obecny poplach okruhu 1 VYP

4 Obecny poplach okruhu 1 ZAP

5 Zavazny poplach okruhu 1 a poplach "vysoké" |VYP
hodnoty (E04).

6 Zavazny poplach okruhu 1 a poplach "vysoké" |ZAP
hodnoty (E04).

7 Zavazny poplach okruhu 1 a poplach "nizké"  |VYP
hodnoty (E05).

8 Zavazny poplach okruhu 1 a poplach "nizké"  |ZAP
hodnoty (E05).

9 Poplach "nizké" hodnoty (EQ5) VYP

10 Poplach "nizké" hodnoty (E05) ZAP

11 Poplach "vysoké" hodnoty (E04) VYP

12 Poplach "vysoké" hodnoty (E04) ZAP

13 Zavazny poplach okruhu 1a 2 VYP

14 Zavazny poplach okruhu 1 a2 ZAP

15 Funkce CASOVACE -

16 Funkce vystupu zavisi na stavu dig. vstupu 1s |-
obracenim provozni logiky

17 Funkce vystupu zavisi na stavu dig. vstupu 1 -
bez obraceni provozni logiky

18 Stavovy signél ZAP/VYP -

19 Obecny poplach okruhu 2 (relé ZAP) VYP

20 Obecny poplach okruhu 2 (relé ZAP) ZAP

21 Z&vazny poplach okruhu 2 a E15 (relé VYP) VYP

22 Zavazny poplach okruhu 2 a E15 (relé ZAP) /AP

23 Zavazny poplach okruhu 2 a E16 (relé VYP) VYP

24 Zavazny poplach okruhu 2 a E16 (relé ZAP) ZAP

25 Poplach E16 (relé VYP) VYP

26 Poplach E16 (relé ZAP) ZAP

27 Poplach E15 (relé VYP) VYP

28 Poplach E15 (relé ZAP) ZAP

29 Poplach E17 (relé VYP) VYP

Tab. 5.k

(*) Varovani, provozni rezimy cO = 3, 4 a 5 jsou vyjimkami: V téchto
pfipadech plati, Ze pfi nastaveni Zavislost = 1 slouzi P1 k ovladani nalevo
od St1, zatimco k ovlddani napavo od St1 slouzi P2

Poplachové relé VYP = v normalnim stavu deaktivovano, pfi poplachu
aktivovano.

Poplachové relé VYP = v normalnim stavu deaktivovano, pfi poplachu
aktivovano.
APopIachové relé ZAP = v normalnim stavu aktivovano, p¥i poplachu
deaktivovano.
Jde o funkdi intrinsické bezpecnosti, protoze se kontakt prepne a tim
signalizuje poplach i pfi vypadku napajent,
zavaznych chybach kontroleru nebo pfi poplachu paméti dat (E07/E08).
U modell B a E Ize Zavislost vystupl 2 a 4 Set pouze na 0, 1 a 2.

5.6.2  Typ vystupu (parametry c35, c39, c43, c47)

Tento parametr je aktivni pouze pokud je vystup ovladacim vystupem
("z&vislost’= 1,2, 16, 17) nebo v rezimu CASOVAC (“zvislost” = 15).
Pokud je typ vystupu = 0, vystup je zap/vyp.

Typ vystupu =1: PWM, analogovy nebo “¢asovaci”

“Casovac” se kombinuje s nastavenim “zavislost” = 15.

AU modeltl B a E bude typ vystupu vzdy 0 az 10 Vss, nezavisle na
hodnoté tohoto parametru.

5.6.3 Aktivace (parametry c36, c40, c44, c48)

Tento parametr je aktivni pouze pokud je vystup ovladacim vystupem
("zavislost"= 1,2, 16, 17) nebo v rezimu CASOVAC ("zavislost”= 15).
Pokud “zavislost”= 1, 2, 16 nebo 17, u provozu ZAP/VYP tento parametr
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znamena bod aktivace vystupu, zatimco u provozu PWM a 0 az 10 V
znamena bod, kdy méa vystupni signal nejvyssi hodnotu.
Parametr “aktivace” je vyjadfen jako procento od -100 do +100, oznacuje
provozni diferencial a zddanou hodnotu, k nimz je vystup vztazen. Pokud
je vystup vztazen k St1 (“zavislost”= 1), "aktivace”je relativni vici procentnf
hodnoté P1; pokud je vystup vztazen k St2 (“zavislost” = 2), “aktivace” je
relativni vici procentni hodnoté P2.
Pokud je "aktivace" kladnd, bod aktivace je "napravo" od zadané hodnoty,
pokud je zadporna, je "nalevo".
Pokud je “Zavislost” = 15 a "typ vystupu” = 1, parametr “aktivace”
definuje dobu zapnuti v procentech z intervalu (c12); v tom pripadé
musi byt “aktivace” vzdy kladna (1 az 100).

Priklad 1:

Nésledujici obrazek zachycuje body aktivace u kontroleru se 2 vystupy, s
nasledujicimi parametry:

St1=10,5t2=20,P1=P2=6

OUT1 (bod A):“zavislost”= c34 = 1,"“aktivace”= c36 =-100;

OUT2 (bod B):“zavislost”= ¢38 = 2, “aktivace”= c40 = +75;

A=4B=245.

A
ON
OUT1 ouT2
A B
I T T T T L OFF
e T [P
' P1=6 1 P1=6 | 1 P2=6) P2=6 |
[E—> —> €—>—>
St1=10 St2=20
Obr. 5.m
Legenda
St1/2 Z4dand hodnota 1/2
P1 Diferencial vystupu 1
P2 Diferencial vystupu 2
ouT1/2 Vystup 1/2
B1 Sonda 1
Priklad 2

Je vybran vystup “Casovac” s nastavenim “zavislost” = 15, “typ vystupu”

= 1 a "aktivace” (procento ZAP) mezi 1 a 100, dobu cyklu urcuje c12.
Nésleduje nastaveni OUT1 a OUT2 jako vystupt “‘Casovace” s parametrem
€36 nastavenym na vyssi hodnotu nez c40, napfiklad:
OUT1:c34=15,c35=1,c36 =50; OUT2: c38 = 15,39 = 1, c40=25.

ON
ouT
OFF TON.1
c12
ON
OuT2
OFF ? TON_2 |
cl12 ]
t
Obr. 5.n
Legenda
t cas
cl12 doba cyklu.
ouT1/2 Vystup 1/2
TON_1 (c36*¢c12)/100
TON_2 (c40*c12)/100
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5.6.4 Diferencial/logika (parametry c37, c41, c45, c49)
Parametr “diferencial/logika” je aktivni pouze pokud je vystup ovlddacim
vystupem (“zavislost” = 1, 2, 16, 17). Podobné jako parametr “aktivace”
je i tento parametr vyjadien v procentech a slouzi k definici hystereze
vystupu, tj. pfi provozu ZAP/VYP urcuje bod deaktivace vystupu a pfi
provozu PWM urcuje bod, kdy mé vystup minimélni hodnotu (doba ZAP
= 0). Pokud je vystup vztazen k St1 (“zavislost” = 1), “diferencial/logika”
je relativni vici procentni hodnoté P1; pokud je vystup vztazen k St2
("zavislost”"= 2),"diferencidl/logika” je relativni vaci procentni hodnoté P2.
Pokud je hodnota “diferencial/logika” kladnd, je bod deaktivace vyssi nez
bod aktivace a vznikne “reverzni”logika.

Pokud je hodnota “diferencial/logika”zdporna, je bod deaktivace nizsi nez
bod aktivace a vznikne “pfimd”logika.

Spolu s vyse uvedenym parametrem "aktivace" je tim dano pasmo
propor¢niho ovlddani.

Priklad 3:

Priklad 3 je zavrsenim prikladu 1, s pfidanim bodU deaktivace.

Je pozadovéan "reverzni" rezim prvniho vystupu s diferencidlem P1 a
"pfimy" rezim druhého vystupu s diferencidlem rovnym poloviné P2.
Nastavenf jsou:

Vystup 1:"diferencidl/logika”= c37 = +100 (A)

Vystup 2:"diferencidl/logika”= c41 =-50 (B')

A'=10;,B'=215
A
OuT1 OouT2
--{ ON
A A B’ B
) T T T T 1 By OFF
SR B P S I
ot den
i P1=6 1 P1=6 . 1 P2=6 1 P2=6 .
St1210 $t2=20
Obr. 5.0
Legenda
St1/2 Z4dand hodnota 1/2
c36/c40 Aktivace vystupu 1/2
c37/c4l Diferenciél/logika vystupu 1/2
ouT1/2 Vystup 1/2
P1 Diferencial Zddané hodnoty 1
P2 Diferencial Zddané hodnoty 2
B1 Sonda 1 |

Priklad obracenf hodnoty "diferencidl/logika", kterd vede k novym bodim
deaktivace:

Vystup 1:"diferencidl/logika”= c37 =-50 (A)

Vystup 2:"diferencidl/logika”= c41 = +100 (B

A'=1;B"=305
A
ouT1 OUT2
ON
A A B B
— : : — T T °F
P P I T ]
T
i _P1=6 i P1=6 ! ! P2=6!P2=6 !
St1=10 51220
Obr. 5.p
5.6.5 Omezeni aktivace (param. d34, d38, d42, d46)

Za normalnich provoznich podminek musi byt porfadi aktivace: 1, 2,
3, 4. Vzhledem k minimdlnim dobdm zap/vyp nebo dobdm mezi po
sobé jdoucimi aktivacemi ale toto poradi nemusi byt vzdy dodrZeno.
Nastavenim tohoto omezeni se dodrzuje spravné poradi i pokud jsou
nastaveny casovace. Vystup s omezenim aktivace nastavenym na‘x’(1, 2,
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3) se aktivuje vzdy az po aktivaci vystupu ‘X" Vystup s omezenim aktivace
nastavenym na O se aktivuje nezavisle na ostatnich vystupech.

5.6.6 Omezenideaktivace

(param. d35, d39, d43, d47)

Za normalnich provoznich podminek musi byt pofadf deaktivace: 4, 3,
2, 1. Vzhledem k minimdlnim dobam zap/vyp nebo dobdm mezi po
sobé jdoucimi aktivacemi ale toto pofadi nemusi byt vzdy dodrzeno.
Nastavenim tohoto omezeni se dodrzuje spravné poradi i pokud jsou
nastaveny casovace. Vystup s omezenim aktivace nastavenym na 'x’ (1,
2, 3) se deaktivuje vzdy az po deaktivaci vystupu ‘X’ Vystup s omezenim
deaktivace nastavenym na 0 se deaktivuje nezavisle na ostatnich
vystupech.

5.6.7  Minimalni hodnota modula¢niho vystupu

(parametry d36, d40, d44, d48)

Plati, pokud je vystup ovlddacim vystupem a "typ vystupu" = 1, tj. vystup
je PWM, nebo v pfipadé vystupu 0 az 10 Vss. Modulacni vystup Ize omezit
na relativni minimalni hodnotu.

Priklad proporc¢niho ovladant: “reverzni” rezim s St1 =20 °Ca P1 =1 °C.
Pokud je pouzit pouze jeden modulacni vystup s diferencidlem 1 °C,
nastaveni parametru na 20 (20%) znamena, ze bude vystup aktivovan
pouze pokud se meéfend teplota odchyli o vice nez 20% od zidané
hodnoty, tj. pfi hodnotach pod 19,8 °C jako na obrazku.

100%

d36=20%
LO%

P1 B1
5

Stl

Obr.5.q

Legenda
St Z&dana hodnota 1 |P1

OUT1  |Vystup 1 d36
Bl Sonda 1

Diferencial "reverzni"
Min. hodnota modula¢niho vystupu 1

5.6.8 Max. hodnota modula¢niho vystupu

(parametry d37, d41, d45, d49)

Plati, pokud je vystup ovlddacim vystupem a "typ vystupu" = 1, tj. vystup
je PWM, nebo v pfipadé vystupu 0 az 10 Vss. Modulacni vystup Ize omezit
na relativni maximalni hodnotu.

Priklad proporéniho ovlddani: “reverzni” rezim s St1 =20 °Ca P1 =1 °C.
Pokud je pouzit pouze jeden modulacni vystup s diferencidlem 1 °C,
nastaveni parametru na 80 (80%) znamena, ze bude vystup aktivovan
pouze pokud se meérend teplota odchyli o vice nez 80% od zidané
hodnoty, tj. pfi hodnotach pod 19,2°C. Poté uz se vystupni hodnota
nebude ménit, jako na obrazku.

ouT1
B AaeE R 100%
e d37=80%
| -
P1 B1
st1
Obr. 5.r
Legenda _
Stl /4dané hodnota 1
P1 Diferenciél "reverzni"
d37 Max. hodnota modula¢niho vystupu 1
OouUT1 Vystup 1
B1 Sonda 1
5.6.9 Omezeni modula¢niho vystupu

(parametry F34,F38, F42, F46)

Tyto parametry se hodi, kdyZ potfebujete aplikovat minimalni napétf
potfebné pro funkci ovladace.

Lze tak Set minimalni limit ndbéhu PWM signélu a analogového vystupu
0az 10 Vss.
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Priklad: ovlddani se dvéma vystupy, prvni (OUT1T) ZAP/VYP a druhy (OUT2)
0az10Vss;

“minimalni hodnota modula¢niho vystupu” pro vystupu 2 = 50 (50%
vystupu), d40 = 50.

PRIPAD 1:F38=0  Provoz s omezenim

ouT2 ouT1 0=2
100% c0=
A
d40=50% ---=--4---=--
0% : Y |
L P12 P12 B1
P1
St1
Obr. 5.5
PRIPAD 2:F38=1  Provoz s min. ota¢kami
OUT1
100% c0=2
d40=50% ----
o— —
P1/2 P1/2 : B1
P1 :
St
Obr. 5.t

APH povolenf omezeni modula¢niho vystupu je nutno spravné Set
limity zapnuti (d34, d38, d42, d46) a vypnuti (d35, d39, d43, d47).

5.6.10 Doba zrychleni modulaé¢niho vystupu
(parametry F35, F39, F43, F47)

Tyto parametry slouzi k aktivaci modula¢niho vystupu na maximalni

povolenou hodnotu (parametry d37, d41, d45, d49) po nastavenou

dobu od okamziku aktivace vystupu. Nastavenim 0 se funkce zrychlenf

deaktivuje.

5.6.11 Manualni ovladani vystupt

(parametry F36, F40, F44, F48)

Tyto paremtry urcuji, jak mohou byt vystupy relé nebo modula¢ni vystupy
manualné ovlddany, na zakladé aktivace dig. vstupem (c29 = 6, c30 = 6).

Vliv na vystup zavisi na tom, zda jde o vystupy relé nebo modulac¢ni

vystupy.

Cinnost manualniho ovlddéani vystupu

TYP MANUALNIHO VYSTUP RELE MODULACNIVYSTUP
OVLADANI
O - -
1 VYP s respektovanim 0%, 0Vss
c6,c/
2 ZAP 100 %, 10 Vss
3 - minimalni nastavena
(d36, d40, d44, d48)
4 - maximalni nastavena
(d37,d41,d45, d49)
5 s respektovanim VYP ¢6, | -
c7,d1,c8,c9

Tab. 5.1
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5.7 Dalsi poznamky ke zvlastnimu provozu

Mrtvé pasmo P3
V rezimech 3, 4 a 5 existuje mrtvé pasmo definované parametrem P3.
Body aktivace a deaktivace nesmi byt v mrtvém pasmu: pokud se ocitnou
v pasmu pred a za zddanou hodnotou, pfistroj automaticky zvysi hysterezi
pfislusného vystupu o dvojndsobek hodnoty P3:

ON

A
OFF y
b a B1
P1 P1
St1
ON
A
OFF Y
b a B1
P1 P3iP3: P1

Nl

Obr. 5.u

PWM (nebo analogové) vystupy budou fungovat podle obrazku. V praxi
zUstdva v mrtvém pasmu Uroven aktivace vystupu beze zmén.

OouT1
100%
0% \
b a |
P1 P1
Nal
ouTt
100%
0%
b a E
P1 P3 | P3 P1

St1
Obr. 5.v

V rezimu 6 jsou vystupy vztazeny k St1 s “pfimou” logikou (“aktivace”
kladna a “diferencidl/logika” zadporné), pokud je digitaIni vstup 1 rozepnut.
Vypnutim digitéInfho vstupu 1 se vystupy stanou zavislymi na St2 a P2 a
logika se "obrati", zménou znaménka parametr( “aktivace” a “diferencial/
logika” (¢teni hodnot parametrd nezavisi na stavu digitalniho vstupu: tyto
hodnoty se obraceji jen v algoritmu). Pokud c33 = 1.

Vystupy se zavislosti 16 budou mit vliv jako na obrdzku, pfi pfepnutf ID1.

ZAVISLOST = 16
VSTUP DIT ROZEPNUT VSTUP DIT SEPNUT
ON ON
A A
OFF A4 Y OFF
P1 B1 P2 B1
St1 St2
Obr. 5.w

Rezimy 7 a 8. Vlystupy se zavislosti 17 budou mit vliv jako na obrazku, pfi
prepnuti ID1.

Tyto rezimy ve skute¢nosti neumoznujizmeénu logiky. Poplachové vystupy
("zévislost"= 3 az 14, 19 a7 29) nejsou zavislé na digitaInim vstupu 1.

ir33 universale +030220808 - rel. 2.3 - 16.04.2012
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ZAVISLOST =17

VSTUP DIT ROZEPNUT VSTUP DIT SEPNUT

ON ON
A A
OFF Y OFF Y
P1 B1 P2 B1
st1 st2
Obr. 5.x

Rezimy 1 a 2 v diferencidlnim rezimu (c19=1).
Podobné jako v pfedchozim pfipadée plati, Ze pokud ¢33 = 1, vystupy s
nastavenim “zavislost”= 2 jiz nemaji kompenzacni funkci.

Rezimy 1 a 2 s “kompenzacni” funkci (c19 = 2, 3, 4).
Podobné jako v predchozim pripadé plati, ze pokud ¢33 = 1, vystupy s
nastavenim “zavislost”= 2 jiz nemaji kompenzac¢ni funkci.

5.8 Vystupy a vstupy

5.8.1  Vystupy nastaveny jako ZAP/VYP

(param. ¢6, c¢7,d1, c8, 9, c11)
Tyto parametry se tykaji minimalnich dob zapnutia vypnuti téhoz vystupu
nebo vice vystupd, coz ma chranit zatéze a predejit vykyvim ovladant.
APokud maji nastavené doby ochrany vstoupit v platnost, je nutno
kontroler vypnout a zapnout. Jinak budou ¢asovace aktivni az pifi
pristim pouziti kontroleru, po nastavenf vnitfniho ¢asovace.

5.8.2  Chranice vstupll nastavené jako ZAP/VYP

(parametry c7, c8, c9)

Par. |Popis Def. |Min|Max |Mér. jednotka
¢/ |[Minimalni doba mezi aktivacemité- |0 |0 |15 |min

hoz vystupu nastavend jako ZAP/VYP
Platnost: cO # 4

c8 |Minimélni doba vypnutiprovystup |0 [0 |15
nastavena jako ZAP/VYP
Platnost: cO # 4

9 |Minimalni doba zapnuti provystup |0 [0 |15
nastavena jako ZAP/VYP
Platnost: cO # 4

min

min

Tab.5.m

€9 nastavuje minimalnf dobu aktivace pro vystup nastavend jako ZAP/
VYP, nezavisle na poZadavku.

+ 8 definuje minimdlni dobu deaktivace vystupu, nezavisle na
pozadavku

¢/ nastavuje minimalni dobu mezi dvéma po sobé jdoucimi aktivacemi
téhoz vystupu nastavend jako ZAP/VYP

5.8.3  Chranice rGznych vystupli nastavené jako ZAP/

VYP (parametry c6, d1)

Par.  |Popis Def. |[Min |Max |Mér. jednotka

6 Prodleva mezi aktivaci 2 relé na |5 0
rdznych vystupech nastavenych
jako ZAP/VYP

Platnost: cO # 4

255 s

di Minimalni ¢as mezi deaktivaci 2
relé na réznych vystupech nasta-
venych jako ZAP/VYP

Platnost: cO # 4

o
o

255 |s

Tab.5.n

+ ¢6 stanovuje minimalni dobu, kterd musi uplynout mezi dvéma po

sobé jdoucimi aktivacemi 2 rdznych vystup( nastavenych jako ZAP/
VYP. Prodleva aktivace zabrani pretiZzeni linky po sobé jdoucimi nebo
soucasnymi $pickami.

+ d1 stanovuje minimalni dobu, kterd musi uplynout mezi dvéma po

sobé jdoucimi deaktivacemi 2 rdznych vystup( nastavenych jako ZAP/
VYP.
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c7

9 c8
outt  ON —
OFF —
ON
out2
OFF
t
6 d1
<>,
Obr. 5.y
Legenda
t=_Cas

Ac6, c7, 8, ¢9 a d1 neplati pro vystupy PWM, analogové vystupy a
vystupy nastavené jako,casovac”.

5.8.4 Rotace (parametrci11)

Umoznuje zménu priorit aktivace a deaktivace podle pozadavk{
predavanych kontrolerem; vystup, ktery byl aktivninejdéle, je deaktivovan,
pripadné vystup, ktery byl nejdéle neaktivni, je aktivovan.

Par. |Popis Def.|Min |Max |Mér.
jed-
notka

c11 |Rotace vystupu o |0 |7 -

0 = Rotace neaktivnf

1 = Standardni rotace (na 2 nebo 4 relé)

2 =Rotace 2 + 2

3 =Rotace 2 + 2 (COPELAND)

4 =Rotace vystupti3a4,nela?2

5=Rotace vystupl 1a2,ne3a4

6 = Samostatna rotace pard 1, 2 (vzajemné)
a3 4

7 = Rotace vystupli 2,3 a4, ne 1
Platnost:c0=1,2,3,6,7,8 9aon/ off
vystupy

8 =Rotace vystupli1a3,ne2a4

Tab.5.0

Rotace 2 +2 na4vystupech (c11 = 2) byla navrzena ke sprave kompresorU
s ovlddanim kapacity. Vystupy 1 a 3 aktivuji kompresory, vystupy 2 a 4 jsou
pro ventily ovlddani kapacity. K rotaci dochazi mezi vystupy 1 a 3, kdy jsou
ventily aktivovany (relé ZAP), coz umozni chod kompresord na maximalni
vykon. Ventil 2 je propojen s vystupem 1 a ventil 4 s vystupem 3.

Rotace 2 + 2 DWM Copeland na 4 vystupech (c11 = 3) se podoba
predchozi rotaci, s obracenou logikou spravy ventild. Ventily jsou ve
skutecnosti v bézném stavu aktivovany (kompresor s ovladanim kapacity)
a deaktivujf se (relé VYP), kdyz ma kompresor pracovat na max. vykon.
Normalnf sekvence aktivace:

T vyp, 2 vyp, 3 vyp, 4 vyp

1 zap, 2 zap, 3 vyp, 4 vyp

1 zap, 2 vyp, 3 vyp, 4 vyp

1 zap, 2 vyp, 3 zap, 4 zap

1 zap, 2 vyp, 3 zap, 4 vyp
Stejné jako dfive i v tomto pripadé vystupy 1 a 3 ovladaji kompresory a
vystupy 2 a 4 ovladajf pfislusné elmg. ventily.

OParametr se neuplatni u kontrolerd s 1 vystupem.

U modeld se dvéma vystupy (W) je rotace standardni i kdyz c11 =2
nebo 3;

Pripojeni v konfiguraci 2 + 2 je nasledujici: OUTT = Komp. 1, OUT2 =
Ventil 1, OUT3 = Komp. 2, OUT4 = Ventil 2.

Vénujte pozornost spravnému naprogramovani parametrd, protoze

kontroler rotuje vystupy podle vyse popsané logiky, nezavisle na
tom, zda jde o ovladaci vystupy (PWM) nebo poplachové vystupy. Pokud
je aktivni i jen jeden vystup PWM nebo 0 az 10 Vss, rotace nenf aktivni,
kromé modelu DN/IR33 E s nastavenim c11 = 8.
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Priklad: pokud jsou dva poplachové vystupy a dva ovlddaci vystupy, je
nutno rotaci Set tak, aby se tykala jen ovladacich vystupd.

Priklad b: k ovlddanf chladici jednotky se tfemi kompresory Ize Set rezim
rotace 7, s rezervaci vystupd 2, 3 a 4 pro kompresory, zatimco vystup
1 mUZe byt nezapojen nebo pouzit jako pomocny nebo poplachovy
vystup.

5.8.5 Digitalni vystupy SSR (polovodicova relé)

Pri pozadavku na ovlddani's jednim nebo vice vystupy PWM se feseni s relé
stane nepraktickym, protoze doby prepnuti jsou pfilis dlouhé (minimalné
20 sekund, jinak dojde ke zkraceni Zivotnosti relé). V téchto piipadech se
hodi polovodicova relé SSR, ovlddana podle potfeb konkrétni aplikace.

5.8.6 Doba cyklu PWM (parametr c12)

Predstavuje celkovy cas cyklu PWM; ve skute¢nosti se soucet doby zapnuti
(tON) a doby vypnutf (tOFF) neméni a je roven c12. Pomér dob ton a toff
je dan chybou ovlddani, tj. odchylkou od Zadané hodnoty, vztazené (v
procentech) k diferencidlu pfidruzenému k vystupu. Vice podrobnosti viz
rezim 4.

Par. |Popis Def.|Min [Max|Mér. jednotka
c12 |Doba cyklu PWM 20 10,2 1999 |s
Platnost: cO = 4;
ve zvldstnim provozu je c12
aktivni ve vsech rezimech, pokud
"typ vystupu" =1
Tab.5.p
ON
OFF —
t
ton toff
c12
Obr. 5.z
Legenda
t=_Cas

Q/zhledem k tomu, ze ¢innost PWM ovlddani je modulacni, Ize plné
vyuzit PID ovlddani, takze méfend hodnota bude rovna zédané hodnoté
nebo se bude pohybovat v mrtvém pasmu.

OMiniméIni doba zapnuti (ton), kterou lze vypocitat, a maximalni
definice ton, které le dosdhnout, je 1/100 hodnoty c12 (1 %).

5.8.7 Analogové vystupy 0 az 10 Vss
Pokud aplikace vyzaduje jeden ¢i vice analogovych vystupt 0 az 10 Vss,
musi se pouzit nasledujici kontrolery:

IR33B7**** (Trelé+1x0az10Vss)

IR33E7****(2 relé + 2 x 0 az 10 Vss)

DN33B7**** (Trelé+1x0az10Vss)

DN33E7**** (2relé +2x0az10Vss)

I'v tomto pfipadé systém funguje s ndbéhem napéti od 0 do 10 Vss.

5.8.8 Analogové vstupy
Viz zacatek kapitoly, pod nadpisem "Sondy".

5.8.9 Digitalni vstupy

Parametr c29 definuje funkci digitalniho vstupu 1, pokud jiZ neni pouZit v
rezimech 6,7 a8 nebo ve zvldstnim rezimu (c3 = 1) s nastavenim "zavislost"
= 16 nebo 17. Pfi nastaveni jako poplachovy vystup, tj. c29 =1, 2, 3, se
jeden ¢i vice poplachovych vystupl aktivuje podle pouzitého rezimu (viz
rezim 5), zatimco ¢innost ovladacich vystupl definuje nastaveni c31 (viz
kapitola “Poplachy”). Parametr c30 mé podobny vyznam jako c29 a tyka
se digitalniho vstupu 2.

AOkruh 1 je ovladaci okruh, kdyz nenf aktivovén nezavisly provoz, v
tom pffpadé kontroler ovldda okruhy 1 a 2. Pokud nenf aktivovan

nezavisly provoz a byl vybran jeden z poplachl tykajicich se okruhu 2,

poplach neovlivni ovlddani a pouze se zobrazi jako kod na displeji.
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Par. |Popis Def. |Min |Max|Mér.
jednotka

c29 |Digitalni vstup 1 0 0 5 |-
0 = Vstup neaktivni
1 = Okamzity externi poplach, automaticky
reset (okruh 1)
2 = Okamtity extern{ poplach, manuaini
reset (okruh 1)
3 = Zpozdény externi poplach (P28), manu-
alni reset (okruh 1)
4 = Qvladani ZAP/VYP vztazené ke stavu
digitdIniho vstupu
5 = Aktivace/deaktivace pracovniho cyklu
tla¢itkem
6 = Manuélnf ovladani vystupd (okruh 1)
7 = Pouze signalizace poplachu E17, zpoz-
déna (P33)
8 = Pouze signalizace poplachu E17,
okamzitd
9 = Okamity extern{ poplach, automaticky
reset (okruh 2)
10 = Okamzity externi poplach, manudlni
reset (okruh 2)
11 = Zpozdény externi poplach (P33),
manualni reset (okruh 2)
12 = Manualni ovladanf vystupd (okruh 2)
13 = Okamzity externf poplach,
automaticky reset (okruh 1) Ed1
14 = OkamZity externf poplach, manudlnf
reset (okruh 1) Ed1
15 = Zpozdény externi poplach (P28),
manualni reset (okruh 1) Ed1
Platnost: cO jind hodnota nez 6, 7, a pokud
€33 =1se"zavislosti"=16a 17.
V pffpadé poplachu zavisi stav relé na c31
nebo d31.

c30 |Digitalnf vstup 2 0 0 5 |-
Viz c29

Tab.5.q
€29= 0 Vstup neaktivni

€29= 0 Okamzity externf poplach, automaticky reset (okruh 1)

Podminka poplachu souvisi s rozepnutim kontaktu. Pokud podminka
poplachu skon¢i (kontakt sepne). obnovi se normélni ovladani a pripadné
aktivovany poplachovy vystup je deaktivovan.

€29 = 2 OkamZity externi poplach, manualni reset (okruh 1)

Podminka poplachu souvisi s rozepnutim kontaktu. Po skoncenf
podminky poplachu (sepnuti kontaktu) se normalni ovladani neobnovi
automaticky a bzucdk zni dél, stejné jako je i naddle zobrazovan kéd
poplachu E03 a zlstava aktivni poplachovy vystup. Ovladani se obnovf
aZ po manualnim resetu, tj. po soucasném stisku tlacitek Prg/Ztlumit a
NAHORU na 5s.

c29 = 3 Zpozdény externi poplach (zpozdéni = P28), manualni reset
(okruh 1)

Podminka poplachu vznikne, pokud kontakt zlistane rozepnuty po dobu
delsi nez P28. Pokud po aktivaci poplachu E03 podminka poplachu skon¢f
(kontakt sepne), normalni ovladani se neobnovi automaticky a bzuc¢ak zni
dal, stejné jako je i naddle zobrazovan kéd poplachu E03 a zdstava aktivnf
poplachovy vystup. Ovlddani se obnovi az po manudlnim resetu, tj. po
soucasném stisku tlacitek Prg/Ztlumit a NAHORU na 5 s.

€29=4 7ZAP/VYP

Digitalni vstup urcuje stav jednotky:

- pokud je dig. vstup sepnut, kontroler je ZAP

- pokud je dig. vstup rozepnut, kontroler je VYP Dopady vypnuti:

- displej zobrazf hlaseni OFF, stfidave s hodnotou ze sondy a pfipadnymi
kédy poplachu (EO1/E02/E06/E07/E08) aktivnimi pfed vypnutim
kontroleru;

» ovlddaci vystupy jsou deaktivovany (OFF), pfitom se respektuje
pfipadnd minimalni doba aktivace (c9)

» pokud zni bzucak, je vypnut;

- pokud jsou aktivni poplachové vystupy, jsou deaktivovany

» pfipadné nové poplachy, které vzniknou, nejsou za tohoto stavu
signalizovany, s vyjimkou (E01/E02/E06/E07/E08).
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OPokud je digitdlni vstup konfigurovan jako ZAP/VYP, nelze ze
supervisoru zmenit stav ovladani

€29 = 5 spusteni provozniho cyklu.
Pokud chcete spustit provozni cyklus tlacitkem, musi byt P70=2a P29 =5
pro digitdIni vstup 1 a P70 =3 a c30 = 5 pro digitalni vstup 2.

€29 =6 Manualnf ovladani vystupd, okruh 1.

Podminka manudlniho ovladani je aktivni, kdyz je kontakt rozepnut.
Vystupy souvisejici s okruhem 1 (viz odstavec "Nezdvisly provoz") jsou
manualné ovladany na zékladé nastaveni "typ manuéliniho ovladani" (viz
odstavec 5.6.11).

c29 = 7 Pouze signalizace zpozdéného poplachu E17 (P33, méfeno v
sekundach). Podminka poplachu souvisi s rozepnutim kontaktu. Pouze
signalizovany poplach E17 se projevi blikajici ikonou klice na displej,
ovlddani neni ovlivnéno. Parametr zavislosti (c34, c38, c42, c46 = 29)
umoznuje vybér vystupu, ktery za bézného chodu nerealizuje Zadnou
ovlddaci funkci, a v pfipadé poplachu se prepne ON/100 %/10 Vss.

€29=8 Pouze signalizace okamzitého poplachu E17.
Totéz co c29 =7, ale bez zpozdéni.

€29 = 13 Okamzity externi poplach, automaticky reset (okruh 1)
Stejné jako c29 = 1, ale displej zobrazi Ed 1

€29 = 14 OkamZity externi poplach, manudlnf reset (okruh 1)
Stejné jako c29 = 2, ale displej zobrazi Ed1

€29 =15 Zpozdény externi poplach (P26), manudini reset (okruh 1)
Stejné jako c29 = 3, ale displej zobrazi Ed1

30 = 13 Okamzity externi poplach, automaticky reset (okruh 1)
Stejné jako c30 = 1, ale displej zobrazi Ed1

30 = 14 Okamzity externi poplach, manuadlni reset (okruh 1)
Stejné jako c30 = 2, ale displej zobrazi Ed 1

30 =15 Zpozdény externi poplach (P33), manualini reset (okruh 1)
Stejné jako c29 = 3, ale zpozdéni je P33 a displej zobrazi Ed2

Nasledujici nastaveni se uplatni pouze pokud je aktivni nezévisly
chod (c19=7).

€29 =9 Okamyzity externi poplach, automaticky reset (okruh 2)
Totéz co c29 =1, pro okruh 2.

€29 = 10 Okamzity externi poplach, manuadlnf reset (okruh 2)
Totéz co c29 = 2, pro okruh 2.

€29 =11 Zpozdény externi poplach (P33), manudini reset (okruh 2)
Totéz co c29 = 3, pro okruh 2.

€29 =12 Manudlni ovladanf vystupd, okruh 2.
Totéz co c29 = 6, pro okruh 2.

Parametr c29 se neuplatni, kdyz cO = 6, 7, 8 ani ve zvlastnim rezimu
(€33 = 1) pfi nastaveni “zavislost” =16 nebo 17. Tyto provozni rezimy
ve skutecnosti vyuzivaji digitaini vstup 1 k prepnuti zadané hodnoty
anebo ovladaci logiky, proto se zména hodnoty tohoto parametru nijak
neprojevi.
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6. OVLADANI

Ovladani ZAP/VYP a PID

Kontroler dokdZe pracovat se dvéma typy ovladanf:

« ZAP/VYP (proporcni), kdy ovlada¢ funguje na plny vykon nebo
je vypnut. Tento jednoduchy rezim ovladani dokdze v nékterych
pfipadech dosdhnout dobrych vysledkd;

+ PID, hodi se pro systémy, u nichZ odezva na ovlddanou hodnotu
ve srovnani s proménnou hodnotou umoziiuje Uplné odstranénf
odchylky v ustdleném stavu a zlep3eni regulace. Proménna hodnota je
analogova a neustale se méni v rozmez( 0 az 100 %.

APFE ovladani PID se proporéni pasmo kryje s diferencidlem (parametry
P1/P2).

6.1 Typ ovladani (parametr c32)
Par. |Popis Def. |Min |Max |Mér.
jednotka
c5  |Typ ovladani 0 |0 |1 -
0= ZAP/VYP (proporcni)
1 = Propor¢ni + Integracni + derivacni (PID)
Tab. 6.a

Tento parametr slouzi k nastaveni nejvhodnéjsiho typu ovlddani pro
konkrétni proces.
Efektivita PID ovlddani se posuzuje podle toho, jak pfesné se ovlddana
hodnota shoduje se zadanou, pfipadné jak se pohybuje v mrtvém
pasmu; za téchto podminek mdze byt aktivnich i vice vystup(, a to i
pokud to pdvodni schéma ovlddaninepredpoklddalo.To je nejvyraznéjsim
ddsledkem uplatnéni integrace.

Pred pouzitim PID ovlddani je nutné, aby cisté proporéni ovladani
nevykazovalo prekmity a aby byly diferencidly stabilni; PID mize byt
maximalné efektivni jen pokud je proporcni ovladani stabilni.

6.2 ti_PID, td_PID (parametry c62,c63,
d62,d63)

Jde o parametry PID, které je nutno Set podle konkrétnf aplikace

Par. |Popis Def. Min Max Mér. jednotka
c62 |ti_PID1 600 0 999 S
c63 |td PID1 0 0 999 S
de2 |ti_PID2 600 0 999 s
dé3 [td_PID2 0 0 999 S

Tab. 6.b

Nésledujici tabulka zachycuje sondy vyuzivané PID1 a PID2 v zavislosti na
nastavenic19.

c19 PID1 PID2
(zdvislost = 1) (zavislost = 2)

1 B1-B2 B1

7 B1 (okruh 1) B2 (okruh 2)

8 max (B1,B2) B1

9 min (B1, B2) B1

0,2,3,456,10,11 B1 B1

Tab. 6.
OFunkci ovladani v zavislosti na nastaveni c19 vysvétluje odstavec 6.5.

Pokud chcete odstranit vliv integracnich a derivacnich faktord,
nastavte pfislusné parametry tiatd = 0.

Nastavenim td = 0 a ti # 0 ziskate ovladani P+, velmi rozsitené v
ptipadech, kdy se teplota pfilis nemént.

K odbourdni chyby pfi ustdleném ovladdani Ize vyuzit ovladani PI, kdy
integracnf faktor snizuje primérnou velikost chyby (odchylky). Tento
faktor md ovéem vyrazny vliv (nezapomente, Ze zasahuje nepiimo
dmeérné casu 'ti) a mlze zvyraznit vykyvy, prekmity teploty i dobu
potfebou ke zvyseni a snizeni ovlddané hodnoty, coz mize vést k
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nestabilité.

Prekmity vyvolané uplatnénim integra¢ni doby Ize korigovat

deriva¢nim faktorem, ktery tlumi vykyvy. Potiebné zvyseni
deriva¢niho faktoru (zvyseni doby 'td) ale mulze prodlouzit dobu
potifebnou zvyseni a snizeni ovlddané hodnoty a také mulze vést k
nestabilité systému. Derivacni faktor ale vibec neovliviuje chybu v
ustdleném stavu.

6.3 Autom. ladéni (parametr c64)

A Automatické ladénf je neslucitelné s nezavislym provozem (c19 =7).

Kontroler je z vyroby expedovén s vychozimi nastavenimi parametr(
PID; ty umoznuji standardnf PID ovladéani, ale nejsou optimalizovany
pro systém, ktery IR33 ovlada, Proto Ize postupem autom. ladéni jemné
doladit 3 pouzivané parametry a optimalizovat tak ovladani pro konkrétni
instalovany systém: rlizné systémy s rznou dynamikou povedou k velmi
rozdilnym hodnotdm parametrd.

Autom. ladénf zahrnuje dva provozni postupy:

- Ladéni kontroleru pfi uvadéni systému do provozu..

« Doladéni kontroleru pomoci jiz vyladénych parametrq,
za bézného provozu.

Pfi obou postupech je nutno nejprve naprogramovat nasledujic
parametry:

c0=1nebo 2, tj."pfimé"nebo "reverzni” ovladani;

c5 = 1,1j. aktivace PID ovladani;

c64 = 1,1j. aktivace autom. ladént;

St1 =zadana hodnota prac. bodu.

Ladéni kontroleru pfi uvddéni systému do provozu.

Tento postup se provadi pfi uvddéni systému do provozu, zahrnuje
Uvodni ladéni parametrl PID ovlddani s cilem analyzovat dynamiku celé
instalace; ziskané informace jsou neocenitelné jak pro tento postup, tak i
pro vsechny daldi ladici zésahy.

Béhem uvadéni do provozu je systém ve stacionarnim stavu, tj. neni
zapnuty a je v tepelné rovnovéze s okolim; tento stav je nutno zachovat
béhem programovani kontroleru pred spusténim procesu autom.
ladéni. Kontroler je nutno naprogramovat nastavenim dfive zadanych
hodnot, tak, aby nedoslo ke spusténi ovlddani zatézi a tim ke zméné
stavu systému (tj. ke snizenf nebo zvyseni teploty). Toho Ize dosdhnout
odpojenim ovladacich vystupd od zadtézi nebo vypnutim napajeni
z4tézi. Po naprogramovani je nutno kontroler vypnout, dle potieby
obnovit pripojenf zatézi k vystuplm a nakonec cely systém - kontroler
i jednotku - zapnout . Kontroler poté zahdji automatické ladénf, coz se
projevi blikanim ikony LADENI na displeji, prob&hne predbézna kontrola
podminek spusténi, po posouzeni jejich vhodnosti, tj. vyhodnoceni, zda
se systém muze spustit v "pfimém" rezimu, musf byt pocatecni teplota
mérend ovlddaci sondou:

- vy$8i nez zédana hodnota;

- o vice nez 5 °C vy3si nez zddana hodnota;

k vyhodnoceni, zda se systém muze spustit v "reverznim" rezimu, musi
byt pocatecni teplota méfena ovladaci sondou:

- nizsi nez zddana hodnota;

- 0 vice nez 5 °C nizsi nez zddana hodnota.

Pokud podminky spusténi nejsou vyhodnoceny jako pfiznivé, postup
nebude zahdjen a kontroler zobrazi pfislusny poplach "E14"; v tomto
stavu zlstane aZz do resetovani nebo vypnuti a zapnuti. Postup Ize
opakovat, s novou kontrolou, zda jsou podminky spusténi vhodné a zda
Ize autom. ladéni zahdjit. Pokud jsou podminky spusténi vyhodnoceny
jako pfiznivé, kontroler zahaji fadu operaci, které upravuji aktudlni stav
systému, zavadéji zmeény, po jejichz zméfeni jsou vypocltem urceny
nejvhodnéjsi hodnoty parametrll PID pro konkrétni systém. V této
fazi se dosazend teplota mize zna¢né odchylit od zddané hodnoty, a
mUze se také vratit k pocatecni hodnoté. Na konci procesu (trva max. 8
hodin), pokud je vysledek pozitivni, budou nalezené hodnoty ulozeny a
nahradi plvodni hodnoty; v opa¢ném pfipadé se nic neukladd, kontroler

ir33 universale +030220808 - rel. 2.3 - 16.04.2012



signalizuje poplach (viz tabulka poplacht) a proces se ukonci. V téchto
pripadech zlstava signal aktivni, dokud neni kontroler resetovani nebo
vypnut a zapnut; proces autom. ladéni bude v kazdém pfipadé ukoncen
a parametry nebudou zménény.

Doladéni  kontroleru
za bézného provozu.
Pokud jiz byl kontroler ladén, Ize autom. ladéni zopakovat za Ucelem
dalstho doladéni hodnot. To se hodi, pokud se od prvniho ladéni zménily
zatéze, nebo pokud chcete provést jemnéjsi doladéni. Kontroler v tomto
pfipadé systém ovlada s vyuzitim parametrd PID a dalsi autom. ladénf
Zlepsi ovlddan.

Postup Ize zahdjit pfi béZzném provozu systému (s nastavenim cO = 1
nebo 2, tj. pfi “pfimém” nebo “reverznim” ovlddani, a pfi nastaveni c5 =
1, 1j. aktivovaném PID ovladani); kontrole proto nenf nutno vypnout a
zapnout, staci:

- Set parametr c64 na 1;

- stisknout tlacitko A na 5's, pristroj poté zobrazi hldseni“tun” a spustf
se autom ladéni.

Kontroler poté provadfautomatické ladéni podle vyse uvedeného popisu.
V obou popisovanym rezimech plati, ze pokud se dosahne pozitivniho
vysledku, parametr c64 bude automaticky nastaven na nulu a aktivuje se
PID ovladani s nové ulozenymi parametry.

pomoci jiz vyladénych  parametrdq,

Postup autom. ladénf nenf zdsadnim predpokladem dosazeni
optimélntho ovladanf; zkuseni uzivatelé dosdhnou vynikajicich
vysledkd i pfi manudlnim nastaven{ parametrd.

Uzivatelé, ktefi maji zkuSenosti s pouzivanim kontrolerd fady IR32

Universal v rezimu P+, prosté nastavi c5 = 1 (tj. aktivace PID ovladani)
aza¢nou nastaveni od vychozich hodnot se znalosti chovani pfedchozich
modell kontrolerd.

6.4 Provozni cyklus

AProvozm’ cyklus je neslucitelny s nezavislym provozem (c19 = 7).

Provozni cyklus je automaticky program, ktery podporuje maximalné 5
zadanych hodnot, kterych musf byt dosazeno v 5 ¢asovych pasmech.
Mdze se hodit u automatizovanych proces(, v jejichz prdbéhu musi byt
dodrzen urcity teplotni profil (napf. pasterizace mléka).

AJe nutno Set délku pdsem a teplotu v nich.

Provoznf cyklus je aktivovan z kldvesnice, digitdlnim vstupem nebo u
modell vybavenych RTC miZze byt aktivovan automaticky. Viz
kapitola "Uzivatelské rozhrani".

Pokud dobu cyklu x (P73, P75, P77, P79) nastavite na nulu, kontroler

ovlada pouze teplotu. Kontroler se snazf dosdhnout Zadané teploty
co nejrychleji, poté pokracuje dalsim krokem. Naproti tomu P71 je nutno
Set # 0. Pfi dobé kroku # 0 se kontroler snazi dosdhnout zadané teploty v
uvedené dobé a poté vzdy pokracuje dalsim krokem.

Pokud je jednotka béhem provozniho cyklu vypnuta, ovladanf se
zastavi, ale kroky se pocitaji dal. Po zapnuti jednotky ovladani
pokracuje.

n Provozni cyklus bude automaticky vypnut pfi poruse sondy nebo
signalizaci chyby z digitalniho vstupu.

Par. |Popis Def. [Min Max Mér.
jednotka
P70|Aktivace pracovniho cyklu 0 0 3 -
0 = Deaktivovéno
1 =Klavesnice
2 = DigitéIni vstup
3=RTC
P71 |Pracovni cyklus: doba kroku 1 0 0 200 min
P72 |Pracovni cyklus: zddanad hodnota |0 (32)|-50 150 °C (°F)
teploty kroku 1 (-58)  1(302)
P72 |Pracovni cyklus: zddana hodnota |0 (32) |-199 800(800) |°C (°F)
teploty kroku 1 (-199)
P73 |Pracovni cyklus: doba kroku 2 0 0 200 min
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P74|Pracovni cyklus: zZddana hodnota |0 (32)|-50 150 °C(°F)
teploty kroku 2 (-58) (302

P74 |Pracovni cyklus: Zddana hodnota |0 (32) |-199 800(800) |°C (°F)
teploty kroku 2 (-199)

P75 |Pracovni cyklus: doba kroku 3 0 0 200 min

P76|Pracovni cyklus: zZadana hodnota |0 (32)[-50 150 °C(°F)
teploty kroku 3 (-58) (302

P76|Pracovni cyklus: zddana hodnota |0 (32) [-199 800(800) |°C (°F)
teploty kroku 3 (-199)

P77 |Pracovni cyklus: doba kroku 4 0 0 200 min

P78|Pracovni cyklus: Zddana hodnota |0 (32)|-50 150 °C(°F)
teploty kroku 4 (-58) (302

P78|Pracovni cyklus: zddana hodnota |0 (32) [-199 800(800) |°C (°F)
teploty kroku 4 (-199)

P79 |Pracovni cyklus: doba kroku 5 0 0 200 min

P80 |Pracovni cyklus: Zzddana hodnota |0 (32)|-50 150 °C(°F)
teploty kroku 5 (-58)  1(302)

P80 |Pracovni cyklus: Zddana hodnota |0 (32) |-199 800(800) |°C (°F)
teploty kroku 5 (-199)

Tab. 6.d
Priklad 1: Cyklus topent s plynulou regulaci teploty

V tomto piikladu krok 1 slouzi k dosaZeni teploty SetA, v dal$im kroku
poté probihd plynulé ovlddanf teploty. V tomto pifpadé staci 2 kroky, ale
provozni cyklus vyzaduje nastaveni teploty a doby viech krokd. Proto se
kroky 2, 3 a 4 nastavi tak, aby ovlddaly teplotu SetA po dobu 1 (protoze
bude probihat plynulé ovladani teploty, Ize klidné Set maximalni dobu),
zatimco u pdtého a posledniho kroku se nastavi 0. To znamena, ze
provozni cyklus skonci az zdsahem obsluhy.

SetAf----------- r T T T

i STEPS

STEP1 | STEP2 | STEP3 | STEP4 |
P71=45' | P73=1 | P75=1 | P77=1 ! P79=0
P72=SetA} P74=SetA P76=SetA ! P78=SetA | P80=SetA
' ; N i
. : ' . R

45’ : 1 : 1’ : 1
Obr.6.a

Priklad 2: Cyklus topenf s pferusovanim

Na konci kroku 5 se provozni cyklus automaticky ukonci a pokracuje
ovladani zalozené na hodnoteé Set1.

automatické ukoncenf provozniho cyklu

SOt [ m oo o e

SetB [---mmmmmm e e "

SetA |F------ . . i ;

Set1 H f
STEP STEP2 ISTEP3 1 STEP4 } STEPS
P71=30" 1 P73=40' 1P75=30" 1 P77=40' 1 P79=30" !
P72=SetA ! P74=SetA 1 P76=SetB ! P78=5etB i PBO=SetC 1
: + + : ;
H ! H H i t
L 40’ P30 40’ L
: ; : ]
Obr.6.a

Priklad 3: Cyklus Setrné pasterizace

Na konci kroku 5 se provozni cyklus automaticky ukonci a pokracuje
ovladani zalozené na hodnoteé Set1.



L STER ! STEP3

STEP1 | STEP4 ! STEPS !
P71=30" | P73=45" | P75=30' | P77=1" 1 P79=1"
P72=Set2 i  P74=Set2 | P76=Setl} P78=Setl | P80=Setl !
i ! : : ! .
30 F 45 430 41 b
Obr. 6.b

Priklad 4: Cyklus silné pasterizace

V tomto prikladu se doba posledniho cyklu nastavi na 0, provozni cyklus
skonci az zdsahem obsluhy, trvale probiha ovladani teploty. Vzhledem
k tomu, ze plynulé ovlddani teploty mé nastavenou stejnou hodnotu
jako Set1, systém se chova jako pfi béZzném ovladani, aZ na to, Ze bude
zobrazovat CL5, tj. ze probiha provozni cyklus.

T
[ Y=] 7.

Set1 ' : v
STEP1 STEP2 | STEP3  {STEP4 1 STEPS
P71=60' P73=30" P75=1" P77=1"" 1\ P79=0
P72=SetA P74=Set1 1 P76=Set1 1 P78=Setl E P80=Set1
i
: t
60’ 30 1 1 !
0Obr. 6.
Legenda
T =teplota
t=<cas

6.5 Provozsondy 2

Instalace sondy 2 umoznf vyuziti dalsich provoznich rezimd, které se
vybiraji parametrem c19.

6.5.1 Diferencni provoz (parametrc19=1)

Musi byt instalovana druhd sonda (B2). Ovladani probihd porovnanim
zddané hodnoty St1 s rozdilem hodnot sond (B - B2). V praxi kontroler
funguje tak, aby rozdil B1 - B2 odpovidal St1. Jak jiz bylo zminéno, sprava
druhé sondy je moznd pouze v rezimech cO=1a 2.

"Piimé” ovladani (cO = 1) se hodi pro aplikace, kde md kontroler branit
zvysovani rozdilu B1 - B2.

Naproti tomu “reverzni” ovladani (cO = 2) brani snizovani rozdilu B1 - B2.
Nésleduje nékolik prikladd aplikaci.

Priklad 1:
Chladicf jednotka se 2 kompresory musf snizit teplotu vody o 5 °C.

Uvod: po vybéru kontroleru se 2 vystupy pro ovladani 2 kompresor
je nutno nejprve vyresit problém umisténi sond B1 a B2. Pamatujte, ze
véechny poplachy teploty mohou souviset pouze s hodnotou méfenou
sondou B1. Tento priklad oznacuje teplotu séni jako T1 a teplotu vytlaku
jakoT2.

Reseni 1a: instalujte B1 na vstup vody, pokud je ddlezitgjsi ovladani
teploty sani T1; zejména z hlediska poplachd, dle potieby zpozdénych,
souvisejicich s “vysokou” teplotou sanf T1. Priklad: pfi BT = T1 odpovida
zadand hodnota “B1 - B2, tj. “T1 - T2, a musi byt rovna +5 °C (St1 = 5).
Provoznirezim bude “reverzni”(c0 = 2), s tim, Ze kontroler aktivuje vystupy
se snizovanim hodnoty “T1-T2"s kone¢nym trendem smérem k 0. Volbou
diferencidlu 2 °C (P1 = 2), prahové hodnoty vysoké teploty 40 °C (P26 = 40)
a zpozdéni 30 minut (P28 = 30) se dosdhne funkce podle nasledujiciho
obréazku.
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B1(T1) CHILLER B2(T2)
Mod. W
ouT2 ouT1
ON
A A
Y Y
OFF
P1 B1-B2
St1=5
Obr. 6.d

Resenf 1b: pokud zélezi spise na T2 (napf. potfebujete poplach prahové
hodnoty "nizké teplota” 6 °C se zpozdénim jedné minuty, musite hlavni
sondu B1 instalovat na vytlak. Za téchto zménénych podminek je nutno
zddanou hodnotu St1, odpovidajici “B1 - B2", tj. ‘T2 - T1, Set na -5 °C.
Provoznf rezim bude “pfimy” (cO = 1), protoze kontroler musi aktivovat
vystupy pfi rdstu hodnoty ‘T2 - T1, a tedy pfi pohybu od -5k 0.P25=6a
P28 = 1 (minuta) znamenajf aktivaci poplachu “nizkd teplota” dle nového
schématu logiky ovladant:

B2 (T1 B1 (T2,
1 CHILLER 12
Mod. W
OouT1 ouT2
ON
A A
A
' V OFF
P B1-B2
St1=-5
Obr. 6.e

Priklad 1 (pokracovani)

Priklad 1 Ize fesiti"zvlaStnim" provozem (c33 = 1). Vyjdeme zfedeni 1b (T2
musi byt o 5 °C nizsi nez T1). Hlavni sondu instalujete na vytlak (T2 = B1).
Je nutno déle spinit tyto poZzadavky:

- teplota vytlaku T2 musf byt vyssi nez 8 °C;

- pokud bude T2 nizsi nez 6 °C po dobu delsi nez 1 minuta, musf byt
signalizovan poplach “nizka teplota”

Resent: pouzijte kontroler se 4 vystupy (IR33Z****); dva vystupy slouzi k
ovladani (OUT3 a OUTA4), jeden k signalizaci poplachu (OUT1). OUT2 slouzi
k deaktivaci vystupt OUT3 a OUT4 pii T2 < 8 °C. K tomu staci zapojit OUT2
do série s OUT3 a OUT4, a poté aktivovat OUT2 pouze pokud je BT (T2)
vys$sinez 8 °C.

Nastavte ¢33 = 1: potiebné zmény zvlastnich parametrd jsou popsany
nize:

OouT2

OouT3

Obr. 6.f

Viystup 1: nutno naprogramovat jako poplachovy vystup, aktivni pouze
pfi poplachu "nizkd teplota” Nastavte “zavislost” = ¢34, v rozmezi 1 az 9
(nebo 10, pokud chcete pouZit rozpinaci relé). Ostatn{ parametry vystupu
1 nejsou dilezité a nemusite je ménit.
Vystup 2 oddélte od diferen¢niho ovladani zménou nastaveni "zavislost"
z 1 na 2."zavislost” = c38 = 2. Logika je “pfimd" a zahrnuje veskeré P2, tj.
“aktivace” = c40 bude 100 a "diferencial/logika” = c41 bude -100. St2 se
samozrejmé nastavi na 8 a P2 predstavuje minimalni odchylku potfebnou
k obnoveni ovladani, které bylo zastaveno poplachem “nizkd teplota’,
napf. P2 =4.

ir33 universale +030220808 - rel. 2.3 - 16.04.2012



Vystup 3 a vystup 4: u kontroler( se 4 vystupy rezim 1 pfifadi kazdému
vystupu hysterezi 25% diferencidlu P1. V nasem piikladu pouzivéame
k ovladani 2 vystupy, hystereze jednotlivych vystupd musi byt 50%
hodnoty P1. Parametry “aktivace” a “diferencidl/logika” téchto vystupl je
nutno pfizpUsobit nové situaci.

V praxi to znamena Set:

Viystup 3:

"aktivace”= c44 zménit ze 75 na 50

“diferencidl/logika”= c45 zménit z-25 na -50

Viystup 4:

“aktivace” = c48 ponechat 100

“diferenciél/logika”= c49 zménit z-25 na -50

Schéma shrnuje ovlddacf logiku kontroleru.

Mod. Z
OUT1 (LOW ALARM) ouT2
ON
A A
Y Y
OFF
P27 P2 B1(T2)
P25=6 St2=8
Mod. W
ouT3 OouT4
ON
A A
y y OFF
1 B1-B2
St1=-5
Obr. 6.9
6.5.2 Kompenzace

Funkce kompenzace slouZi k Upravé zddané hodnoty ovladani St1 podle
Udaje druhé sondy B2 a referen¢nizadané hodnoty St2.Véhu kompenzace
urCuje parametr c4, nazyvany “autorita”

AFunkci kompenzace Ize aktivovat pouze piic0=1, 2.

Pokud probiha kompenzace, hodnota parametru St1 zlstava beze

zmén, ale provoznihodnota, oznacovana jako efektivni St1, vyuzivana
algoritmem, se méni. Efektivn( St1 je omezena limity c21 a c22 (minimaln{
a maximalni hodnota St1); tyto dva parametry zarucuji, ze se Sti
nedostane na nepfijatelné hodnoty.

6.5.3 Kompenzace u chlazeni (parametr c19 = 2)
Kompenzace u chlazeni mdze zvysit nebo snizit hodnotu St1, podle toho,
zda je c4 kladné nebo zaporna.

St1 se méni pouze pokud teplota B2 prekrocf St2:
- pokud je B2 vyssi nez St2: efektivni St1 = St1 + (B2 - St2) * c4
- pokud je B2 nizsi nez St2: efektivni St1 = St1

St1_comp
c22

St1

c21

Legenda:

St2 Aktiva¢ni zddana hodnota 2

St1_comp Efektivni zddana hodnota 1

B2 Venkovni sonda

c4 Autorita

c21 Minimalni{ hodnota zadané
hodnoty 1

c22 Maximalni hodnota zadané
hodnoty 1
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Priklad 1:

Bar na cerpaci stanici musi byt klimatizovan, aby se v ném teplota v lété
pohybovala okolo 24 °C. Aby ale zdkaznici pfichdzejici z venku jen na par
minut netrpéli Sokem z chladu, musf se teplota v baru poméroveé zvysovat
az k maximu 27 °C, pokud je venkovni teplota 34 °C nebo vyssi.

Reseni: kontroler bude ovladat jednotku vzduch/vzduch s pimou
expanzi. Hlavni sondu B1 instalujete v baru, kontroler pracuje v rezimu
c0 =1 (pffmy) se zddanou hodnotou = 24 °C (St1 = 24) an diferencidlem
napf. 1°C (P1 = 1). K vyuziti kompenzace v rezimu chlazenf instalujte
sondu venkovni teploty B2 a nastavte c19 = 2. Poté nastavte St2 = 24,
protoze kompenzace zadané hodnoty 1 mé probihat az kdyz venkovnf
teplota pfekroci 24 °C. Autorita ¢4 musf byt 0,3, aby se podle zmény B2 v
rozmezi 24 az 34 °C ménila efektivni hodnota St1 v rozmezf 24 az 27°C. Na
zaver omezte efektivni hodnotu St1 nastavenim c22 = 27. Graf ukazuje,
jak se St1 méni podle teploty B2.

A
St1_comp

c22=27

24 =
St2=24 34 B2
Obr. 6.i

Legenda:
St2 Aktiva¢ni Zddand hodnota 2
St1_comp Efektivni zddana hodnota 1
B2 Venkovni sonda
c4 Autorita
c22 Maximalni hodnota Zéddané hodnoty 1
Priklad 2:

Tento pfiklad pracuje s kompenzaci pfi chlazeni, se zapornou c4.
Klimatizacni systém je tvofen vodnim chladicem a nékolika fancoily.
Pokud je venkovni teplota nizsi nez 28 °C, Ize vstupni teplotu chladice
fixovat na St1 =13 °C. Pfi zvysovani venkovni teploty se vyssi tepelna zatéz
kompenzuje snizenim vstupni teploty az na minimum 10 °C, kterého se
dosdhne, kdyz je venkovni teplota 34 °C nebo vyssi.

Resent: na kontroleru se nastavi nize uvedené parametry, které pres jeden
nebo vice vystupl upravuji charakteristiky chladice:

« c0=1,hlavnisonda B1 na vstupu chladice, s hlavni Zddanou hodnotou

ovladani St1 =13 °C a diferencidlem P1 =2,0 °C.

Pozadujete kompenzaci chlazeni: c19 = 2, pfi venkovni teploté méfené
sondou B2 vyssi nez 28 °C, proto St2 = 28. Nastavenf autority, s uvazenim
toho, Ze St1 chcete sniZit o 3 °C pfi zméné B2 0 6 °C (34 - 28), bude c4 =
-0,5. Anazavér, aby vstupniteplota neklesla pod 10 °C, nastavite minimalnf
limit St1, tedy c21 = 10. Nésledujici graf zachycuje trend hodnoty St1.

A
St1_comp

13

c21=10

Legenda:

St2 Aktivacni zddana hodnota 2

St1_comp Efektivni zddana hodnota 1

B2 Venkovni sonda

c4 Autorita

c21 Minimalni hodnota Zddané hodnoty 1
6.5.4 Kompenzace u topeni (parametr c19 = 3)

Kompenzace u topeni mlze zvysit nebo snizit hodnotu St1, podle toho,
zda je c4 kladné nebo zaporna.

St1 se méni pouze pokud teplota B2 klesne pod St2:

 pokud je B2 nizsi nez St2: efektivni St1 = St1 + (B2 - St2) * c4
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+ pokud je B2 vy3si nez St2: efektivni St1 = St1

St1_comp
c22

c4=-0,5

------------------- St1

c4=+0,5

c21 '
st2 B2
Obr. 6.k

Legenda:
St2 Aktiva¢ni zddana hodnota 2
St1_comp Efektivni Zddand hodnota 1
B2 Venkovni sonda
c4 Autorita
c21 Miniméalni hodnota zaddané hodnoty 1
c22 Maximalni hodnota Zddané hodnoty 1
Priklad 4:

Specifikace navrhu: k optimalizaci efektivity kotle vytdpéjiciho diim Ize
provozni teplotu (St1) Set na 70 °C, pokud je venkovni teplota vy3sinez 15
°C. Pri nizsi venkovni teploté musi provozni teplota kotle plynule rlist az
po maximalni hodnotu 85 °C pfi venkovni teploté 0 °C a nizsi.

Resent: vyuzijte kontroler s hlavni sondou B1 na vodnim okruhu, rezim
2 (topen), Zddanad hodnota St1 = 70 a diferencidl P1 = 4. Kromé toho je
nutno venku instalovat sondu B2 a aktivovat kompenzaci topeni (c19 = 3)
s nastavenim St2 = 15, aby byla funkce aktivovana az pfi poklesu venkovnf
teploty pod 15 °C. Pfi vypoctu "autority”vyjdéte z toho, Ze zména B2 0 -15
°C (z hodnoty +15 na 0 °C) se musf St1 zménit o +15 °C (ze 70 °C na 85
°0), 4. c4=-1.

Na z&vér nastavte maximalni limit hodnoty St1, c22 = 85 °C. Nasledujicf
graf ukazuje, jak se St1 ménf pfi snizovani venkovni teploty B2.

St1_comp

c22=85

70

c4>0
St1_comp
C22--------- 7—
B2
c21
P2
st2
c4<0
st2
Obr. 6.m
Legenda:
St2 Aktiva¢ni Zéddand hodnota 2
St1_comp Efektivni zddana hodnota 1
B2 Venkovni sonda
c4 Autorita
c22 Maximalni hodnota 7adané
hodnoty 1
c21 Minimalni hodnota 7adané
hodnoty 1

6.5.6 Povolit logiku absolutni zddané hodnoty a
diferencialu zadané hodnoty (parametr c19 =
5,6)

Pokud je c19 = 5, hodnota sondy B2 povoluje logiku ovladani v pfimém

i reverznim rezimu.

Pokud je c19 = 6, zvazuje se hodnota B2 - B1.

Par. |Popis Def. |[Min |Max |Mér. jednotka
c19 |Provoz sondy 2 0 0 6 -
5 = aktivace logiky absolutni
7adané hodnoty

6 = aktivace logiky diferen¢nf

_ > zadané hodnoty
0 s2=13 B2 Platnost: c0 =1 nebo 2
Obr. 6.l c66 |Aktivace prahové hodnoty v|-50 |-50 |150 |°C/°F

Legenda: pifmém rezimu (-58) |(-58) |(302)
St2 Aktivacni zadana hodnota 2 Platnost: c0 =1 nebo 2
St1_comp Efektivni zadana hodnota 1 c67 |Aktivace prahové hodnoty v|150 |-50 |150 |°C/°F
B2 Venkovni sonda reverznim rezimu (302) |(-58) |(302)
c4 Autorita Platnost: c0 = 1 nebo 2
c22 Maximalni hodnota zddané hodnoty 1 c66 |Zacatek aktivacniho intervalu  [-50  [-199 (800 |°C (°F)

6.5.5 Nepretrzita kompenzace (parametr c19 =4)
Kompenzace hodnoty St1 je aktivni u hodnot B2 jinych neZ St2: pfi tomto
nastaveni parametru c19 Ize parametrem P2 definovat mrtvé pasmo v
okoli hodnoty St2, v némz kompenzace neprobih, tj. plati pak, ze pokud
hodnota sondy B2 lezi mezi St2 - P2 a St2 + P2, kompenzace nepribiha a
hodnota St1 nenf upravovana:
Pokud je B2 vyssi nez (St2 + P2): efektivni St1 = St1+ [B2 - (St2 + P2)] * c4
Pokud je B2 mezi (St2 - P2) a (St2 + P2), efektivni St1 = St1
Pokud je B2 nizsi nez (St2 - P2): efektivni St1 = St1+ [B2 - (St2 - P2)] * c4
Kompenzace pfi c19 = 4 je kombinaci kompenzace u chlazeni a
kompenzace u topent, tyto rezimy jiz byly popsany vyse. Nasledujic
schémata zachycuji plynulou kompenzaci pfi kladné a zdporné hodnoté
c4. Se zanedbanim vlivu P2 Ize Fict, ze pokud je c4 kladnd, St1 roste, kdyz
B2 > St2, a klesa, kdyz B2 < St2. A naopak, pokud je c4 zadporng, St1 klesg,
kdyz B2 > St2, a roste, kdyz B2 < St2.

Platnost: 0 = 1 nebo 2 (-58) [(-199) |(800)
c67 |Konec aktiva¢niho intervalu 150 |-199 |800 |°C (°F)
Platnost: O =1 nebo 2 (302) |(-199) |(800)

Tab. 6.e
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"Reverzni" ovlddani s aktivacni logikou

Pouzijeme priklad kontroleru se dvéma vystupy, z nichZ jeden je ZAP/
VYP a druhy 0 az 10 Vss. Pokud teplota méfena sondou B2, pfi c19 =5,
nebo diference B2 - B1, pfi c19 = 6, spadéa do intervalu (c66, c67), aktivuje
se “reverzni” ovladani zalozené na St1 a P1; mimo toto rozmezi teplot je
ovladani deaktivovéano.

out
OouT2 ouT1
100%
A
Y 0%
B1
P1
St1
ABILITAZIONE/
ENABLE
C19=5
ON
A A
y y
A A OFF
B2
66 C66+c65 C67-c65 c67
ABILITAZIONE/
ENABLE
C19=6
ON
A A
\
A4 / OFF
B2-B1
66 C66+c65 €67-c65 c67
Obr. 6.n

"Pfimé" ovladani s aktiva¢ni logikou:

i v tomto prikladu pouzijeme kontroler se dvéma vystupy, z nichz jeden
je ZAP/VYP a druhy 0 az 10 Vss. Pokud teplota méfend sondou B2, pfi c19
= 5, nebo diference B2 - B1, pfi c19 = 6, spada do intervalu (c66, c67),
aktivuje se “pfimé” ovlddani zalozené na St1 a P1; mimo toto rozmezi
teplot je ovladani deaktivovano.

6.5.7 Nezavisly provoz (okruh 1 + okruh 2) (parametr
c19=7)

Pri nastaveni c19 = 7 je ovladani "rozdéleno” na dva nezavislé okruhy,
nazyvané okruh 1 a okruh 2, kazdy z nich ma vlastni Zddanou hodnotu
(St1, St2), diferencidl (P1, P2) a parametry PID (ti_PID, td_PID).

Toto ovlddani Ize Set pouze pfi cO = 1 a 2 a je neslucitelné s aktivaci
provoznfho cyklu.

Pokud ¢33 = 0, nastavenim c19 = 7 se ovladaci vystupy pfifadi okruhu 1
nebo okruhu 2, v zavislosti na modelu, dle nasledujici tabulky.

PRIRAZENI VYSTUPU

model okruh 1 (St1, P1) okruh 2 (St2, P2)
1relé - -

2relé OUT1 QuUT2

4 relé OUT1, 0UT2 QOUT3, OUT4

4 SSR OUT1, OUT2 OUT3, 0UT4
Trelé+1x0az10Vss |OUTI 0ouT2
2relé+2x0az10Vss |OUT1,OUT2 QOUT3, OUT4

Tab. 6.f

Pozor na to, Ze obecny vystup 1 je vzdy pfifazen okruhu 1, zatimco vstup
2 |ze prifadit okruhu 1 nebo okruhu 2. Pokud chcete okruhdm 1 nebo
2 prifadit jiny vystup, vyuZijte zvlastni provoz (zavislost = 1 k pfifazenf
vystupl okruhu 1 a zavislost = 2 k prifazeni vystupt okruhu 2).

Priklad 1: konfigurujte vystupy 1, 2 tak, aby fungovaly s “pfimou” logikou,
zadanou hodnotou a diferencidlem 5, a vystupy 3, 4 tak, aby fungovaly s
“reverzni”logikou, Zzddanou hodnotou -5 a diferencidlem 5.

Resenf: nastavte cO=1,c19 = 7, tak budou St1 a P1 zaviset na Udaji sondy
B1 a na St2, P2 bude zaviset na Udaji sondy B2. Navic nastavte St1 = +5,
Pl=5asSt2=-5P2=5.

Poté aktivujte zvI&stni provoz (c33 = 1) a aktivaci a diferencidl/logika na
vystupy 3 a4, jak je uvedeno nize:
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ouT3 ouT4
Aktivace c44 = -50 c48 = -100
Diferenciél/logika c45 =450 c49 = 450
Tab. 6.9
ON ouT1 ouT2
A A
OFF Y Y
; : ; B1
St1=5 7,5 10
ouT4 ouT3 oN
A A
Y Y OFF
B2
-10 75 St2=-5
0Obr. 6.0
6.5.8 Ovladani vyssi/nizsi hodnoty ze sondy

(parametr c19 = 8/9)
PFi nastaveni c19 = 8 kontroler vyuziva k aktivaci ovladani a tim i vystupd
tu sondu, kterd zméri vyssi hodnotu.

Control by i Control by i Control by
T B1 : B2 : B1
~ i ! === BI
! i
i i
OFF d B2
' t
c0=2
c19=8
Mod. W
OouT2 ourt__ | ON
______ ' Y Y OFF
P1 max(B1,B2)
St1
Obr. 6.p
Legenda
T=teplota
t=<cas

PFi nastaveni c19 = 9 kontroler vyuzivd k aktivaci ovladani a tim i vystupd
tu sondu, kterd zmeéri nizsi hodnotu.



Control by Control by

B2 : B1 : B2

c0=2
c19=9
Mod. W
OuUT2 oum ON
OFF
P1 H min(B1,B2)
st
0Obr.6.q
Legenda:
T =teplota
t=cas
6.5.9 Zadana hodnota ovladani nastavena sondou 2

(parametr c19=10)
Zadana hodnota ovladani jiz nenf pevng, ale méni se podle hodnoty
méfené sondou B2. V pfipadé proudovych nebo napétovych vstupl
nebude St1 hodnotou proudu nebo napéti, ale hodnotou zobrazovanou
na displeji, v zavislosti na parametrech d15 a d16.

St B2
t
c0=2
c19=10
Mod. W
ouT2 ouT1 ON
A A
\ 4 \ 4 OFF
P1 B1
St1=B2
Obr. 6.r
Legenda:
T =teplota
t=cas
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6.5.10 Prepnuti topeni/chlazeni ze sondy B2

(parametr c19=11)
Pfi nastaveni c19 = 11, pokud je hodnota ze sondy B2 v intervalu
definovaném parametry c66 a c67, kontroler zlstane v pohotovostnim
rezimu. Pokud je hodnota ze sondy B2 nizsi nez nastaveni parametru c66,
probihd ovladani na zékladé parametr(i nastavenych uzivatelem, zatimco
pokud je hodnota ze sondy B2 vy3$si nez nastaveni parametru c67, pdsmo
a ovladaci logika se automaticky zmént.
Jednim z typickych prikladd je prepnuti provozu fancoilu na zakladé
teploty pfivodni vody.

c19=11
c0=1
ON
Cooling Standby Heating
(St1,P1) 7 v (St2, P2)
--------- . ; f--ooeooooooof OFF
| c65 | o5 | B2
! e
c66 c67
Obr. 6.5

ATuto funkci nevyuzivejte v kombinaci s nastavenimi zavislosti 16 a 17.
6.5.11 Diferencialni provoz s pred-alarmem
(parametr c19=12)

Pfi nastaveni c19 = 12 je diferencidlni provoz doprovéazen

Mod. W ¢19=12
oUT1 ouT2 =
________ ON c0=1
A A
Y Y OFF
P1 B1-B2
St1=5
Obr. 6.t

dvéma prahovymi hodnotami (c66 a c67) ménicimi stiskem tlacitek
vystupl dle nasledujiciho schématu.

c19=12
ON
Forcing Forcing
reverse direct
outputs outputs
--------------------- OFF
= = .
> >
66 c67
Obr. 6.u

U procesnich chladi¢d to omezuje pffpadné odchylky sondy B1.

6.5.12 Pouziti modulu CONVO0/10A0 (pfislusenstvi)
Tento modul méni PWM signal 0 az 12 Vss pro polovodicova relé na
linedrni analogovy signal 0 az 10 Vss a 4 az 20 mA.

Programovani: k ziskani modula¢niho vystupniho signalu se pouZiva
ovlddaci rezim PWM (viz vysvétleni parametru c12). Signdl PWM je
verné reprodukovan jako analogovy signal, procento zapnuti odpovida
procentu z maxima.vystupniho signalu. Volitelny modul CONVO/10A0
integruje signal z kontroleru: doba cyklu (c12) se musi snizit na minimalnf
moznou dobu, tj. €12 = 0,2 s. Pokud jde o ovladaci logiku ("pfima”logika
= chlazeni, "reverzni” = topeni), plati stejné zavery pro PWM ovladani (viz
rezim 4): aktiva¢nf logika PWM je vérné reprodukovana jako analogovy
signdl. Pokud ale vyzadujete vlastni konfiguraci, prostudujte odstavce
vénované zvlastnimu provozu (parametry "typ vystupu', "aktivace',
"diferencial/logika").
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7. TABULKA PARAMETRU

Ty parametry, které se v tabulce parametrd opakuji a jsou zvyraznény, znamenaji riznd nastaveni u modeld s univerzalnimi vstupy, v porovnani s
modely vybavenymi pouze vstupy teploty.

Par. |Popis Poznd |Def. Min Max Mér. Typ |CAREL |ModBus® |R/W |lkona

_ mka jednotka SPV

St1 |Z&danéd hodnota 1 20 (68) c21 c22 °C(°F) A 4 4 R/W | &

St2 |Zadana hodnota 2 40(104) |c23 c24 °C(°F) A 5 5 R/W | &

c0  |Provozni rezim 2 1 9 - | 12 112 R/W | &

1 = pfimy

2 =reverzni

3 =mrtvé pdsmo

4=PWM

5 =poplach

6 = pifimé/reverznilogika vybirana digitdlnim vstupem 1

7 = pfima logika: zddana hodnota a diferencial vybirané
digitaInim vstupem 1

8 =reverznilogika: zddana hodnota a diferencial vybirané
digitaInim vstupem 1

9 = pfima/reverzni logika se samostatnymi zédanymi
hodnotami

P1  |Diferencidl Zzddané hodnoty 1 2(3,6)

P2 |Diferencidl zddané hodnoty 2 2(36)

P3  |Diferencidl mrtvého pasma 2(36)

P1  |Diferenciél zddané hodnoty 1 2 (3,6)

)
)

R/W
R/W
R/W

,2) {50 (90) °C(°F
2) |50 (90) °C(F
0) 12036) |°C(F
0,2) 1999 (179) |°C(°F

P2 |Diferenciél zddané hodnoty 2 236 ,1(0,2) 199,9 (179) |°C (°F

P3  |Diferencidl mrtvého pasma 2(36 0) 99,9 (179) |°C(°F

c4  |Autorita 0,5 -2 2 -

Platnost: rezim 1 nebo 2

c5  |Typ ovlddani 0 0 1 -

0 = ZAP/VYP (propor¢ni)

1 = Proporéni + Integracni + deriva¢ni (PID)

6 |Zpozdéni mezi aktivacemi 2 rliznych reléovych vystup 5 0 255 S I 13 113 R/W

Platnost: cO # 4

¢/ |Minimélnf doba mezi aktivacemi tého? reléového vystupu 0 0 15 min I 14 114 R/W

Platnost: cO # 4

d1  |Minimalni doba mezi deaktivacemi 2 rdiznych reléovych 0 0 255 s I 15 115 R/W | &

vystupl

Platnost: c0 # 4

c8 |Min. doba vypnuti reléového vystupu 0 0 15 min I 16 116 R/W | &

Platnost: cO = 4

9 |Min. doba zapnutf reléového vystupu 0 0 15 min I 17 117 R/W

Platnost: cO # 4

c10 |Stav ovladacich vystupl okruhu 1 v pfipadé poplachu 0 0 3 - | 18 118 R/W | &

sondy 1

0 =Vsechny vystupy VYP

1 =Vsechny vystupy ZAP

2 ="PHimé"vystupy zap, “reverzni” vystupy vyp

3 ="PHmé" vystupy vyp, “reverzni” vystupy zap

d10 |Stav ovladacich vystupl okruhu 2 v pfipadé poplachu 0 0 3 - 112 212 R/W | &

sondy 2

vizc10

c11 |Rotace vystupu 0 0 8 - 19 119 R/IW | &

0 = Rotace neaktivni

1 = Standardni rotace (na 2 nebo 4 relé)

2 = Rotace 2+2

3 = Rotace 242 (COPELAND)

4 = Rotace vystupl 3 a 4, nerotovat 1 a 2

5 =Rotace vystuptl 1 a 2, nerotovat 3 a 4

6 = Samostatné rotovat pary 1, 2 (vzdjemné) a 3,4
(vzéjemné)

7 = Rotace vystupt 2, 3 a 4, nerotovat 1
c0=1,2,3,6,7,8,9aon/off vystupy

8 = Rotace vystupl 1 a 3, nerotovat 2a 4

c12 |Doba cyklu PWM 20 0,2 999 S A 10 10 R/W

c13 |Typ sondy 0 0 3 - I 20 120 R/W

0 = Standardni rozmezi NTC sondy (-50T+90°C)

1 = Rozsitené rozmezi NTC-HT sondy (-40T+150°C)

2 = Standardni rozmezi PTC sondy (-50T+150°C)

3 = Standardni rozmezi PT1000 (-50T+150°C)

)
)
)
)
)
)

> > > > > > >

R/W

s
5| slElplEls slp

O
N
9]
N
&3]

R/W

5

&

e
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Par.

Popis

Pozna
mka

Def.

Min

Max

Mér.
jednotka

Typ

CAREL

ModBus®

lkona

cl3

Typ sondy

0 = Standardni rozmezi NTC sondy (-50T+110°C)

1 = Rozsitené rozmezi NTC-HT sondy (-40T+150°C)

2 = Standardni rozmezi PTC sondy (-50T+150°C)

3 = Standardni rozmezi PT1000 (-50T+200°C)

4 = Rozmezi PT1000 (-199T+800°C)

5 = Rozmezi PT100 (-50T+200°C)

6 = Rozmezi PT1000 (-199T+800°C)

7 = Standardni rozmezi termoclanku typu J (-50T+200°C)
8 = Rozsitené rozmezi termoclanku typu J (-100T+800°C)
9 = Standardnf rozmezi termoclanku typu K (-50T+200°C)
0 = Rozsitené rozmezi termoclanku typu K (-100T+800°C)
1=Vstup 0az1Vss

2=Vstup 0,5az1,3Vss

3=Vstup0az 10 Vss

4 =Vstup 0 az 5 Vss pomeérovy

5=vstup 0az 20 mA

16 = vstup 4 a7z 20 mA

1
1
1
1
1
1

20

120

R/W

P14

Kalibrace sondy 1

o

-20 (-36)

20 (36)

R/W

P15

Kalibrace sondy 2

-20 (-36)

20 (36)

12

R/W

P14

Kalibrace sondy 1

-99 (-179)

99,9 (179)

11

R/W

P15

Kalibrace sondy 2

=

-99 (-179)

99,9 (179)

12

R/W

c15

Minimélni hodnota pro sondu 1 pfi napétovém/proudovém
signalu

ellellelle]le]

-199

cl6

> > > > >

13

R/W

cl6

Maximalni hodnota pro sondu 1 pfi napétovém/proudovém
signalu

100

c15

800

>

R/W

di15

Minimalni hodnota pro sondu 2 pfi napétovém/proudovém
signalu

-199

d16

29

29

R/W

d16

Maximalni hodnota pro sondu 2 pfi napétovém/proudovém
signalu

100

di15

800

30

30

R/W

cl7

Filtr ruseni sondy

15

21

121

R/W

c18

Mérnd jednotka teploty 0="°"C, 1 ="°F

1

26

26

R/W

c19

Funkce sondy 2

0= nepovoleno

1 =diferen¢ni provoz

2 =kompenzace v rezimu chlazeni

3 =kompenzace v rezimu topenf

4 = kompenzace aktivni vzdy

5 = aktivace logiky absolutni zddané hodnoty
6 = aktivace logiky diferen¢ni zadané hodnoty
7 = nezavisly provoz (okruh 1 + okruh 2)

8 = ovladani podle vy3si z hodnot sond

9 = ovladani podle nizsi z hodnot sond

10 = Zadand hodnota ovladani z B2

11 = autom. pfepnuti topeni/chlazeni z B2
12= Diferencialni provoz s pred-alarmem
Platnost:c0=1,2,3,4

12

22

122

R/W

B S R S R VPP

c21

MinimaIni hodnota zddané hodnoty 1

-50(-58)

c22

15

R/W

c22

Maximalni hodnota zadané hodnoty 1

c21

150 (302)

16

R/W

21

MinimaIni hodnota zddané hodnoty 1

-199 (-199)

c22

15

R/W

c22

Maximalni hodnota Zddané hodnoty 1

c21

800 (800)

16

R/W

c23

MinimaIni hodnota 7ddané hodnoty 2

-50 (-58)

c24

17

R/W

c24

Maximalni hodnota zddané hodnoty 2

c23

150 (302)

18

R/W

c23

MinimaIni hodnota zaddané hodnoty 2

-199 (-199)

c24

17

R/W

c24

Maximalni hodnota zadané hodnoty 2

110 (230)

c23

800 (800)

18

R/W

P25

Prahova hodnota poplachu nizké teploty na sondé 1
Pokud P29 =0, P25 = 0: prahové4 hodnota deaktivovdna
Pokud P29 = 1, P25 = -50: prahovéa hodnota deaktivovana

-50 (-58)

-50 (-58)

P26

> > > > > > > >

19

R/W

[ ararIr Yl ararara

P26

Prahova hodnota poplachu vysoké teploty na sondé 1
Pokud P29 =0, P25 = 0: prahovéa hodnota deaktivovana
Pokud P29 = 1, P25 = 150: prahovéa hodnota deaktivovana

150 (302)

P25

150 (302)

20

20

R/W

>

p27

Diferencial poplachu na sondé 1

2(36)

0(0)

50 (90)

21

21

R/W

P25

Prahové hodnota poplachu nizké teploty na sondé 1
Pokud P29 = 0, P25 = 0: prahové hodnota deaktivovana
Pokud P29 = 1, P25 =-199: prahové hodnota deaktivovéna

-50 (-58)

=199 (-199)

P26

19

19

R/W

>p

P26

Prahova hodnota poplachu vysoké teploty na sondé 1
Pokud P29 = 0, P25 = 0: prahové hodnota deaktivovana
Pokud P29 = 1, P25 = 800: prahové hodnota deaktivovéna

150 (302)

P25

800 (800)

20

20

R/W

>

p27

Diferencidl poplachu na sondé 1

2(3,6)

0(0)

99,9 (179)

21

21

R/W

P28

Zpozdéni poplachu na sondé 1(**)

120

0

250

23

123

R/W

P29

Typ prahové hodnoty poplachu na sondé 1
0 = relativn{; 1 = absolutni

1

0

1

27

27

R/W

P30

Prahova hodnota poplachu nizké teploty na sondé 2
Pokud P34 =0, P26 = 0: prahova hodnota deaktivovana
Pokud P34 = 1, P26 = -50: prahova hodnota deaktivovana

-50 (-58)

-50 (-58)

P31

31

R/W

- NS 2

P31

Prahova hodnota poplachu vysoké teploty na sondé 2
Pokud P34 =0, P31 = 0: prahova hodnota deaktivovana
Pokud P34 =1, P31 = 150: prahova hodnota deaktivovdna

150 (302)

P30

150 (302)

32

32

R/W

>
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P32 |Diferencidl poplachu na sondé 2 2(3,6) 0(0) 50 (90) °C(°F) A 33 33 R/W | A
P30 |Prahova hodnota poplachu nizké teploty na sondé 2 -50 (-58) |-199 (-199) |P31 °C (°F) A 31 31 RW | A

Pokud P34 =0, P26 = 0: prahova hodnota deaktivovana

Pokud P34 = 1, P26 = -199: prahova hodnota deaktivovana
P31 |Prahovéd hodnota poplachu vysoké teploty na sondé 2 150 (302) |P30 800 (800) |°C(°F) |A 32 32 RIW | A

Pokud P34 =0, P31 = 0: prahova hodnota deaktivovana

Pokud P34 = 1, P31 = 800: prahova hodnota deaktivovédna
P32 |Diferencidl poplachu na sondé 2 2(36) 0(0) 999 (179) |°C(°F) |A 33 33 RW | A
P33 |Zpozdéni poplachu na sondé 2(**) 120 0 250 min (s) |l 113 213 RIW | A
P34 |Typ prahové hodnoty poplachu na sondé 2 1 0 1 - D 37 37 RW | A

0 = relativnf; 1 = absolutni
€29 |Digitélni vstup 1 0 0 15 - I 24 124 RW | A

0 = Vstup neaktivni

1 = Okamzity externi poplach, automaticky reset (okruh 1)

2 = Okamzity externi poplach, manualnf reset (okruh 1)

3 =Zpozdény externi poplach (P28), manuadlini reset (okruh 1)

4 = Ovladani ZAP/VYP vztazené ke stavu digitalntho vstupu

5 = Aktivace/deaktivace pracovniho cyklu tlacitkem

6 = Manudlni ovladani vystupt (okruh 1)

7 = Pouze signalizace poplachu E17, zpozdéna (P33)

8 = Pouze signalizace poplachu E17, okamzita

9 = Okamzity externi poplach, automaticky reset (okruh 2)

10 = Okamzity externi poplach, manuélini reset (okruh 2)

11 = Zpozdény externi poplach (P33), manualnf reset (okruh 2)

12 = Manudlni ovladani vystupt (okruh 2)

13 = Okamyzity externi poplach, automaticky reset (okruh 1)

14 = Okamzity externi poplach, manuélini reset (okruh 1)

15 = Zpozdény externi poplach (P28), manualni reset (okruh 1)

Platnost: c0 jind hodnota nez 6, 7,a pokud ¢33 =1

se "zavislosti" = 16 a 17.V pfipadé poplachu zavisi stav relé na c31 nebo

d31.
c30 |DigitdIni vstup 2 0 0 15 - | 25 125 R/W | &

Viz c29
c31 |Stav ovlddacich vystupt okruhu 1 v pfipadé poplachu z dig. 0 0 3 - | 26 126 RIW | &

vstupu

0 =Vsechny vystupy VYP

1 =Vsechny vystupy ZAP

2 ="Reverzni"vystupy VYP, ostatni beze zmény

3 ="Primé"vystupy VYP, ostatni beze zmén
d31 |Stav ovlddacich vystupt okruhu 2 v pfipadé poplachu z dig. 0 0 3 - 114 214 R/W | &

vstupu

Viz c31
€32 |Adresa sériového pfipojent: 1 0 207 - | 27 127 R/W | &
€33 |ZvI&stni provoz 0 0 1 - D 28 28 R/W | &

0 = Deaktivovéno

1 = Aktivovéno

(Pfed Upravou zkontrolujte, zda byl vybran a naprogramovan

potiebny rezim spusténi (c0))
¢34 |Vystup 1 zavislost 1 0 29 - 28 128 R/W |1

0 =Vystup nepovolen

1 = Ovladacf vystup (St1,P1)

2 = Ovladaci vystup (S5t2,P2)

3 = Obecny poplach, okruh 1 (relé VYP)

4 = Obecny poplach, okruh 1 (relé ZAP)

5 = Zavazny poplach, okruh 1 a E04 (relé VYP)

6 = Zavazny poplach, okruh 1 a E04 (relé ZAP)

7 = Zavazny poplach, okruh 1 a EO5 (relé VYP)

8 = Zavazny poplach, okruh 1 a EO5 (relé ZAP)

9 = Poplach EO5 (relé VYP)

10 = Poplach EO5 (relé ZAP)

11 = Poplach E04 (relé VYP)

12 = Poplach E04 (relé ZAP)

13 = Zavazny poplach, okruh 1+ 2 (relé VYP)

14 = Zavazny poplach, okruh 1+ 2 (relé ZAP)

15 = Casova¢

16 = Ovlddaci vystup se zménou zadané hodnoty a reverzi ovlddaci

logiky z dig. vstupu 1

17 = Ovladaci vystup se zménou zadané hodnoty a zachovanim ovlddaci

logiky z dig. vstupu 1

18 = Stavovy signal ZAP/VYP

19 = Obecny poplach, okruh 2 (relé VYP)

20 = Obecny poplach, okruh 2 (relé ZAP)

21 = Zavazny poplach, okruh 2 a E15 (relé VYP)

22 = Zavazny poplach, okruh 2 a E15 (relé ZAP)

23 = Zavazny poplach, okruh 2 a E16 (relé VYP)

24 = Zavazny poplach, okruh 2 a E16 (relé ZAP)

25 = Poplach E16 (relé VYP)

26 = Poplach E16 (relé ZAP)

27 = Poplach E15 (relé VYP)

28 = Poplach E15 (relé ZAP)

29 = Poplach E17 (relé VYP)
c35 |Typ vystupu "1" 0(mem 0 1 - D 29 29 R/W |1
€36 |Aktivace vystupu 1 -25 (ms®  |-100 100 % I 29 129 R/W |1
c37 |Diferenciél/logika vystupu 1 25 (us  |-100 100 % I 30 130 R/W |1
d34 |Omezeni aktivace vystupu 1 0 0 4 - | 31 131 R/W |1
d35 |Omezeni deaktivace vystupu 1 0 0 4 - | 32 132 R/W |1

ir33 universale +030220808 - rel. 2.3 - 16.04.2012

46



CAREL

d36 |Min. hodnota modula¢niho vystupu 1 0 0 100 % | 33 133 R/W |1
d37 |Max. hodnota modula¢niho vystupu 1 100 0 100 % \ 34 134 R/W |1
F34 |Omezeni vystupu 1 0 0 1 - D 38 38 R/W |1
0 =Provoz s omezenim 1 =Provoz s min. otdckami
F35 |Doba zrychleni vystupu 1 0 0 120 S I 115 215 R/W 1
Zrychleni deaktivovéno
F36 |Typ manualniho ovladani vystupu 1 0 0 5 - \ 116 216 R/W |1
0 = Deaktivovano 3 =Povoleno
1 =VYP/OVss 4= Maximum
2=7AP/10Vss 5=VYP s respektovanim dob
38 |Vystup 2 zavislost 1 0 29 - | 35 135 R/W |2
€39 [Typ vystupu 2" 0 (w) 0 1 - D [30 30 R/W |2
c40 |Aktivace vystupu 2 -50 (m) -100 100 % | 36 136 R/W |2
c41 | Diferencidl/logika vystupu 2 25 (m -100 100 % | 37 137 R/W |2
d38 |Omezeni aktivace vystupu 2 0 0 4 - \ 38 138 R/W |2
d39 |Omezeni deaktivace vystupu 2 0 0 4 - | 39 139 R/W |2
d40 |Min. hodnota modula¢niho vystupu 2 0 0 100 % | 40 140 R/W |2
d41 |Max. hodnota modula¢niho vystupu 2 100 0 100 % | 41 141 R/W |2
F38 |Omezenf vystupu 2 0 0 1 D 39 39 R/W |2
Viz F34
F39 |Doba zrychlenf vystupu 2 0 0 120 S I 17 217 R/W |2
0 = zrychleni deaktivovdno
F40  |Typ manudlniho ovladani vystupu 2 0 0 5 - | 118 218 R/W |2
Viz F36
42 |Vystup 3 zavislost 1 0 29 - \ 42 142 R/W |3
43 |Typ vystupu "3" 0 (m) 0 1 - D 31 31 R/W |3
c44  |Aktivace vystupu 3 -75 (m) -100 100 % | 43 143 R/W |3
c45 | Diferencidl/logika vystupu 3 25 (m -100 100 % \ 44 144 R/W |3
d42 |Omezeni aktivace vystupu 3 0 0 4 - | 45 145 R/W |3
d43 |Omezeni deaktivace vystupu 3 0 0 4 - \ 46 146 R/W |3
d44 |Min. hodnota modula¢niho vystupu 3 0 0 100 % \ 47 147 R/W |3
d45 |Max. hodnota modula¢niho vystupu 3 100 0 100 % \ 48 148 R/W |3
F42 |Omezeni vystupu 3 0 0 1 D 40 40 R/W |3
Viz F34
F43  |Doba zrychleni vystupu 3 0 0 120 S \ 119 219 R/W |3
0 = zrychleni deaktivovano
F44  |Typ manudiniho ovladani vystupu 3 0 0 5 [ 120 220 R/W |3
Viz F36
c46  |Vystup 4 zavislost 1 0 29 - \ 49 149 R/W |4
c47 [Typ vystupu "4 0 (m) 0 1 - D |32 32 RIW |4
c48 |Aktivace vystupu 4 -100 (m) |-100 100 % | 50 150 R/W |4
c49 |Diferencidl/logika vystupu 4 25 (m) -100 100 % | 51 151 R/W |4
d46 |Omezeni aktivace vystupu 4 0 0 4 - | 52 152 R/W 4
d47 |Omezeni deaktivace vystupu 4 0 0 4 - \ 53 153 R/W |4
d48 |Min. hodnota modula¢niho vystupu 4 0 0 100 % \ 54 154 R/W |4
d49 |Max. hodnota modula¢niho vystupu 4 100 0 100 % I 55 155 R/W |4
F46 |Omezeni vystupu 4 0 0 1 D 41 41 R/W |4
Viz F34
F47 |Doba zrychleni vystupu 4 0 0 120 S [ 121 221 R/W |4
0 = zrychleni deaktivovano
F48 | Typ manualniho ovlddani vystupu 4 0 0 5 I 122 222 R/W |4
Viz F36
c50 |Zamceni kldvesnice a dalkového ovladace 1 0 2 - [ 56 156 R/W | &
c51 |Aktivacni kéd délkového ovladace 1 0 255 - I 57 157 R/W | &
0 = programovani z dalkového ovladace bez kddu
c52 |Displej 0 0 10 - \ 58 158 R/W | &
0=Sonda 1 7= Procento vystupu 1
1 =Sonda 2 8= Procento vystupu 2
2 = DigitéIni vstup 1 9= Procento vystupu 3
3 = DigitaIni vstup 2 10= Procento vystupu 4
4 = 74dana hodnota 1
5 = Z4dana hodnota 2
6 = Sonda 1 stfidavé se sondou 2
c53 |Bzucak 0 0 1 - D 33 33 R/W | &
0 = Aktivovéno
1 = deaktivovano
c56 |Zpozdéni pri zapnuti 0 0 255 S | 59 159 R/W | &
c57 |Mékké spusténi, okruh 1 0 0 99 min/°C |l 60 160 R/W | &
d57 |Meékké spusténi, okruh 2 0 0 99 min/°C || 123 223 R/W | &
c62 |ti_PID1 600 0 999 S | 61 161 R/W |LADENI
63 |td_PID1 0 0 999 s \ 62 162 R/W |LADENI
de2 |ti_PID2 600 0 999 S I 124 224 R/W |LADENI
d63 |td_PID2 0 0 999 s \ 125 225 R/W_|LADENI
c64 |Autom. ladéni 0 0 1 - D |34 34 R/W | LADENT
0 = deaktivovano
1 = aktivovano
Platnost: cO # 7
c65 |Logika s hysterezi 1,52,7) 10(0) 99,9 (179) |°C(°F) |A 34 34 R/W A
66 |Zacatek aktiva¢niho intervalu -50 (-58) |-50(-58) 150 (302) |°C(°F) |A 22 22 R/W DN
Plathost:c0=1,2
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Par. |Popis Poznd| Def. Min Max  |Mér. Typ | CAREL | ModBus®|R/W |lkona
mka jedno- SPV
tka
c67 |Konec aktivacniho intervalu 150 (302) |-50(-58) |150(302) |°C(°F) |A 23 23 R/W A
Platnost: c0=1,2
66 |Zacatek aktiva¢niho intervalu -50 (-58) |-199 (-199)[800 (800) |°C (°F) |A 22 22 R/W A
Platnost: c0=1,2
c67 |Konec aktivacniho intervalu 150 (302) |-199 (-199)|800 (800) |°C (°F) |A 23 23 R/W | &
Platnost:c0=1,2
P70 |Aktivace pracovniho cyklu 0 0 3 - \ 70 170 RW 1| O
0 = Deaktivovéno 2 = DigitaIni vstup
1 =Klavesnice 3=RTC
P71 |Pracovni cyklus: doba kroku 1 0 0 200 min \ 71 171 RW| O
P72 |Pracovni cyklus: zddand hodnota teploty kroku 1 0(32) -50(-58) [150(302) |°C(°F) |A 24 24 RW | O
P72 |Pracovni cyklus: zZddand hodnota teploty kroku 1 0(32) -199 (-199)|800 (800) |°C(°F) |A 24 24 R/W ®
P73 |Pracovni cyklus: doba kroku 2 0 0 200 min \ 72 172 RW | O
P74 |Pracovni cyklus: 7zddana hodnota teploty kroku 2 0(32) -50 (-58) |150 °C/°F A 25 25 R/W [
P74 |Pracovni cyklus: Zddand hodnota teploty kroku 2 0(32) -199 (-199)|800 (800) |°C(°F) |A 25 25 R/W ®
P75 |Pracovni cyklus: doba kroku 3 0 0 200 min \ 73 173 RW | O®
P76 |Pracovni cyklus: zddand hodnota teploty kroku 3 0(32) -50(-58) |150(302) |°C(°F) |A 26 26 R/W ®
P76 |Pracovni cyklus: zadand hodnota teploty kroku 3 0(32) -199 (-199)|800 (800) |°C(°F) |A 26 26 RW | O
P77 |Pracovni cyklus: doba kroku 4 0 0 200 min \ 74 174 RW | O
P78 |Pracovni cyklus: zddanad hodnota teploty kroku 4 0(32) -50(-58) [150(302) |°C(°F) |A 27 27 R/W ®
P78 |Pracovni cyklus: zddand hodnota teploty kroku 4 0(32) -199 (-199)1800 (800) |°C(°F) |A 27 27 R/W ®
P79 |Pracovni cyklus: doba kroku 5 0 0 200 min \ 75 175 RW | O
P80 |Pracovni cyklus: 7zddana hodnota teploty kroku 5 0(32) -50 (-58) [150(302) |°C(°F) |A 28 28 R/W [
P80 |Pracovni cyklus: Zddand hodnota teploty kroku 5 0(32) -199 (-199)|800 (800) |°C(°F) |A 28 28 R/W o
PO |Revize firmwaru 20 0 999 - | 131 231 R
ALO |Datum - ¢as poplachu 0 (stisknéte Set) - - - - - - - R ®
(y = rok, M = mésic, d = den, h = hodiny, n = minuty)
y ALO_y = rok poplachu O 0 0 99 rok \ 76 176 R o
M ALO_M = mésic poplachu 0 0 1 12 mésic | 77 177 R O
d ALO_d = den poplachu 0 0 1 31 den [ 78 178 R ®
h ALO_h = hodina poplachu 0 0 0 23 hodina |l 79 179 R S
n ALO_n = minuta poplachu 0 0 0 59 minuta || 80 180 R S
E ALO_t = typ poplachu 0 0 0 99 - \ 81 181 R S
ALT |Datum - ¢as poplachu 1 (stisknéte Set) - - - - - - - R o
(y = rok, M = mésic, d = den, h = hodiny, n = minuty)
y ALT_y =rok poplachu 1 0 0 99 rok \ 82 182 R S
M |ALT_M = mésic poplachu 1 0 1 12 mésic |l 83 183 R S
d AL1_d =den poplachu 1 0 1 31 den [ 84 184 R S
h AL1_h =hodina poplachu 1 0 0 23 hodina |l 85 185 R o
n AL1_n = minuty poplachu 1 0 0 59 minuta || 86 186 R S
E ALT_t =typ poplachu 1 0 0 99 - \ 87 187 R o
AL2 |Datum - ¢as poplachu 2 (stisknéte Set) - - - - - - - R O
(y = rok, M = mésic, d = den, h = hodiny, n = minuty)
y AL2_y =rok poplachu 2 0 0 99 rok \ 88 188 R o
M JAL2_M = mésic poplachu 2 0 1 12 mésic__ |l 89 189 R o
d AL2_d = den poplachu 2 0 1 31 den [ 90 190 R S
h AL2_h = hodina poplachu 2 0 0 23 hodina |l 91 191 R o
n AL2_n = minuty poplachu 2 0 0 59 minuta || 92 192 R S
E AL2_t=typalarmu 2 0 0 99 - | 93 193 R ®
AL3 |Datum - ¢as poplachu 3 (stisknéte Set) - - - - - - - R O
(y = rok, M = mésic, d = den, h = hodiny, n = minuty)
y AL3_y = rok poplachu 3 0 0 99 rok \ 94 194 R S
M |AL3_M = mésic poplachu 3 0 1 12 mésic |l 95 195 R o
d AL3_d =den poplachu 3 0 1 31 den \ 96 196 R S
h AL3_h = hodina poplachu 3 0 0 23 hodina |l 97 197 R ®
n AL3_n = minuty poplachu 3 0 0 59 minuta || 98 198 R S
E AL3_t = typ poplachu 3 0 0 99 - [ 99 199 R S
AL4 |Datum - ¢as poplachu 4 (stisknéte Set) - - - - \ - - R S
(y =rok, M = mésic, d = den, h = hodiny, n = minuty)
y AlL4_y = rok poplachu 4 0 0 99 rok \ 100 200 R S
M |AL4_M = mésic poplachu 4 0 1 12 mésic |l 101 201 R S
d AL4_d =den poplachu 4 0 1 31 den \ 102 202 R S
h AL4_h = alarm 4 hodiny 0 0 23 hodina |l 103 203 R ®
n AL4_n = minuty poplachu 4 0 0 59 minuta || 104 204 R o
E AL4_t = typ poplachu 4 0 0 99 - [ 105 205 R S
ton |Zapnutf jednotky (stisknéte Set) - - - - - - - R S
(d =den, h =hodina, n = minuta)
d tON_d = den zapnuti 0 0 11 den \ 106 206 RW | O
h tON_h = hodina zapnuti 0 0 23 hodina || 107 207 RW | O©
n tON_m = minuta zapnuti 0 0 59 minuta | 108 208 RW | ©®
toF  [Vypnuti jednotky (stisknéte Set) - - - - - - - R S
(d =den, h = hodina, n = minuta)
d tOFF_d = den vypnuti 0 0 11 den | 109 209 RW| O©
h tOFF_h = hodina vypnuti 0 0 23 hodina | | 110 210 RW| O®
n tOFF_n = minuta vypnuti 0 0 59 minuta | | 111 211 RIW| O©
tc  |Datum - ¢as (stisknéte Set) - - - - - - - R o
(y =rok, M = mésic, d = den v mésici, u = den v tydnu, h =
hodina, m = minuta)
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Par. |Popis Poznd |Def. Min Max Mér.  [Typ |CAREL |ModBus® |R/W |lkona
mka jedno- SPV
tka

y Datum: rok 0 0 99 rok \ 1 101 RW| O
M |Datum: mésic 1 1 12 meésic I 2 102 RW| O
d Datum: den 1 1 31 den \ 3 103 RW| O
u Datum: den v tydnu (pondéli -) 1 1 7 den \ 4 104 RW| O©
h Hodina 0 0 23 hodina | 5 105 RW| O®
n Minuta 0 0 59 minuta | | 6 106 R/VVT b<7D

ab.7.a

ﬁ Ve vychozim nastaveni se minimalni a maximalni zddané hodnoty poplachu tykaji teplotnich hodnot. V pfipadé univerzélnich vstup( (napéti, proud) je
nutno tyto hodnoty zadat manuainé podle rozsahu méfent.
(**) u poplacht z digitalniho vstupu se vyuziva druhd mérna jednotka.

(s) TABULKA VYCHOZICH PARAMETRU

Model
Parametr |V w Z/A B E
c35 0 0 0 0 0
c36 -100 -50 -25 -50 -25
c37 +100 +50 +25 +50 +25
c39 - 0 0 1 1
c40 - -100 -50 -100 -50
c41 - +50 +25 +50 +25
c43 - - 0 - 0
c44 - - -75 - -75
c45 - - +25 - +25
c47 - - 0 - 1
c48 - - -100 - -100
c49 - - +25 - +25
Tab.7.b

7.1 Proménné pristupné pouze pies sériové rozhrani

Popis Def. | Min | Max Mérna Typ | CARELSPV | Modbus® | R/W
jednotka
Udaj sondy 1 0 0 0 °C/°F A 2 2 R
Udaj sondy 2 0 0 0 °C/°F A 3 3 R
Procento vystupu 1 0 0 100 % | 127 227 R
Procento vystupu 2 0 0 100 % | 128 228 R
Procento vystupu 3 0 0 100 % | 129 229 R
Procento vystupu 4 0 0 100 % | 130 230 R
Heslo 77 0 200 | 1 11 R/W
Stav vystupu 1 0 0 1 D 1 1 R
Stav vystupu 2 0 0 1 - D 2 2 R
Stav vystupu 3 0 0 1 D 3 3 R
Stav vystupu 4 0 0 1 D 4 4 R
Stav digitdlniho vstupu 1 0 0 1 - D 6 6 R
Stav digitdIniho vstupu 2 0 0 1 - D 7 7 R
Poplach zavady ¢idla 1 0 0 1 D 9 9 R
Poplach zévady ¢idla 2 0 0 1 D 10 10 R
Okamzity externi poplach (okruh 1) 0 0 1 - D 11 11 R
Poplach vysoké teploty, sonda 1 0 0 1 D 12 12 R
Poplach nizké teploty, sonda 1 0 0 1 D 13 13 R
Zpozdény externi poplach (okruh 1) 0 0 1 - D 14 14 R
Okamzity externi poplach, manualni reset (okruh 1) 0 0 1 - D 15 15 R
Poplach zévady RTC 0 0 1 D 16 16 R
Poplach EEPROM paméti parametrt 0 0 1 - D 17 17 R
Poplach EEPROM provoznich parametr( 0 0 1 - D 18 18 R
Maximalni doba vypoctu parametr( PID 0 0 1 D 19 19 R
Nulovy zisk PID 0 0 1 D 20 20 R
Zaporny zisk PID 0 0 1 - D 21 21 R
Zaporny integracni a derivacni ¢as 0 0 1 - D 22 22 R
Maximalni doba vypoctu plynulého zisku 0 0 1 D 23 23 R
Pocatecni situace nevyhovuje 0 0 1 - D 24 24 R
Okamzity poplach z dig. vstupu 1 (okruh 1) 0 0 1 - D 42 42 R
OkamZity poplach z dig. vstupu 1, manudlni reset (okruh 1) 0 0 1 D 43 43 R
Zpozdény poplach z dig. vstupu 1 (okruh 1) 0 0 1 - D 44 44 R
Okamzity poplach z dig. vstupu 2 (okruh 1) 0 0 1 - D 45 45 R
OkamZity poplach z dig. vstupu 2, manudlni reset (okruh 1) 0 0 1 D 46 46 R
Zpozdény poplach z dig. vstupu 2 (okruh 1) 0 0 1 - D 47 47 R
Poplach vysoké teploty, sonda 2 0 0 1 - D 49 49 R
Poplach nizké teploty, sonda 2 0 0 1 D 50 50 R
Zpozdény poplach, pouze signalizace 0 0 1 D 51 51 R
Okam?ity poplach, pouze signalizace 0 0 1 - D 52 52 R
Okam?ity externi poplach (okruh 2) 0 0 1 - D 53 53 R
Zpozdény externi poplach (okruh 2) 0 0 1 D 54 54 R
Okam?ity externi poplach, manudlni reset (okruh 2) 0 0 1 - D 55 55 R
Poplach Udaje sondy 0 0 1 - D 56 56 R
Zapnuti/vypnuti kontroleru 0 0 1 - D 36 36 R/W
Resetovat poplach 0 0 1 D 57 57 R/W
Tab. 7.

Typ proménné: A = analogova, D = digitalni, | = celé ¢islo

SVP = adresa proménné v protokolu CAREL na sériové karté 485, ModBus® : registry a smycky s protokolem Modbus ® na karté sériového rozhrani 485.
Wbér mezi protokoly CAREL a ModBus® probiha automaticky. Rychlost obou je pevné nastavena na 19200 bitd/s.
Zafizeni pfipojend ke stejné siti musi mit shodné nastaveny parametry: 8 datovych bitd; 1 start bit; 2 stop bity; parita deaktivovana; 19200 baudd. V
protokolech CAREL a Modbus® jsou analogové proménné prendseny ve formé desetin (napf.: 20,3 °C= 203)

49 ir33 universale +030220808 - rel. 2.3 - 16.04.2012



8.1 Typ poplachu

Existujf dva typy poplachU:

- vysoka teplota EO4 a nizka teplota EO5;

« zavazné poplachy, tj. véechny ostatni.

Poplachy paméti dat E07/E08 vzdy vedou k vypnuti ovladant..

ReZim “poplach” (cO = 5) umoziuje vyuziti jednoho ¢i vice vystupd k
signalizaci vysoké nebo nizké teploty, odpojeni nebo zkratu sondy: viz
kapitola “Funkce” Vliv vystupl na poplachy béhem zvldstniho provozu
zavisi na parametru "zavislost, viz kapitola “Funkce’”.

Kontroler také signalizuje poplachy vyvolané zdvadami kontroleru jako
takového, u sond nebo v priibéhu "Autom. ladéni”. Poplach také mize
byt aktivovan externim kontaktem. Displej zobrazuje “Exy” stfidavé se
standardnim zobrazenim. Soucasné se rozblikd ikona (kli¢, trojuhelnik
nebo hodiny) a mlze byt aktivovan bzucak (viz nasledujici tabulka).
Pokud dojde k vice nez jedné chybé, zobrazuji se postupné na displeji.

U modell vybavenych hodinami se ukladaji, maximalné 4 poplachy do
seznamu FIFO (ALO, ALT, AL2, AL3). Posledni uloZzeny poplach Ize nacist
parametrem ALO (viz tabulka parametrd).

@D Hir33
~1
E: o

\B._,t't't

Obr.8.a

Pr
Bzucak Ize umicet stiskem 3

mute

8.2 Poplachy s manualnim resetovanim

« Signalizaci poplachu s manudinim resetovanim Ize po odstranénf

o . ) Pr.
pricin zrusit soucasnym stiskem nTg a A nabs.

8.3 Zobrazeni fronty poplachi

+ Vyvolejte seznam parametrd, viz popis v odstavci 3.3.3.

+ Opakovanym stiskem A / ¥ vyvolejte parametr "ALO" (poslednf
uloZend chyba).

« Stiskem Set, vyvolejte submenu, v némz Ize stiskem A a V¥ rolovat
rok, mésic, den, hodiny, minuty a typ aktivovaného poplachu. Pokud
kontroler neobsahuje RTC, uloZi se pouze typ aktivovaného poplachu.

+ Pokud na libovolném parametru stisknete Set, vratite se na nadfizeny
parametr "ALx"

Priklad:

'y07'->'M06"->'d13'->'"h17'->'m29'->'E03’
Uvadi, ze nastal poplach ‘E03’ (z digitéIniho vstupu) dne 13. ¢ervna 2007
v 17:29.
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8. POPLACHY

8.4 Parametry poplachu
ANa’sIedujfci parametry definuji chovani vystupd, kdyz je aktivni
poplach.

8.4.1 Stav ovladacich vystupu pfi poplachu sondy
(parametr c10)
Urcuje funkci ovladacich vystupl pfi poplachu ovlddaci sondy EOT,
Ize vybirat ze Ctyf nabizenych moznosti. Pfi nastaveni VYP se kontroler
okamzité vypne a casovace jsou ignorovéany. Pfi nastaveni ZAP se
respektuji "zpozdéni mezi aktivaci dvou rlznych reléovych vystupd"
(parametr c6). Pii vyfeseni poplachu EO1 se kontroler norméalné restartuje
a poplachovy vystup, pokud byl aktivni, se deaktivuje (viz rezim 5).
S‘i,gnalizace na displeji a bzuc¢ak ale zlstanou aktivni, dokud nestisknete
9

mute’

Par |Popis Def. |Min |Max |Mér.
jednotka
3 -

o
o

c10 |Stav ovlddacich vystupt okruhu 1 pfi
poplachu sondy 1

0 =Vsechny vystupy VYP

1 =Vsechny vystupy ZAP

2 = "Pfimeé" vystupy zap, ‘reverzn{”
vystupy vyp

3 = "Reverzni” vystupy zap, “pfimé”
vystupy vyp

d10 |Stav ovlddacich vystupt okruhu 2 pfi
poplachu sondy 2

vizcl10

o

o

w
|

Tab. 8.a

8.4.2 Parametry poplachti a aktivace

P25 (P26) slouzi k urceni prahové hodnoty aktivace poplachu nizké
(vysoké) teploty EO5 (EO4). Nastavend hodnota P25 (P26) je neustdle
porovnavana s hodnotou méfenou sondou B1. Parametr P28 pfedstavuje
prodlevu aktivace poplachu, v minutdch; poplach nizké teploty (LO) je
aktivovan pouze pokud teplota zlstavé pod hodnotou P25 po dobu
delsi nez P28. Poplach muze byt relativni nebo absolutni, v zavislosti na
hodnoté parametru P29.V prvnim pfipadé (P29 = 0) hodnota P25 uvadi
odchylku od Zadané hodnoty a proto je bod aktivace poplachu nizké
teploty: Zddana hodnota - P25. Pfi zméné nast. hodnoty se automaticky
zméni i bod aktivace. Ve druhém pripadé (P29 = 1) hodnota P25 uvadi
prah. hodnotu poplachu nizké teploty. Aktivni poplach nizké teploty je
signalizovan bzuc¢dkem a kédem EO5 na displeji. Totéz plati pro poplach
vysoké teploty (E04), kde P26 nahrazuje P25.

Podobné zaveéry plati pro parametry odpovidajici sondé 2, s nasledujicimi

vztahy:

P25°P30; P26°P31; P27°P32; P28°P33; P29°P34; E04/E05®E15/E16.

Par |Popis Def. |Min Max |[Mr.
jed-
notka

P25 |Prahova hodnota poplachu nizké|-50  |-50(-58)|P26  |°C(°F)

teploty na sondé 1 (-58)

Pokud P29 = 0, P25 = 0: prahova
hodnota deaktivovéana

Pokud P29 = 1, P25 = -50: prahova
hodnota deaktivovéna

P26 |Prahova hodnota poplachu vysoké 150 |P25 150 °C (°F)
teploty na sondé 1 (302) (302)
Pokud P29 =0, P25 = 0: prahova hod-
nota deaktivovana

Pokud P29 =1, P25 = 150: prahova
hodnota deaktivovdna

P27 |Diferencial poplachu na sondé 1 2(3,6)]0(0) 50(90) |°C (°F)
P25 |Prahova hodnota poplachu nizké -50  |-199 P26 °C (°F)
teploty na sondé 1 (-58) |(-199)

Pokud P29 = 0, P25 = 0: prahova hod-
nota deaktivovana

Pokud P29 =1, P25 =-199: prahova
hodnota deaktivovana




CAREL

P26 |Prahové hodnota poplachu vysoké 150 |P25 800 °C(°F)
teploty na sondé 1 (302) (800)
Pokud P29 = 0, P25 = 0: prahové hod-
nota deaktivovana

Pokud P29 = 1, P25 = 800: prahova
hodnota deaktivovana

P27 |Diferencial poplachu na sondé 1 2(3,6) |0(0) 99,9 °C (°F)
(179)
P28 |Zpozdéni poplachu na sondé 1(**) 120 |0 250 min
()

P29 |Typ prahové hodnoty poplachu na 1 0 1 -
sondé 1
0 = relativni; 1 = absolutni

P30 |Prahovéd hodnota poplachu nizké -50  |-50 P31 °C (°F)
teploty na sondé 2 (-58) |(-58)

Pokud P34 =0, P26 = 0: prahové hod-
nota deaktivovéna

Pokud P34 =1, P26 = -50: prahové
hodnota deaktivovana

P31 |Prahovéd hodnota poplachu vysoké 150 [P30 150 °C (°F)
teploty na sondé 2 (302) (302)
Pokud P34 =0, P31 = 0: prahové hod-
nota deaktivovana

Pokud P34 =1, P31 = 150: prahova
hodnota deaktivovana

P32 |Diferencidl poplachu na sondé 2 2(3,6) 10 50 (90) |°C (°F)
P30 |Prahova hodnota poplachu nizké -50  |-199 P31 °C (°F)
teploty na sondé 2 (-58) |(-199)

Pokud P34 =0, P26 = 0: prahova hod-
nota deaktivovana

Pokud P34 =1, P26 =-199: prahova
hodnota deaktivovana

P31 |Prahova hodnota poplachu vysoké 150 |P30 800 °C(°F)
teploty na sondé 2 (302) (800)
Pokud P34 =0, P31 = 0: prahova hod-
nota deaktivovana

Pokud P34 =1, P31 = 800: prahova
hodnota deaktivovana

P32 |Diferencial poplachu na sondé 2 2(3,6) |0(0) 999 |°C (°F)
(179)
P33 |Zpozdéni poplachu na sondé 2(**) 120 |0 250 min
()
P34 |Typ prahové hodnoty poplachu na 1 0 1 -
sondé 2
= relativni; 1 = absolutni

Tab.8.b

o Pokud je nastaven relativni alarm na sondé 1 (P29 = 0), mohou mit
prahové hodnoty P25 a P26 pouze hodnoty v rozmezi 0 az 150, bez
omezeni P25 < P26.Totéz plati pro parametry sondy 2 (P30, P31) pfi
P34=0

o Pokud je nastaven relativni alarm na sondé 1 (P29 = 0), mohou mit
prahové hodnoty P25 a P26 pouze hodnoty v rozmezi 0 az 800, bez
omezen( P25 < P26. Totéz plati pro parametry sondy 2 (P30, P31) pfi
P34=0

AP28 definuje minimalni ¢as potfebny ke vzniku poplachu vysoké/
nizké teploty (E04/E05) nebo zpozdéného poplachu z externiho

kontaktu (EO3).

V prvnim pfipadé (E04/E05) je mérnou jednotkou minuta, ve druhém

pripadé (E03) sekunda.

Poplachy E04 a EO5 se resetuji automaticky. P27 pfedstavuje hysterezi
mezi hodnotou aktivace a deaktivace poplachu.

Pokud stisknete Prg/ztlumit v dobé, kdy je méfenad hodnota nad jednou
z prah. hodnot, okamzité se vypne bzucdk, zatimco kod poplachu a
vystup poplachu, pokud jsou nastaveny, zdstanou aktivni, dokud méfend
hodnota prekracuje prah aktivace.

P28 definuje minimalnf ¢as potfebny ke vzniku poplachu vysoké/nizké
teploty (E04/E05) nebo zpozdéného poplachu z externiho kontaktu (E03).

Poplach vznikne, kdyZ hodnota méfena sondou B1 klesne pod hodnotu
P25 nebo stoupne nad hodnotu P26 na delsi dobu nez urcuje P28. U
poplachd z digitalniho vstupu (29, c30 = 3) musi kontakt zlstat rozepnut
po dobu delsi nez P28. V pripadé udélosti poplachu se spusti pocitadlo

a generuje poplach pfi dosazeni minimalni doby P28. Pokud se béhem
chodu pocitadla méfend hodnota vrati do povol. pasma nebo sepne
kontakt, neni poplach signalizovan a pocitadlo je resetovano. Pri nové
udalosti poplachu zac¢ina pocitadlo znovu od 0.

ON

A A
E05 E04
OFF Y Y
P27 P27 B1
P25 P26
ON
A A
E16 E15
OFF -- Y Y
: P32 : : P32 ;B2
P30 P31
Obr.8.b
Legenda
E04/E15 Poplach vysoké hodnoty, sonda B1/B2
EO5/E16 Poplach nizké hodnoty, sonda B1/B2
B1/B2 Sonda 1/2

8.4.3 Stav ovladacich vystupi pfi poplachu z dig.
vstupu (parametr ¢31)

Parametr c31 urcuje ¢innost ovladacich vystupd v pfipadé, Ze je aktivni
poplach z digitédlniho vstupu EO3 (viz c29 a ¢30). Pfi nastaveni VYP se
kontroler okamZité vypne a casovace jsou ignorovany. Pfi nastaveni ZAP
se respektuji "zpozdéni mezi aktivaci dvou raznych reléovych vystupd"
(parametr c6). Pokud ma poplach z digitédlniho vstupu automatické
resetovani (c29 = 1 anebo ¢30 = 1), pfi obnoveni normalnich podminek
(sepnuti externiho kontaktu), se vystup poplachu, pokud je nastaven (viz
c0 = 5) resetujte a obnovi se normalni oviddani.
c31 =0 vsechny ovladaci vystupy VYP
c31=1 vsechny ovlddaci vystupy ZAP
€31 =2 pouze vystupy s ‘reverzni”funkcf jsou VYP, ostatni

nejsou ovlivnény.
€31 =3 pouze vystupy s “piimou”funkci jsou VYP, ostatni

nejsou ovlivnény.

Par. |Popis Def. |Min |Max |Mér.
jednotka

c3

Stav ovladacich vystupt okruhu 1 v pfipadé
poplachu z dig. vstupu
0 = VSechny vystupy VYP

=Vsechny vystupy ZAP
2 ="Reverzn{"vystupy VYP, ostatni beze
zmeny
3 ="Primé”" vystupy VYP, ostatni beze zmény

o
(@]
w

d3

Stav ovlddacich vystupl okruhu 2 v pffpadé
poplachu z dig. vstupu
Viz c31

(@]

(@]

w
'

Tab. 8.
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8.5 Tabulka poplachu

CAREL

Zpréva na |Pri¢ina poplachu UloZzenido |lkona |Bzucédk|Reset Cinnost ovladani Kontroly/fesenti
displeji fronty po-  |na
placht (**) |displeji
EO1 Zavada sondy B1 X a VYP  |Automaticky | Zavisi na parametru c10 Zkontrolujte pfipojeni sond.
E02 Zavada sondy B2 X VYP  |Automaticky |[Pokud c19=1ac0=1/2, |Zkontrolujte pfipojeni sond.
A jako pfi EO1, jinak se ovlada-
ni nezastavi.
EO3 DigitaIni kontakt rozepnut (okamzity X ZAP  |Automaticky |ZaloZeno na parametru c31 |Zkontrolujte parametry c29, 30,
poplach) A c31.
Zkontrolujte externi kontakt
E04 Teplota mérend sondou prekrocila praho- X A ZAP  |Automaticky |Ovladani neni ovlivnéno Zkontrolujte parametry P26, P27,
vou hodnotu P26 na dobu delsi nez P28. P28, P29
EO5 Teplota mérend sondou klesla pod praho- X A ZAP  |Automaticky [Ovlddani nenf ovlivnéno Zkontrolujte parametry P26, P27,
vou hodnotu P25 na dobu delsi nez P28. P28, P29
EO6 Z&vada hodin redlného ¢asu VYP  |Automaticky |- Resetujte nastaveni hodin.
Q) /manudlini Pokud poplach pretrvava, kontak-
tujte servis.
EO7 Chyba EEPROM, parametry jednotky Q. |VYP  |Automaticky |Celkové vypnuti Kontaktujte servis
EO8 Chyba EEPROM, provozni parametry VYP  |Automaticky |Celkové vypnuti Resetujte vychoz hodnoty uvede-
nym postupem. Pokud poplach
DN pretrvava, kontaktujte servis.
E09 Chyba méfeni Q ZAP  |Manudini  |Autom. ladéni zastaveno
Maximalni doba vypoctu parametrd PID
E10 Chyba vypoctu. Q ZAP  |Manudlni  [Autom. ladénfi zastaveno
Nulovy zisk PID.
ET1 ggngn\;ygsfgﬁb Q ZAP  |Manudlni Autom. ladéni zastaveno Resetvujte poplavch manulné nebo
E12 Chyba vypoctu. Q ZAP  |Manudini  |Autom. ladéni zastaveno ypnéte a zapnéte kontroler.
Zaporny integra¢ni a deriva¢ni ¢as
E13 Chyba méreni & ZAP  |Manuélni  |Autom. ladéni zastaveno
Dosazeno max. doby pfi vypoctu zisku.
E14 Chyba pfi spusténi ZAP  |Manualni Autom. ladéni zastaveno
Situace nevyhovuje RS
E15 Udaj B2 piekro¢il prahovou hodnotu P31 po X ZAP  |Automaticky |Ovladani neni ovlivnéno Zkontrolujte parametry P30, P31,
dobu delsi nez P33. A P32, P33
E16 Udaj B2 klesl pod prahovou hodnotu P30 X ZAP  |Automaticky |Ovladani neni ovlivnéno Zkontrolujte parametry P30, P31,
po dobu delsi nez P33. A P32, P33
E17 DigitaIni kontakt rozepnut (okamzity nebo X VYP  |Automaticky |Ovlddani nenf ovlivnéno Zkontrolujte parametry c29, c30.
zpozdény poplach, pouze signalizace) R Zkontrolujte externi kontakt
E18 DigitaIni kontakt rozepnut, okamZzity po- X ZAP  |Automaticky |Ovlddanf je ovlivnéno pouze|Zkontrolujte parametry c29, c30,
plach, zpozdény poplach s automatickym/ A /manudini  |pokud c19 =7, nazakladé |c31. Zkontrolujte externf kontakt.
manualnim resetem na okruhu 2 parametru d31 (%)
E19 Chyba Udaje sondy (**) X A VYP  |Automaticky |Celkové vypnuti Kontaktujte servis
Ed1 DigitaIni kontakt 1 rozepnut, okamzity po- X ZAP | Automaticky|ZaloZzeno na parametru Zkontrolujte parametry c29, c31.
plach, zpozdény poplach s automatickym/ A /manudlni  |c31 (%) Zkontrolujte externi kontakt.
manualnim resetem na okruhu 1
Ed2 DigitaIni kontakt 2 rozepnut, okamzity po- X ZAP  |Automaticky |ZaloZeno na parametru Zkontrolujte parametry c30, c31.
plach, zpozdény poplach s automatickym/ A /manudlni |31 (*) Zkontrolujte externi kontakt.

manudélnim resetem na okruhu 1

(*) ukongit pracovni cyklus
(**) pouze pro IR33 Universal s univerzalnimi vstupy.

- Poplachové relé je aktivovano nebo ne podle provozniho rezimu anebo nastaveni ZAVISLOSTI.

Poplachy, které vzniknou béhem autom. ladéni, nejsou ukladany do fronty poplacht.
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vrve .

8.6 Vztah mezi parametrem zavislosti a priCinami

poplachu

Béhem zvldstniho provozu se parametr zavislosti vyuziva k propojeni stavu vystupu relé se stavem alarmu, podle nasledujici tabulky.

PODMINKA AKTIVACE VYSTUPU KONFIGUROVANEHO JAKO POPLACHOVY

Poplach z dig. vstupu na okruhu |Poplach z dig. vstupu na Zavada cidla [Prahové  |Prahové  |Pouze
1 okruhu 2 hodnoty |hodnoty |signalizace
poplachu [poplachu |poplachu
pro B1 pro B2 E17
J S59 5 S o9 5
_ = oo = Z — oo = Z
£z |2 &= ||Ez |3 &=
ER B |k EE [ES E=
< D ~< D > x ) ~< D > -
[3 [ \“J a (g [ \“J a .
> > < > = ~ >—< == - >
ET EE g3 ET E= g3 |z | . . |5 IE
=5 =25 RS 235283 R3IE18 8 k& 18 k& B8 1= ]
S50 23 230 S5B 23 28216 B N |2 ¥ 2 2 g
Oaoc |Oa Naac Oac |Oa N A ax [ %) =z > =z > o N
ZAVISLOST (par. c34, c38, c42, c46) c29=1, |29=2, [29=3, [29=9 |c29= |c29=11
- 13 14 15 c30=9 |10 c30=11
Hod- [Popis 30=1, |30=2, |c30=3, 30=
nota 13 14 15 10
3,4 obecny poplach okruhu 1 (relé VYP) X X X X X X | X
obecny poplach okruhu 1 (relé ZAP)
19,20 |obecny poplach okruhu 2 (relé VYP) X X X X X X | X
obecny poplach okruhu 2 (relé ZAP)
5,6 zdvazny poplach okruhu 1 a £E04 (relé VYP) X X X X X X
zavazny poplach okruhu 1 a E04 (relé ZAP)
21,22 |zavazny poplach okruhu 2 a E15 (relé VYP) X X X X X X
Zavazny poplach okruhu 2 a E15 (relé
ZAP)
7,8 zdvazny poplach okruhu 1 a EO5 (relé VYP) X X X X X X
zavazny poplach okruhu 1 a EQ5 (relé ZAP)
23,24 |zdvazny poplach okruhu 2 a E16 (relé VYP) X X X X X X
zavazny poplach okruhu 2 a E16 (relé ZAP)
9,10 poplach EO5 (relé VYP) X
poplach EQ5 (relé ZAP)
25,26 |poplach E16 (relé VYP) X
poplach E16 (relé ZAP)
11,12 |poplach E04 (relé VYP) X
poplach E04 (relé ZAP)
27,28 |poplach E15 (relé VYP) X
poplach E15 (relé ZAP)
13,14 |zavazny poplach, okruh 1 + 2 (relé VYP) X X X X X X X X
zavazny poplach, okruh 1+ 2 (relé ZAP)
29 poplach E17 (relé VYP) X X
Tab. 8.e
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9. TECHNICKA SPECIFIKACE A KODY PRODUKTU

9.1 Technicka specifikace

Model Napéti Vykon
Napdjeni IR33x(V,W,Z,A,B,E)7Hx(B,R)20 115 az 230 Vstf, rozmezi -15% ~ +10%; 50/60 Hz |6 VA, 50 mA~ max
DN33x(V.W.Z, A,B,E)7Hx(B,R)20
IR33x(V,\W,Z,AB,E)7LR20, 12 az 24 Visti, rozmezi -10% ~ +10%; 50/60 Hz 4 VA, 300 mA~ max
DN33x(V,W,Z,AB,E)7LR20 12 az30Vss 300 mA - max
Pouzivejte pouze napéjeci zdroj SELV, maximalni vykon 100 VA s pojistkou 315 mA na
sekundaru
Napdjeni IR33x(V,W,Z,A,B,E)9HX(B,R)20 115V~ (-15% az +10%), 50 az 60 Hz, 90 mA max |9 VA
DN33x(V.W.Z, A,B,E)9Hx(B,R)20 230V~ (-15% a7 +10 %), 50 a7 60 Hz, 45 mA max
IR33x(V,W,Z,A,B,E)OSMR20, 24V~ (-10% az +10%), 450 mA max 50/60 Hz, 12VA
DN33x(V,W,Z,A,B,E)9MR20 pouZivejte pouze napajeci zdroj SELV, maximalni
vykon 15 VA s pomalou pojistkou 450 mA na
sekundaru, vyhovujici normé [EC 60127
24 Vss (-15% aZ +15%), 450 mA max 12VA
|1zolace zaru¢ovana IR33x(V.\W,Z,AB,E)x(7, 9)Hx(B,R)20 izolace od &asti s velmi nizkym napétim zesilena

napéjecim zdrojem

DN33x(VW,ZABE)x(7, 9)Hx(B,R)20

6 mm vzduchem, 8 mm povrchové

izolace 3750V

izolace od vystupt relé

hlavni

3 mm vzduchem, 4 mm povrchové

izolace 1250V

IR33x(V,W,Z,ABEX(7, 9)x(L, M)R20
DN33x(VW,Z,ABE) x(7, 9)x(L, M)R20

izolace od ¢asti s velmi nizkym napétim

musi byt  zajisténa  externé,
bezpecnostnim transforméatorem

izolace od vystupt relé

zesilena

6 mm vzduchem, 8 mm povrchové

izolace 3750V

Vstupy BT (SONDA 1), B2 (SONDA 2) NTC, NTC-HT, PTC, PT1000
NTC, NTC-HT, PTC, PT1000, PT100, TcJ, TcK, 0 - 5V pomeér,, 0 - 1 Vss, 0 - 10 Vss,
-0,5-1,3Vss,0-20 mA, 4-20 mA
DI1,DI2 bezpotencidlovy kontakt, odpor kontaktu < 10 ), spinaci proud 6 mA
Maximalni vzdélenost sond a digitalnich vstupd do 10 m
Pozor: pfi instalaci vedte silové kabely a kabely z4tézi oddélené od kabeld sond, digitalnich vstup(, opakovacd displeje a kabeld dohlizitele.
Typ sondy NTC standardni CAREL 10 kQ pfi 25 °C, rozmezi -50T90 °C
chyba méfent: [1 °C v rozmezi -50750 °C
|3 °C v rozmezi +50790 °C
NTC-HT 50 kQ pfi 25°C, rozmezi -40T150 °C
chyba méfentf: 1,5 °C v rozmezi -20T15 °C
4 °C v rozmezi mimo -20T115 °C
PTC 985 () pfi 25 °C, rozmezi -50T150 °C
chyba méreni 2 °C v rozmezi -50T50 °C
4 °C v rozmezi +50T150 °C
PT1000 1097 Q pri 25 °C, rozmezi -50T150 °C
chyba méfenf: 3 °C v rozmezi -50T0 °C
5 °Cvrozmezi 0T150 °C
Typ sondy NTC standardni CAREL 10 kQ pfi 25 °C, rozmezi -50T110 °C

chyba mérent:

[1°C v rozmezi -50T110 °C

NTC-HT 50 kQ pfi 25°C, rozmezi -10T150 °C

chyba méreni: [1°C v rozmezi -10T150 °C
PTC 985 Q) pfi 25 °C, rozmezi -50T150 °C

chyba méfeni [1°C v rozmezi -50T150 °C
PT1000 1097 Q) pri 25 °C

chyba méfeni: [2 °C v rozmezi -199T800 °C
PT100 109,7 Q pii 25 °C

chyba méfent: [2 °C v rozmezi -199T800 °C
Tc) izolovany 52 uV/ °C

chyba méreni: [4 °C v rozmezi -100T800 °C
TeK izolovany 41 uVv/ °C

chyba méreni:

4 °C v rozmezi -100T800 °C

0-5V pomérové

Méreni impedance 50 kQ

0,3 % z rozsahu

Napdjeni sond

Vystupy relé

0-1Vss Méreni impedance 50 kQ 0,3 % z rozsahu
0-10Vss Méreni impedance 50 kQ) 0,3 % z rozsahu
-05-1,3Vss Méfeni impedance 50 kQ 0,3 % zrozsahu
0-20mA Méreni impedance 50 Q) 0,3 % zrozsahu
4-20mA Méreni impedance 50 O 0,3 % zrozsahu
12 Vss (jmenovité), maximalni dodavany proud 60 mA ; 5 Vss (jmenovité), maximalni dodavany proud 20 mA

EN60730-1 UL
modely relé 230V~ Prov. cykl 250V~ Prov. cykly
IR33x(V.\W,Z,B,E)x(7, 9)x(L, M)R20 DO01,D02  [8(4*) A spinaci 100000 8A res 8A res 30000
DN33x(VW,Z,BE)X(7, 9)x(L, M)R20 D03, D04 |6(4*) A rozpinaci 1/2Hp  |2FLA
IR33x(V,W,Z,BE)x(7, 9)Hx(R,B)20 (**) 2 (2) A rozpinaci 12 LRA
DN33x(VW.Z,B,E)x(7, 9)Hx(R,B)20 a spinaci C300

* induktivni z&téz, cos(g) = 0,6

Maximalni zatizeni
jednoho relé

DN33x(V,W,Z,B,E)x(H M)x(B,R)20 8A
IR33x(V,B)x(HM)x(B,R)20

IR33x(W,E)x(H.M)x(B,R)20 4A
IR33Zx(H,M)x(B,R)20 2A
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Vystupy SSR model Max. vystupni napéti: 12 Vss
IR33AX(7, 9)x(L, M)R20 - DN33Ax(7, 9)x(L, M)R20 A =4 vystupy SSR Vystupni odpor: 600 O
IR33AX(7, 9Hx(R,B)20 - DN33Ax(7, 9)Hx(R,B)20 Vystupni proud max. 20 mA
max. délka kabell -do 10 m

Vystupy 0 az 10 Vss IR33Bx(7, 9)x(L, M)R20 B=1relé+1x0az10Vss Typickd doba ndbéhu (z 10 na
DN33Bx(7, 9)x(L, M)R20 90%): 1's

Max. vystupni zvinéni: 100 mV

IR33Ex(7, 9)Hx(R,B)20 B=2relé+2x0az10Vss Max. vystupni proud: 5 mA
DN33Ex(7, 9)Hx(R,B)20

max. délka kabelt - do 10 m

Izolace zaru¢ovana izolace v(ici soucastem s velmi nizkym napétim/izolace mezi reléovymi vystupy D01, D03 a vystupy 0 |zesilend
vystupy az 10 Vss (reléové vystupy A02, A04) 6 mm vzduchem, 8 mm povrchové
izolace 3750V
izolace mezi vystupy zakladnf

3 mm vzduchem, 4 mm povrchové
izolace 1250V

IR pfijimac K dispozici u véech modeld
Hodiny se zal. baterii  |IR33x(V.W,Z,AB,E)x(7, 9)HB20, DN33x(V,W,Z,AB,E)x(7, 9)HB20
Bzucak K dispozici u vdech modeld
Hodiny chyba pfi 25°C + 10 ppm (+ 5,3 min/rok)
Chyba v rozmezi -10T60°C -50 ppm(+27 min/rok)
Stérnuti < +5 ppm (£2.7 min/rok)
Doba vybijeni Typicky 6 mésict (max. 8 mésic)
Doba nabijeni Typicky 5 hodin (< 8 hodin max.)
Provozni teplota -10T60 °C
-10T55 °C DN33x(V.W.,Z,A,B,E)9x(H,M)x(B,R)20
Provozni teplota IR33x(V.\W.Z,AB,E)9MR20
-10T50 °C IR33x(V,W,Z,A,B,E)9HX(B,R)20
Provozni vihkost <90% RH bez kondenzace
Skladovaci teplota -20770 °C
Skladovaci vihkost <90% RH bez kondenzace
Kryti pfedniho panelu IR33: montdz na hladky a nedeformuijici se panel s tésnénim IP65
DN33: pfedni panel IP40, cely kontroler IP10
Konstrukce ovlddaci jednotky integrovana elektronickd ovlddaci jednotka
Znecisténi prostredi 2 (normalni)
PTl izola¢nich materidlG Desky s obvody 250, plastové a izola¢ni materidly 175
Doba pfiloZzeni napéti k izolaci dlouhd
Ttida ochrany pred napétovymi Spi¢ckami Kategorie 2
Typ akce a odpojeni Kontakty relé 1 C (mikrospinace)
Trida ochrany pred Urazem elektrickym proudem Trida 2 pfi sprdvném zabudovani
Zafizeni urcené k drzeni v ruce nebo k zabudovéni do zafizeni drzenych v|Ne
ruce
Ttida a struktura softwaru Trida A
Cigténi predniho panelu Pouze neutrdlnim odmast. prostfedkem a vodou
Rozhrani sériové sité Carel Externi, k dispozici u vsech modeld
Programovaci kli¢ K dispozici u véech modeld
Pripojent model
Pouze vstupy teplot Z3suvny konektor, pro vodice 0,5 az 2,5 mm2, max. proud 12 A
Univerzalni vstupy Zasuvny konektor, napajenf a vystupy, pro vodice 0,5 az 2,5 mm?2
Digitalni a analogové vstupy pro vodice 0,2 az 1,5 mm?2
Za spravné dimenzovani napdjecich a propojovacich kabell mezi kontrolerem a zatéZemi odpovida instala¢ni technik.
Pouzité kabely musi byt i pfi max. zatéZi a max. provozni teploté vhodné pro provoz za teplot do 105 °C.
Pouzdro Plast IR33 (panel) rozméry predni|76,2x34,2 mm
strany
hloubka montéaze 75 mm
93 mm
DN33 (kolejnicka DIN) rozméry 70x110x60
Montéz IR33: na hladky a nedeformujici se panel IR33: bo¢ni montézni drzaky, nutno zatlacit na doraz
DN33: kolejnicka DIN
vrtaci $ablona IR33: 71x29 mm
DN33:4 moduly DIN
Displej Cislice 3mistny LED
displeji -199az7999
provozni stav Indikovan grafickymi ikonami na displeji
Kldvesnice 4 tlacitka ze silikonové pryze
Test tlakem kulicky IR33x(V.W,Z,A,B,E)9x(H,M)x(B,R)20 ‘85 °C u dostupnych ¢asti - 125 °C u ¢asti pod napétim

Viystupy (0 az 10 Vss, SSR, napéjeni sond) a vstupy (sond a digitdlni) jsou s velmi nizkym napétim (ne SELV)
Modely DN33A9x(H,M)x(B,R)20 a IR33A9x(H,M)x(B,R)20 nevyhovuji normé IEC EN 55014-1

Tab.9.a
Parametry, které se v tabulkach technické specifikace opakujf, zdraznuji rozdily mezi modely s univerzalnimi vstupy a modely vybavenymi pouze vstupy teploty.

**) relé neni vhodné pro zéfivky (neony atd.) s pfedfadniky (balasty) obsahujicimi kondenzéatory pro posun faze. Lze pfipojit zafivky s elektronickymi predfadniky
(balasty) nebo s prediadniky neobsahujicimi kondenzatory pro posun féze, v souladu s provoznimi limity konkrétniho typu relé

9.2 (Cisténi kontroleru
Necistéte kontroler pomoci etylalkoholu, uhlovodikd (benzin), ¢pavku a podobnych latek. Pouzijte neutrdlni odmast. prostfedek a vodu.

55 ir33 universale +030220808 - rel. 2.3 - 16.04.2012



9.3 Kody produktu

CAREL

IR33-DN33 UNIVERSAL

KOD Popis
Montédz do panelu Montéz na listu DIN
Vstupy tepl.. |Univerzalni vst. |Vstupy tepl.. [Univerzalni vst.
IR33V7HR20  |IR33V9HR20 DN33V7HR20 DN33V9HR20 2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 115 az 230V
IR33V7HB20  |IR33V9HB20 DN33V7HB20 DN33V9HB20 2Al,2D1, 1DO, BUZ, IR, RTC, 115 az 230V
IR33V7LR20  |IR33VOMR20e |DN33V7LR20 DN33VOMR20e |2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 12 az 24 Vsti, 12 az 30 Vss (@ = 24 V/sti/ss)
IR33W7HR20 |IR33W9OHR20  |DN33W7HR20 DN33W9HR20  |2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, 115 az 230V
IR33W7HB20 |IR33W9OHB20  |DN33W7HB20 DN33W9HB20  |2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, RTC, 115 az 230V
IR33W7LR20 [IR33WIOMR20e |DN33W7LR20 DN33W9MR20e |2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, 12 az 24 Vsti, 12 az 30 V/ss (@ = 24 V/sti/ss)
IR33Z7HR20  |IR33Z9HR20 DN33Z7HR20 DN33Z9HR20 2Al, 2D, 2DO, BUZ, IR, 115 az 230V
IR3377HB20  |IR33Z9HB20 DN33Z7HB20 DN3379HB20 2Al, 2DI,4D0O, BUZ, IR, RTC, 115 a7 230V
IR33Z7LR20  [IR33Z9MR20e |DN33Z7LR20 DN33Z9MR20e |2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 12 az 24 Vsti, 12 az 30 V/ss (@ = 24 V/stF/ss)
IR33A7HR20 |IR33A9HR20 DN33A7HR20 DN33A9HR20 2Al,2D1, 4SSR, BUZ, IR, 115 az 230V
IR33A7HB20  |IR33A9HB20 DN33A7HB20 DN33A9HB20 2Al, 2DI1,4D0O, BUZ, IR, RTC, 115 a7 230V
IR33A7LR20  [IR33A9MR20e |DN33A7LR20 DN33A9MR20e |2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 12 az 24 Vstt, 12 az 30 Vss (@ = 24 Vsti/ss)
IR33B7HR20  |IR33B9HR20 DN33B7HR20 DN33B9HR20 2Al, 2D, 1DO+1AQ, BUZ, IR, 115 az 230V
IR33B7HB20  |IR33B9HB20 DN33B7HB20 DN33B9HB20 2Al, 2DI, 1IDO+1AQ, BUZ, IR, RTC, 115 a7 230V
IR33B7LR20  |IR33BOMR20e |DN33B7LR20 DN33B9MR20e |2Al, 2DI, 1DO+1AOQ, BUZ, IR, 12 az 24 Vstf, 12 az 30 Vss (@ = 24 V/st¥/ss)
IR33E7HR20  |IR33E9HR20 DN33E7HR20 DN33E9HR20 2Al, 2D1, 2DO+2A0, BUZ, IR, 115 az 230V
IR33E7HB20  [IR33E9HB20 DN33E7HB20 DN33E9HB20 2Al, 2DI, 2DO+2A0, BUZ, IR, RTC, 115 a7 230V
IR33E7LR20  [IR33E9MR20e |DN33E7LR20 DN33EOMR20e |2Al, 2DI, 2DO+2A0, BUZ, IR, 12 az 24 Vstf, 12 az 30 Vss (@ = 24 Vsti/ss)
IROPZKEY00 Programovaci kli¢
IROPZKEYAQ Programovaci kli¢ s napajecim zdrojem
IROPZ48500 Sériové rozhrani RS485
IROPZ48550 Sériové rozhrani RS485 s automatickym rozpoznanim TxRx+ a TxRx-
IROPZSER30 Karta sériového rozhrani RS485 pro DN33
CONVO/10A0 Modul analogového vystupu
CONVONOFFO Modul vystupu ZAP/VYP

Tab.9.b

Al = analogovy vstup; AO = analogovy vystup; DI = digitalnf vstup; DO = digitalni vystup (relé); BUZ = bzucdk; IR = infracerveny prijimac; RTC = hodiny

redlného casu.

9.4 Pievodnitabulky z modelu IR32 universale

9.4.1 Montaz na panel
Modely Vstupy teploty Univerzalni vstup Popis

ir33 ir32 ir33 ir32
1 relé IR33V7HR20 |IR32VOH000 IR33V9HR20 IR32V*H000 2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 115 az 230 Vst

IR33V7HB20 IR33V9HB20 2Al,2DI, 1DO, BUZ, IR, 115 az 230 Vstf

IR33V7LR20 |IR32VOLOOO IR33VOMR20 @ IR32V*L.000 2Al, 2D, 1DO, BUZ, IR, 12 az 24 Vstf, 12 a7z 30 Vss (@ = 24 Vsti/ss)
2 relé IR33W7HR20 IR33W9HR20 2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, 115 az 230 Vst

IR33W7HB20 IR33W9HB20 2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, RTC, 115 az 230 Vstf

IR33W7LR20 |IR32W00000 IR33WIMR20 @ IR32W*0000 2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, 12 az 24 Vsti 12 a7 30 Vstf (@ = 24 V/sti/ss)
4 relé IR3377HR20 IR3379HR20 2Al, 2D1,4D0, BUZ, IR, 115 az 230 Vstf

IR3377HB20 IR3379HB20 2Al,2D1,4D0O, BUZ, IR, RTC, 115 az 230 Vstf

IR33Z7LR20 |IR32Z00000 IR33Z9MR20 @ IR32Z*0000 2Al, 2DI1,4DO, BUZ, IR, 12 az 24 Vsti 12 az 30 Vsti (@ = 24 V/sti/ss)
4 SSR IR33A7HR20 IR33A9HR20 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 115 az 230 Vstf

IR33A7HB20 IR33A9HB20 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, RTC, 115 az 230 Vstf

IR33A7LR20 |IR32A00000 IR33A9MR20 @ IR32A*0000 2Al, 2D, 4SSR, BUZ, IR, 12 a7 24 Vst 12 az 30 Vss (@ = 24 Vsti/ss)

IR32D0L000 IR32D*L.000

1 relé IR33B7HR20 IR33B9HR20 2Al,2DI, 1DO+1AQ, BUZ, IR, 115 a7 230 Vstr
+10-10V [IR33B7HB20 IR33B9HB20 2Al, 2DI, 1IDO+1AQ, BUZ, IR, RTC, 115 az 230 Vstf

IR33B7LR20 |IR32DOLO00 + IR33B9MR20 @ IR32D*L000 +  |2Al, 2DI, 1DO+1AQ, BUZ, IR, 12 az 24 Vstf 12 az 30 Vss (@ = 24 Vsti/ss)

CONV0/10AQ 1 CONVO/10A0

9.4.2 Upevnéni na listu DIN

Tab. 9.

Modely Vstupy teploty Univerzalni vstupy Popis

ir33 ir32 ir33 ir32
1 relé DN33V7HR20 |IRDRV00000 DN33V9HR20 IRDRV*0000  [2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 115 az 230 Vstf

DN33V7HB20 DN33V9HB20 2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 115 az 230 Vst

DN33V7LR20 DN33VOMR20 e 2Al,2DI, 1DO, BUZ, IR, 12 az 24 Vstt, 12 a7 30 Vss (@ = 24 V/sti/ss)
2 relé DN33W7HR20 |IRDRW00000 DN33W9HR20 IRDRW*0000  |2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, 115 az 230 Vst

DN33W7HB20 DN33W9HB20 2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, RTC, 115 az 230 Vstf

DN33W7LR20 DN33WIMR20 e 2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, 12 az 24 Vsti 12 az 30 Vss (@ = 24 V/sti/ss)
4 relé DN33Z77HR20 DN33Z9HR20 2Al, 2DI,4DO, BUZ, IR, 115 az 230 Vst

DN3377HB20 DN3379HB20 2Al, 2D, 4DO, BUZ, IR, RTC, 115 az 230 Vstf

DN3377LR20 |IRDRZ00000 DN3379MR20 @ IRDRZ*0000 2Al,2DI, 4D0O, BUZ, IR, 12 az 24 Vstf 12 a7 30 Vsti (@ = 24 Vsti/ss)
4 SSR DN33A7HR20 DN33A9HR20 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 115 az 230 Vstf

DN33A7HB20 DN33A9HB20 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, RTC, 115 az 230 Vstf

DN33A7LR20 |IRDRA00000 DN33A9MR20 @ IRDRA*0000  [2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 12 az 24 Vst 12 a7 30 Vstt (@ = 24 Vsti/ss)
1 relé DN33B7HR20 DN33B9HR20 2Al,2DI, 1DO+1AQ, BUZ, IR, 115 a7 230 Vstr
+10-10V |DN33B7HB20 DN33B9HB20 2Al,2DI, 1DO+1AQ, BUZ, IR, RTC, 115 az 230 Vstf

DN33B7LR20 |IRDRA0000OO + DN33B9MR20 e IRDRA*0000 + |2Al, 2DI, 1DO+1AQ, BUZ, IR, 12 az 24 Vsti 12 az 30 Vss

1 CONVO/10A0 1 CONVO/10AO [(@ = 24 Vsti/ss)
Tab.9.d

(*)=0,1,2,3,4 0znacuje typy vstupl v fadeé ir32.
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9.5 Revize softwar
REVIZE Popis
1.0 Funkce, které jsou aktivni od verze softwaru vyssinez 1.0
FUNKCE Parametr
Meékké spustént c57
Logicka aktivace c19=5,6/c66,c67
Vystupy 0az 10V d36, d40, d44, d48
d37,d41,d45,d49
1.1 Zlepsena funkce dalkového ovladace.
Opravy:
- kompenzace
- logicka aktivace
- Udaj sondy NTC HT
- aktivace provozniho cyklu z RTC
- pfenos parametru c12
- zhasnuti LED na displeji v pfipadé rotace
Nové funkce:
FUNKCE PARAMETR
Mékké spustent c57
Logicka aktivace c19=5,6/c66,c67
Vystupy 0az 10V d36, d40, d44, d48
d37,d41,d45,d49
Omezeni c68
1.2 Zménéné rozmezi provoznich teplot a kryti IP pro verze na listu DIN. Standardizované chovani a zobrazenf pro vystupy 0 az 10 Vss a vystupy
PWM.
Opravy:
- provoz se sondou 2 ve zvlastnim rezimu
- rotace pro jednotky se 2 relé (model W)
- zobrazeni nové hodnoty ¢tené sondou béhem kalibrace (parametry P14, P15)
- piimy pfistup k nastaveni zadané hodnoty 2 pfic19=2,3a4
- zmény provedené v oblasti parametrd "hodin" v piipadé piimého piistupu pomoci délkového ovladace
14 Opravy:
- provoz v diferencidlnim rezimu (c19 = 1), kdyz jednotka funguje s °F (c18 = 1)
- sprava z dohlizitele a z uziv. rozhrani s parametrem c4, kdyz jednotka funguje s °F (18 = 1)
20 Pridani modell s vicetcelovymi vstupy (FW 2.0) a pridavné funkce u modeld vybavenych pouze vstupy teploty (FW 2.0). Nové parametry a
funkce:
- 15, c16: vybér rozsahu méreni pro sondu B1 s napétovym a proudovym signalem
-d15,d16: vybér rozsahu méfeni pro sondu B2 s napétovym a proudovym signalem
- nezavisly provoz (okruh 1 + okruh 2) (c19=7)
- ovladani podle vyssi z hodnot sond (c19 = 8)
- ovladani podle nizsi z hodnot sond (c19 = 9)
- vybér Zadané hodnoty ovlddani podle sondy B2 (c19 = 10)
- pfepinanf autom. topeni/chlazenf podle sondy B2 (c19=11)
- zrychleni (F35, F39, F43, F47)
-omezeni (F34, F38, F42, F46)
- typ manudlnfho ovladani (F36, F38, F42, F46)
- dalsi funkce digitaInich vstupl (c29, c30=6-12)
-nova rotace (c11 =8)
- novy obsah displeje (c52 =4, 5, 6)
- signalizace ZAP/VYP stavu kontroleru (c34/c38/c42/c46 = 18)
- hystereze aktivace logiky (c65)
- zavedeni prahové hodnoty vysoké teploty, nizké teploty a diferencialu, doby zpozdéni, typu poplachu pro sondu 2 (parametry P30, P31,
P32, P33,P34)
- byly zavedeny ctyfi proménné supervisoru (1127,1128, 1129, 1130) indikujici procento modulace jednotlivych vystupt
2.1 - umoznéni ovladani ZAP/VYP z uZiv. rozhrani pomoci parametru Pon
- pfidén postup zobrazeni revize firmwaru na displeji
- pevné ovlddani druhé sondy u modell vybavenych pouze vstupy teploty pfic19=2,3,4,5,6, 11
- aktivacni logika (c19 = 5, 6) u vystupt se zavislostf 2
- upravena funkce autom. ladénf
- vystup nastaveny jako Zapnuti systému (zavislost = 18) je v pfipadé zavaznych poplacht deaktivovan
- dalsi funkce digitélnich vstupl (c29(c30 = 13, 14, 15)
2.2 - funkce kalibrace (parametry P14 a P15) opravena u odporovych sond na modelech s vice vstupy (IR33*9**20 a DN33*9**20)
- Zlepsena funkce alarmu vysoké a nizké teploty pfi P29, P34 =0
- Zlepdena funkce alarmu vysoké a nizké teploty u druhé sondy (c19 =8, 9)
23 - nova funkce: diferencidlovy rezim s pred-alarmem (c19 = 12)

- opraveny odkaz na registry protokolu Modbus® a smycky v navodu
- opravené fungovanf ¢asovace pfi c12>120s
- novy obsah displeje (c52 =7, 8,9,10)

Tab.9.e
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