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MONTAZ

Montaz musi byt provedena
pouze kvalifikovanou osobou.

PFed zahajenim montaze regulétoru
je tfeba se seznamit s pokyny této
pFirucky, které se vztahuji ke smérnici
CE o elektrické ochrané a elektro-
magnetické kompatibilité.

Aby se predeslo ndhodnému
dotyku zivych €asti rukou nebo
kovovym pfedmétem, regulator
musi byt zabudovan do krabicky
nebo do rozvadécové skrirky.

1.1 VSEOBECNY POPIS

IP 20 Svorkovnice

Vyrobni Stitek

Montazni tfrmen

Tésnici podlozka

1 - Montaz

Celni panel
kryti IP65

(EN 650529)

4



1 - Montaz

1.2 ROZMERY
48 mm
48 mm
PaN
a0 <2 O
20 mm max
[N N
120 mm

lon

1.3 VYREZ DO PANELU

45+0.6 mm

65 mmmin

45+06mm

65 mmmin



1 - Montaz
1.5 MONTAZ DO PANELU

1.5.1 VLOZENI 1.5.2 UPEVNENI 1.5.3 ODMONTOVANI UCHYTU
1 Pfipravit vyfez v panelu 1 Pfipojit montazni Gchyty 1 VioZit Sroubovak do tfmenu
2 Vlozit pfistroj do otvoru 2 Pritlacit uchyty smérem

k panelu a upevnit pFistroj 2  Pootocit Sroubovak

1.5.4 DEMONTAZ PRISTROJE B

1 Stladit a vyjmout pfistroj

2 Elektrostaticky vyboj mize poSkodit
pfistroj. Pfed vyjmutim pfistroje
je zapotfebi aby se pracovnik
pfizemnil.

1MQ
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2 - Elektrickeé pfipojeni

ELEKTRICKE 2.1 SVORKOVNICE

PRIPOJENI — ,
_ 1 ______ N 7 @13 Zadni kryt
L—.; + §§ N0:|§ 2@ @8 @14 svorek
N—2][8]-/2< fidl © NN N
= = IS P R R
E[NO|§|+_§8 NO]; 3 EDMED 9 ;@15
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RTD ::::::::Z%::::::::. TN []5.7 mm
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A A O i ; U Prifez vodice

0,5...1,5mm2

2
€D 18 svorek Koncovky
) Doplrikové svorky TI:(:' Dutinka
. f g 1.4 mm
@ UtaZeni 0.5 Nm
§—+ Kfizovy Sroubovak @:(:l AMP 165004

5.5 mm

§—_ Sroubovak 0,8 x 4 mm

E:I Odizolovany vodi¢
L 5.5mm
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INSTALACNI POKYNY

Presto, ze pfistroj byl vyvinut pro
praci v naroéném a pramyslovém
prostiedi (Uroven IV podle normy
IEC 801- 4) doporucuje se dodr-
zovat nasleduijici pokyny.

VSechna elektricka pfipojeni musi
dodrzovat mistni podminky.

Napajeci kabely by mély byt v
blizkosti silovych kabell. Stykace,
vykonnova relé a vétsi motory by
nemély byt v blizkosti pfistroje.

Vyhnout se pouziti vykonovych
jednotek v blizkosti pfistroje.

Vstupni vodi¢e Cidel pracujicich
s nizkonapétovymi signaly maji
byt vzdaleny od napdjecich a
vystupnich kabel(. Pokud to neni
mozné zajistit, doporucuje se sti-
nény kabel na vstupy Cidel se
spojenim na zem.

2 - Elektrické pfipojeni

2.2 POKYNY PRO UMISTENI VODICU

Zlab pro vedeni napéajecich a vystupnich kabell

_— @14_

&1 e er

Z@N @8 _— @14—
J;@15— @1 @9 @15—

114 @17—

ED cC ¢C ED C

A:
B =
C:
D:

E=

Napajeni
Vystupy
Analog. vst.
Analogové
vystupy

Sér. komun.
Log. vystupy

Zlab pro vedeni nizkonapé&tovych vodiét gidel

(e}



2 - Electrické pfipojeni

2.3 PRIKLAD SCHEMA PRIPOJENI (REGULACE TOPENI - CHLAZENI)

Napéjeci napéti  Ridici systém Pfenos Poznémky:

Vyefna’i |V~| (] % % %3 1] Ujistit se, Ze napajeci napéti od-
napajeciho povida tomu, které je vyznaéeno
[3] napet * « =] na pristroji. =Y
RS485 2] P¥ipojit napajeci napéti pouze po
RX/TXL L 0P4 dokonceni v3ech elekirickych
4...20mA pfipojent.
3] V souladu s bezpeénostnimi pred-
) pisy by mél mit hlavni vypina¢ ozna-
Chlazeni 1L J9N geni prislugného piistroje a mél by
Pojist. byt snadno pfistupny obsluze.
[5] N\ M\
[] Pojist. 0.5 A T[4] G s
aly 4] Pristroj je chranény pojistkou
'_h_ +Zh 1 N 0.5A ~.V pfipadé poruchy se
] B n @\’_ﬁ v iel doporuéuije vratit pristroj vyrobci
L P[%j]ist. ; B k oprave.
Pojist. 2A~T
) }“[] (6] $%9- g&sv@ o i 375 q) Vi~ 5] K ochrané vnitfnich obvodU pfi-
> A g + 2 LYo . vo
1: 1 OP120 D 16 st2ro'16\e p9ru2|t_. o vt
1 0 -2 A~ T poj. pro reléovy vystup
<—"TC— — = il Alarm -1 A~ T poj. pro triakovy vystup
6] Reléové kontakty jsou jiz chrané-
E"' 18K —| ny varistory pro napéti 230Vst.
& Pouze v pfipadé indukénich zatézi
"CT Proudovy transformator 50mA pro 24\ ~ pouzft typ varistoru
v~ 7 A51-065-30D7 (na zadost)
Topeni




2.3.1 NAPAJENI

Spinany zdroj s dvoji izolaci

a vnitfni pojistkou.

« Standardni provedeni
jmenovité napéti:
100 - 240V ~ (- 15% + 10%)
Kmitocet 50/60Hz

* Provedeni na nizka napéti:
Jmenovité napéti:
24V~ (- 25% + 12%)
Kmitoc¢et 50/60Hz
nebo 24V -- (- 15% + 25%)

¢ Pfikon 1.6 W max

vnitfni
pojistka 0,5A T

2 - Elektrické pfipojeni
2.3.2 PV REGULACNI VSTUP

A Pro termoclanky typu L-J-K-S-T

* Prfipojit vodi¢e podle zobrazené ,
polarity - i —hf5]-

¢ Podle typu pouzitého termo¢lanku C 5
pouzit vzdy spravné kompenzaéni '

vedeni | 6]+ odpor vodite
« Pokud je pouzito stinéni musi byt ,-Fd 150Q max
spojeno se zemi

B Pro odporovy teplomér Pt100

* P¥i pouziti 3-vodi¢ového pfipojeni

je nrvmtné pouzit vodice o stejném B —

Cmme mi )(max. odpor vedeni E

(1mm~* min .

—————— +

299 _ o . B @ Pouze pro 3-vodi¢
* P¥i pouZiti 2-vodiGového pfipojenti Max. odpor vedent

je nutné pouzit vodice o stejném A 12 200Q

prifezu (1,5mm? min) a propoijit

svorky 5a 6

C Pro AT (2x RTD Pt100) Special

Kdyz vzdalenost mezi regula-
torem a cidlem je 15 m,
pouziti kabelu o prifezu

1,5 mm? zplisobi chybu
méreni 1°C.

Pouzit vodi¢e
stejné délky a

o\ 2
prafezu 1.5 mm
Max. odpor vedeni
20Q

R1 + R2 musi byt <320 ohmi
1



2 - Elektrické pfipojeni

2.3.2 REGULAC

D PromA, mV

NI VSTUP PV

mV mA

fﬁﬁiﬁ
Vnéjsi

boénik 2.5Q

N5|-

+
| —'Rj>10MQ

D1 S 2-vodi¢ovym pfevodnikem

4...20mA
=+

G

PV

Prevodnik

H{o]18v-[1]
N5|-

Vné&jsi boénik
2.50

@+

D2 S 3-vodi¢ovym prevodnikem

+| = [—

PV

TPfevodnik +

{9]18v-11]
N5|-
6]+

Vn&jsi boenik

2.50Q

[1] Pomocné napajeni pro externi

prevodnik 18V— +20%/30mA max.

bez ochrany pro
12

ti zkratu

2.3.3 POMOCNY VSTUP (doplné&k)

Pro proudovy transformator CT
neizolovany
Pro méfeni zatézovaciho proudu

¢ Primarni civka10A...100A
e Sekundarni civka 50mA event.
100mA je voliteln& propojkou.

5 wattovy odpor
0.5Q pro 1A
sek. civku transf.
0.1Q pro 5A
sek. civku transf.

CT

50/100mA

zatéz

10...100A

Propojka pro
sekundarni
civku 100 mA



2.3.4 VYSTUPY OP1 - OP2 - OP3

Funkce, ktera je pfifazena kazdému vystupu OP1, OP2 a OPS je definovana
pfi konfiguraci pfistroje pod oznagenim L (viz. str. 18)

Regulace Alarmy
AL2 AL3
OP1
A |2-polohova Topeni oren | o
OP2-L
B |2-polohova Topeni ot ore
} OP1 OP3 OP2-R
C  [3-polohova Topeni Chlazeni (1]
|~ oP1 OP2-L OP3
D  [3-polohova Topeni CHlazeni (1]
oolohoval  OP2-L OP3 OP1
E  [B-polohova Topeni Chlazeni |  [1]
OP1 - OP3 Reléovy nebo triakovy vystup
OP2 - L Logicky vystup
OP2-R Reléovy vystup
Poznamka

[1] U regulace Topeni/Chlazeni AL2 a AL3 je pro alarmni funkci vyuzivan volny

vystup AL2 nebo AL3.

2 - Elektrickeé pfipojeni

Vystup OP2 mUze byt
logicky (standard) nebo
reléovy.

Propojkou na tisténém spoji
s napajecimi obvody se voli
typ vystupu.

Propojit 1 - 2 pro OP2 - Relé
Propojit 2 - 3 pro OP2 - Logicky

Propojka

Tistény spoj
S nap. obv.



2 - Elektrické pfipojeni

2.3.4-A 2- POLOHOVA
REGULACE
RELE (TRIAC)

. —
-"3"': OP1 4 %
[

Pojistka

Civka .
stykace Varistor pouze
topeni pro ind. zatéz

24V~

2.3.4-B 2 - POLOHOVA
REGULACE
LOGICKY VYSTUP

Statické

relé Z4atéz

YA

Reléovy vystup
e Spinaci kontakt 2A/250V ~
pro odp. zatéz, pojistka 2A~ T
Triakovy vystup
e Spinaci, pro odporovou zatéz
do 1A/250 V ~max. pojistka 1A ~T
Logicky vystup neizolovany
e 0...5V --,+/- 20%, 30 mA max

14

2.3.4-C 3-POLOHOVA )
REGULACE RELE (TRIAK) / RELE (TRIAK)

Pojistka

_OP1 %
{4]

Civka
stykace
topeni

% OP3 |
i

Pojistka

Varistor pouze
pro ind. zatéz
24V~

2.3.4-D 3- POLOHOVA REGULACE
RELE (TRIAK) / LOGICKY VYSTUP

Pojistka

—E—

Gt

Varistor pouze

Civka
stykace
topeni

Civka
stykace
chlazeni

Statické
relé

E4vA

Chlazeni
zatéz

pro ind.zatéz

24V~

2.3.4-E 3 - POLOHOVA REGULACE
LOGICKY / RELEOVY (TRIAKOVY) VYSTUP

Statické
relé

YA

Topeni
zatéz

IE
% OP3 |
14}

Pojistka

Varistor pouze
pro ind. zatéz
24V~

Civka
stykace
chlazeni



2.3.5 ALARMNI VYSTUPY

Vystupy OP1, OP2 a OP3
Ize pouzit jako alarmni vy-
stupy pouze pokud nejsou
pouzity jako regulaéni vy-

stupy

Pojistka

Civka alarm-
niho stykace

& op2 [
1 6p

OP3 )
T2

Ayl

_OP1 4 %
{2
Pojistka

Civka alarm.
stykace zatéze

Pojistka

Civka alarm.
stykace zatéze

Varistor pouze u ind. zatézi 24V ~

2.3.6 VYSTUP OP4 (dopln&k)

Pfenos PV nebo SP
¢ Galvanicka izolace
500V~/1 min

* 0/4...20mA,(750 ohm
nebo 15V— max)

mA &

2.3.7 SERIOVA KOMUNIKACE (dopInék)

* Galvanicka izolace 500V ~/1 min
¢ Soulad s EIA RS485
standard pro Modbus/Jbus

Viz. pokyny pro uzivatele
"Protokol MODBUS/JBUS
regulator M3"

.
(7 b
OP4 4)" Zatés
(8 D

2 - Elektrické pfipojeni




3 - Oznaceni typu

OZNACENI
TYPU

Celé oznaceni je znazornéno
na Stitku vyrobku. Informace
tykajici se oznaceni (kodifikace)
vyrobku Ize rovnéz zobrazit na
displeji postupem, ktery je po-
psan v odst. 4.2.2 str. 21

H
(=]

A

50

{ard

Vyrobni Stitek

P/N : M3-3150-0000

s

J

2 QN1

e

CONF :2002
SN :AOA-9809/0013
V~(L-N).100, 240V50/60 Hz 1,6W

C€

e

Z&kladni oznaceni vyrobku (hardw.)

Konfiguracéni kod (software)




3.1 OZNACENI TYPU

3- Oznageni typu

Typové oznaceni vyrobku vyjadfuje jeho specifickou konfiguraci a lze ji ménit pouze

odbornikem.

Rada Zakladni

Dopliiky Konfigurace

Typ EEEE - EEEE / [ ]Lv]n]

Rada

Napajeci napéti

100 - 240V~ (- 15% + 10%)

24V~ (- 25% + 12%) or 24V— (- 15% + 25%)

OP1 - OP3 Vystupy

@) <
cn-nm—nm mew

Relé - Relé
Rele - Triak Specialni funkce [E|
Triak - Relé Zadna 0
Triak - Triak Pfidrzeni + Casovaé 2
Doplnky D
Zadny 0/0| Navod k obsluze
Vstup pro proudovy transform. (CT) |0 |3 It./angl. (std) 0
Bez komunikace Napajeci zdroj pro prevodnik (PS) |0 |6 Fr./angl. 1
Napéajeci zdroj (PS) + pfenos 0|7 Ném./angl. 2
Napéjeci zdroj (PS) + CT 0/8 Sp./angl. 3
Napajeci zdroj (PS) + CT 0|9
RS485 Zadr]y , _ ] , 5|0 Barva,éelnl'ho panelu
Modbus/db tokol Napajeci zdroj pro prevodnik 5|6 Tmava (std) 0
0dbus/Jbus protoko Napajeci zdroj (PS) + CT 5/8| Bézova 1
17



3 - Oznaceni typu

3.2 OZNACENi KONFIGURACE

Kod konfigurace se sklada ze 4
Cisel ktera identifikuji provozni
charakteristiky regulatoru tak, jak

je vybral uzivatel.

Odst. 4.6. na str. 33 dava pokyny jak
postupovat pri vkladani nového kédu.

e

Typ vstupu a rozsah

|
TR Pt100 IEC751 -99.9 a7 300.0 °C |-147.9 az 572°F| 0
TR Pt100 IEC751 -200 az 600 °C -328 az 1112 °F| 4
TC L Fe-Const DIN43710 0 az 600 °C 32az1112°F |2
TC J Fe-Cu45% Ni IEC584 0 az 600 °C 32az1112°F |3
TC T Cu-CuNi -200 az 400 °C -328 a2 752 °F |4
TC K Cromel -Alumel IEC584 |0 az 1200 °C 32az2192°F |5
TC S Pt10%Rh-Pt IEC584 0 az 1600 °C 32az2912°F |6
DC vstup 0 az 50 mV, linear | fyzikalni jednotky 7
DC vstup 10 az 50 mV, linear | fyzikalni jednotky 8
Zakaznické (custom) jedn.[1] 9

Poznamka:

[1] napf. jiné termoélanky AT (rozdil teplot 2Pt100) nebo linearizace atd.

Konfiguraéni kéd Ize znazornit na
displeji podle pokynti na str. 21

2002

anf

) << O

odst. 4.2.2.

Typ regulace |Konfigurace vystupu L
PID Regulace OP1 /alarm AL2 na OP2 0

Regulace OP2 / alarm AL2 na OP1 1
Zap. - Vyp. Regulace OP1/alarm AL2 na OP2 2
2-polohova Regulace OP2/alarm AL2 na OP1 3
Funkce Regulace OP1- OP3/alarm AL2 na OP2 6
Topeni/Chlazeni | Regulace OP1- OP2/alarm AL2 na OP3 7
3-polohova Regulace OP2- OP3/alarm AL2 na OP1 8
Typ regulaéni funkce M
Reverzni (dvoupolohovd) | Linearni topeni. (Top./Chl. 3-polohova) | 0
Pfima (dvoupolohova) ZAP-VYP chlazeni (Top./Chl. 3-poloh.) | 1




Jestlize pfi prvnim pfipojeni
napajeciho napéti regulator
zobrazi

79999

Conf
A

(S o

znamena to, Ze jesté nebyl
nakonfigurovan.

Regulator zlstane v rezimu
konfigurace (stand-by) az do
vlozeni spravného konfigur.
kddu (viz odst. 4.6 str. 33).

3- Oznageni typu

Alarm 2: typ a funkce N
Neaktivni 0
Alarm poruchy cidla 1
Absolutni akt!vml na hOI‘n,I ,urovnll 2

aktivni na dolni urovni 3
Odchylka akt!vm, na hornll E"ovn.l 4

aktivni na dolni arovni 5
PASMO akt!vnll m|n’10 pasmo 6

aktivni v pasmu 7
Porucha topeni | aktivni pfi stavu vystupu ZAP 8
pfes CT  [2] | aktivni pfi stavu vystupu VYP 9
Alarm 3: typ a funkce 0
Pouzity s Casovacem 0
Alarm poruchy ¢idla 1
Absolutni akt{vn[ na horn’| Lljrovnl| 2

aktivni na dolni Urovni 3
Odchylka akt!vm, na hornll Ejrovnll 4

aktivni na dolni Urovni 5
PASMO akt!vml mlrr)o pasmo 6

aktivni v pasmu 7
Porucha topeni | aktivni pfi stavu vystupu ZAP 8
pfes CT [2] |aktivni pfi stavu vystupu VYP 9

Pro alarm 3 typ a funkce viz. str. 34

Poznamka

[2] Pouze u verze s doplrikem CT.




4 - Provoz

PROVOZ 4.1.A FUNKCE TLACITEK A ZOBRAZENI V PROVOZU
Kdyz je méfena hod-  Kdyz je méfena hod-
Mérena hodnota nota vy$si nez max. nota nizsi nez min.
ve zvolenych fyz. rozsah _ rozsah Zadana hodnota
jednotkach (PV) ) 1) 1 (SP)
M3
Stav vystupli  OP1 vystup ON 0
gervena LED: OP2 vystup ON 22 74 8
OP3 vystup ON (2] .
v béhu (zelena

Pridrzeni/Casovag 2 75 . Or
AD

Pribéh ladéni

(zelena) X~
|

blika
e Tlaéitko Enter
Pristup pro vybér a
do nabidky potvrzeni
Nastaveni vybrané hodnoty

Z4dané hodnotv
4.1.B FUNKCE TLACITEK A ZOBRAZENI PRI PROGRAMOVANI

M3
] /N
Hodnota parametru = 65 O
J .
(]

Symbol parameter 1D. b. Tlacgitko Enter
pro vybér a
potvrzeni

Vstup do nabidky emss— &) vybrané hodn.

ro:

P konfiguraci

- nastaveni parametr( Zména

hodnot



4.2 ZOBRAZENI

V prabéhu procesu nemuze
uzivatel ménit zadané hodnoty
parametrt

Poznamky

[1] Viz. tab. str. 35

[2] Toto zobrazeni se neobjevi kdyz byl
pristroj konfigurovan jako regulator
ZAP-VYP

[3] Hodnota v Amp, pouze v rezimu
s CT (viz. str. 32)

[4] Pouze je-li zvolen pfistroj s rezimem
Casovani (viz. str. 39)

4 - Provoz

4.2.1 PROMENNYCH PROCESU 4.2.2 KONFIGURACNICH KODU

0
Dy
&

0
Dy
&

33
tM.r.

0
ab
|

Provozni rezim

Fyzikalni
jednotky [1]

OP1 %
vystup [2]

Proud
zatézi [3]

Zbyvaijici
cas u
casovace [4]

274.8

275..0

0O < =B

274.8
°C

0
N

=

3150

Hard

a
0

2002

ConF
B8 S O

00A

rel.

Pfiklad:

=
B < O

Provozni rezim

Fyzikalni
jednotky [1]

Zakladni kéd
vyrobku
(viz. str. 16)

Konfiguraéni
kod
(viz. str. 18)

Programova
verze

M3 - 3150 - 2002 / Release 00A

21



4 - Provoz

4.3 NASTAVENI PARAMETRU

4.3.1 VLOZENI CISELNYCH HO
(Priklad: zména zadané hodnoty z 2

Kazdé stisknnuti & nebo
zméni hodnotu o 1 jednotku

Trvalé stisknuti & nebo 7
meéni hodnotu rychlosti, ktera
se zdvojnasobuje kazdou sec.
Pusténi tladitka sniZuje rychlost
zmeény

V kazdém pfipadé zména se sam:
zastavi, jakmile se dosahlo mezni
hodnot max/min nastavenych pfi
zadani parametru

Jako potvrzeni této zmény
displej jednou blikne. Pak lze
ménit zadanou hodnotu.



4 - Provoz

4.3.2 NASTAVENIi SYMBOLU MERENYCH JEDNOTEK

(pF. konfigurace viz. str. 33)

Stisknout & nebo Sk zobrazeni pfistiho nebo pfedchoziho symbolu
pro voleny parametr.
Trvaly stisk & nebo 2 zobrazuje postupné symboly rychlosti jeden za
0,5s. Symbol, ktery je zobrazen v okamziku kdy je volen dal$i parametr

je ten, ktery se ulozi do parametrd.

°C

UQH

J ¥ OJ

°F

Unit

O s OJ

°C

UQH

OO y O

Fyzikalni
jednotky

Stupné
Celsius

Stupné
Fahrenheit

Stupné
Celsius

R

°F
Unit

D%D

none
Unit

Stupné
Fahrenheit

Nedefinované
jednotky

Ph






4.3.3 UZAMCENI KLAVESNICE

K uzaméeni/odemdéeni klavesnice
stisknout a soucasné na

2 sekundy.

K potvrzeni uzaméeni/odemceni
displej blikne.

Uzamcéeni/odemdéeni klavesnice

2275.0
D

Ize dosahnout rovnéz sériovou
komunikaci

574_8 provozni rezim 574_8

Soucasné stisknout
) & na 2 sekundy Z

4.3.4 UZAMCENI VYSTUPU

Vystupy Ize uvést do stavu OFF
soucasnym stisknutim tlacitek

a 7

Kdyz jsou uzaméeny vystupy, na
displeji se objevi symbol OFF misto
zadané hodnoty. K uvolnéni vystupu
je tfeba opét stisknout soucasné obé

tlacitka (tim se umozni mékky rozbéh).

275.0
AD

Uzamdéeni/odemdéeni vystupl
Ize dosahnout rovnéz sériovou
komunikaci

Uzamceni klavesnice je
aktivni i v pfipadé ztraty
napajeni

Uzamceni/odeméeni vystupl
je aktivni i v pfipadé ztraty
napajeni

24

4 - Provoz



NABIDKA PARAMETRU

4 - Provoz

Vlozeni hesla

- DAQQ jenkdyz Code 1. SKUPINA
P PA§S hodnota 2 5000 uroveni AL2 [1]
) & (] (viz.str.33az35) (viz. str. 28)
”””””””” Vlozeni kédu
5000 od 5000 do 9999
o S musi byt shodné
s hodnotou para-
metru  Code
_ (o>
NE "\ ANO 0.5
dbd Pasmo necitlivosti
DN (pouze u reioimu top./chl.)
O % -10.0...10.0%
20 """"""" c klu chl i 100.0 Regul
as cyklu chlazeni | /=" 71 egulacni vystup
;) tg C (pouze u rezimu top./chl.) OP H horniljroF\)lltleDﬁ |
>
u I 1...200 sec O © o
1.0 100.0
"""""""" formn AT 1 1/~ Regul. vystup
Relat. pfirastek chl. R .
) I CQGa (801uze% ggeiimu top./chl.) OPQHC :r?r:;eu;?ven
0 < I < (pouze u top./chl. PID)
0.5 0.5 10.0...100.0%
i [T Hysteréze vystupuchl. | [ 1.\ &ni vy
; hY C (pguzeu reiin‘qu Z/!\)P—VYP) hY E;gtf%czr: vystup
) % 0'1"'10'0% AL ] % (pouze u rezimu ZAP-VYP)
0.1...10.0%

Navrat k } 1. skupiné parametrd

2. SKUPINA
Ladéni aktivace/stop

(pouze PID algoritmus)

]
0 ...y
S.P2
o S
OFF V.
SL.u
o S
OFF V.
SL.d
o S
L.range

Nastaveni ¢asovace
(pokud vybaveno)
1...9999 sec.nebo min.

Zadana hodnota vydrze
(stand-by)

(pouze kdyz t.Mod =7)
§.F’. L. SPH

Zadana hodnota vzestupné
rampy

Off /0.1...999.9

digit/min

Zadana hodnota sestupné
rampy

Off /0.1...999.9

digit/min

Zadana hodnota
dolni aroven
rozsah... S.P.H



4 - Provoz

-

Zadana hodnota
horni droven

S.P. L...horni rozsah

Startovaci zadana

hodnota

jestlize umoznéno)

PL.. SPH

Cas pridrzeni

(jestlize umoznéno)

0...500 min.

Max. regul. vyst.
béhem pfidrzeni

(jestlize umoznéno)

5.0...100.0%

AL2 hysteréze

0.1..10.0% rozsahu

Vlozeni hesla

pouze kdyz hodnota Code
(viz. str. 33 az 35)

<5000

AL3 hysteréze
0.1..10.0% rozsahu

Casova konstanta

filtru
1...30 sec.nebo Off

Posun vstupu
-60...60 digits

Chyba pasma
necitlivosti

(pouze PID algoritmus)
Off /0.1...10.0 digitt

Hod. vyst. pfi mék.
startu (pouze PID
algorit. a t.Mod =0)
0ff/0.1...100.0%

- ea»r a»r a» a» a» Ga» a» G» G» a» G a» a» e a» P PFimyVStUp

do konfigurace
(str. 33 az 35)

1 ~
”””””””” Cas aktivace
St tM mékkého staéttuo
fa (pouze kdyz .Op
—— odiigny od  Off
0 1 az 9999 sec.
”””””””” Zabezpecna hodnota
Sa . OD vystupu 0.0 az 100.0%
o S (-100.0 aZ 100.0% pro
— topeni/chlazeni)
]
”””””””” Adresa komunikace
Add [ | (estlize vybaveno)
o S Off /1..247
L.range
”””””””” Pfenos zacéatek rozsahu
ri. LO (jestlize vybaveno)
O % cela stupnice
H.range y
””””””” | Prenos konec rozsahu
rt . H | (jestlize vybaveno)
gy cela stupnice
0 <

Navrat k 2.)skupiné parametrd
27



4 - Provoz

4.5

PARAMETRY

PRVNI SKUPINA

Parametry regulatoru jsou podle

jejich funkce uspofadany do dvou

skupin.
A2S.P amia
A3S.P Comiass

Pfipady alarmu pouzivaji vystupy
OP1, OP2 a OP3 rliznym zplso-
bem podle konfigurovanych typt

alarmu jak znazornéno

P¥i tfipolohové regulaci je aktivni

AL2 nebo AL3 podle vybrané
kombinace (viz. tab. str. 13)

Porucha ¢idla nebo odpojeni vstupu
Cidlo

Zobrazeni

I
I
| -y gmy qmy omm fekroc¢eni
A P rozsaenu
I

(xF

pod
rozsahem

Absolutni alarm (cely rozsah)

&P On Aktivni
® Off "horni
On -
Aktivni
[Offe dolni
hy
{
dolni rozsah horni rozsah

uroven alarmu

Odchyikovv alarm

SP On I

= Aktivni

® Off "horni

On - 1° o

Aktivni

off® dolni
hy

{

+ horni rozsah
uroven alarmu

- dolni rozsah



Pasmovy alarm

SP On .
- - Aktiv.
‘ . . ® Off vna
On : B T i
Off : ® ! Aktiv.
! ! uvnitf
i Lol
cely; rozsah alarm alarm  cely rozsah
mez mez
Pasmo

P- b proporcionality
Tento parametr uréuje koeficient
proporcionalniho pasma, ktery
nasobi chybu (SP -PV)

t.1.

Tato hodnota ur€uje €as potfebny
k tomu, aby hodnota vystupu byla
rovna jeho proporcionalnimu vy-
jadieni. Jestlize je Off znamena
to, ze tato konstanta neni v regu-
laénim algoritmu zahrnuta.

Integraéni ¢asova
konstanta

t d Derivaéni ¢asova
=\ konstanta

Je Cas potrebny pro proporcionalni
hodnotu P k opakovani vystupu vy-
volany derivaéni hodnotou D. Kdyz

je Off znamena to, ze derivaéni
Casova konstanta neni v regulaénim

algoritmu zahrnuta.
t C Cas cyklu regul.

vystupu

Cas cyklu
t- C. C chlazeni
Je €as cyklu logického regulagniho
vystupu. Vystup regulace PID je
uréen modulaci Sifky pulzu v digi-
taini formée.

O.C.

Tento parametr ur€uje cely roz-
sah pfekroceni. Pfi nastaveni
nizSich hodnot (0,99 .... 0.01) je
prekmitnuti vyvolané zménou za-
dané hodnoty sniZzeno. Regulace
prfekmitnuti neovlivni u¢innostt
regulace PID. Zadanim 1 je regu-
lace pfekrogeni odstavena.

Regulace
prekroceni

4 - Provoz

Pasmo necitli-

d . b n vosti top./chl.

Tento parametr ur€uje Sitku pasma
necitlivosti mezi oblasti chlazenfi
a topeni

OP. H
OP.HC

Ur€uje maximalni hodnotu nastaveni
regulacniho vystupu.

hY.

hY. C

Hysteréze mezni hodnoty
SP

regul. vystup
horni uroven
Horni uroven reg.
vystupu chlazeni

Hysteréze regul.
vystupu

Hysteréze vystupu
chlazeni

On

Off

hy

Regulaéni nebo alarmni vystup
maji rozsah hysteréze nastavi-
telny v % zvoleného rozsahu.



4 - Provoz
DRUHA SKUPINA
Zadana hodnota

S L . u vzestupné rampy

Zadana hodnota
SL d sestupné rampy
Tento parametr uréuje maximaini
rychlost zmény zadané hodnoty v

dig./min. Kdyz je zadan jako Off
tato funkce neni aktivni.

SPL s
SP H :z::gahodn.

Zadani dolni a horni Urovné
zédané hodnoty.

Zadana hodn.
pocatek

et
AlhY Sl
AZhY ALz

Hysteréze urovni obou alarma,
které aktivuji regulaéni vystupy
OP1 a OP2. Jsou definovany
jako % z celého rozsahu.

.t F| Casova konstanta

- vstupniho filtru
Casova konstanta v sec. vstupniho
filtru RC, pouZzitého na vstupu PV.
Jestlize je tento parametr zadan jako
Off , neni aktivni.

Odezva filtru
100%t
63,29 PV

0/ t.Fil Cas

I n. Sh Posun vstupu

Tato hodnota je pfi¢itdna k méfené

hodnoté PV. Jejim smyslem je posu-

nout celou stupnici PV az + 60 dig.
Adresa

Add r regulatoru

Mozné adresy jsou od 1 do 247
a regulator mdze mit ve smycce
s fidicim systémem pouze jednu.
Jestlize se zada Off regulator
nekomunikuije.

REGULACE TOPENI - CHLAZENI

Pouze u regulace PID, regulator pouziva
dva rlizné vystupy, jeden zajistuje topeni
a druhy chlazeni

Lze provést i aktivaci, pfi které se
budou vystupy prekryvat

Parametr pasma necitlivosti d.bnd
je oblast, kde je mozné oddélit nebo
prekryt aktivace topeni a chlazeni

Aktivace chlazeni Ize doladit pouzitim
parametru relativniho pfirGstku chla-
zeni r.C.Ga

K omezeni vystupl topeni a chlazeni
Ize pouzit parametry QP.H a

OP.HC

Kdyz dochazi k prekryti, zobrazeny
vystup OUt  vykazuje algebricky
soucet vystupu topeni a chlazeni.



A Samostatné aktivované
topeni / chlazeni

C Ladéni aktivace chlazeni

Zadat pozitivni hodnotu

Pfiklad s rznymi relativnimi pfi-

d.bnd (0...10%) ristky chlazeni
==20 r.C.Ga 0.1...10.0
-— 1.0
J00% -100%_ 100% ===0.5 -100%
l» OP.H OPHC <' _P = 7.
e d.b.nd .
yst. yst. VW
5 yst.
0% | topen clilaz; 0% | topeni
100% 50% 0% 100% 50% 0%
Vystup PID

B Prekryvajici se aktivace
topeni / chlazeni

Vystup PID

D Zap. - Vyp. aktivace chlazeni

d.bnd (-10...0%
( ) hY.C
100% -100%_ 100% On
OP.H OPHC
|> d.b.nd <‘
w A
d.b.nd]
Vyst. Vyst. Vyst. Vyst.

0% | topeni chlaz. 0% | topeni chiaz. |Off

100% 50% 0% 100% 50% 0%

Vystup PID Vystup PID

4 - Provoz
PRENOS

Vystup OP4 pokud je jim vybaven slouzi
k pfenosu linearizované skute¢né (PV)
nebo zadané (SP) hodnoty

Rozsah vystupu

0=20 / 4=20

Pienaseny signal

retr
PU./ S.P

rt.H
skut.hodn. /zad.hodn.
Nésledujici parametry definuji doini
a horni rozsah pfenosu OP4 odpo-
vidajici 0 az 4mA nebo 4 az 20mA
(viz. str. 27):

Pfenos zacatek
rozsahu

rt.Lo
rt.Hi

Prenos konec
rozsahu






Pfiklad:

* T/CS,
rozsah 0...1600°C

* Rozsah vystupu, 4...20 mA

¢ Prenaseny signal PV v roz-
sahu 800...1200°C

mA
A
retr =4-20
2
0 rtH =pU
rt.Lo =800
Trt.Hi =1200
4
Y

800 1200 1600

S rt.Lo vétsinez rt.hi
je mozné obdrzet obracenou stu-
pnici.

4 - Provoz

VSTUP PRES PROUDOVY TRANSFORMATOR

S doplrikem pro méfeni proudu po-  Podminky alarmu musi trvat déle

moci proudového trafa CT Ize zo- nez 120 ms aby se aktivoval alarm.
brazit proud zatéZi a nastavit Béhem &asu OFF, je zobrazena
uroven alarmu. hodnotatCur proudu shodna

AL2 nebo AL3 (index N=8 nebo 9) s posledni zméfenou hodnotou
Ize nastavit jako alarmy kdyz bé- v Case.

hem &asu On na ¢asové proporcio-

nalnim vystupu je proud nizsi nez Pfiklad:

zadana uroven, nebo béhem ¢asu Vstup CT na OP1, alarm na AL2
OFFbude proud alespon 3% z béhem ¢asu ON (konfiguracni
maximalni hodnoty proudu zatézi. indexN=8)

‘ :120ms : :120ms

oPiy ON L OFF fon

AL2 OFF _ [TonN 1 OFF onl OFF




NABIDKA KONFIGURACE 4 - Provoz

................ 1. SKUPINA 2. SKUPINA
- Zadani hesla
PA!SS pouze kdyz Code
D $ o 25000
"""""""" Zadani kédu
5000 od 5000 az 9999
o S musi byt stejné
jako hodnota
parametru Code
NE
\OK/
ANO .
Unit | Fyzikaini jednotky [1]
Py (viz. tab. str. 35)
O <2

Pocet desetinnych mist
SC d . d (pouze pro linearni stupnice)
O S 0...3

i igus :
---------------- o484 -4 Zadanigislic-lL-M-N | [ @ A | ~ | Zaéatek stupnice [2]

COnF 2002 konfiguraéniho kédu SCQI—O (pouze linedrni vstup)
0 <

(odst. 3.2 str. 18 a 19) -999...9999

-------------- i-1 Konec stupnice [2]
Con2 Konfiguraéni kéd AL3 SC H| (pouze Iinee?rnl’vstup)
(viz. tab. O, str. 19) =~
- S -999...9999




Zadani hesla

pouze kdyz je

zadana hodnota
Code <5000

konfigurace

|
I PFimy vstup do
|
|

Provozni rezim
Casovaé/rozbéh
(pokud vybaven)
(viz. str. 37 a tab. 1
str. 39)

Aktivace ¢asovani
(jen kdyz t.Mod
neni Off nebo = 1)
(viz. tab. 2 str. 39)

Komunikaéni
protokol (pokud je
vybaven)

M.buS/jbuS

Rychlost pfenosu
1200/ 2400
4800/ 9600

Zadani kédu

od 0 az 4999 ( 33 zadano pfi vyrobé)

Zadané heslo musi byt shodné s tim,
které bylo uloZzeno do parametru

Code

Rozsah prenosu
(pokud vybaven)
0=20/4=20 mA

Pfenaseny signal
(pokud vybaven OP4)
P.V.nebo S.P

CT primar horni rozsah
(pokud vybaven OP4)
0...200 A

Heslo [3]
0...9999
33 zadano pii vyrobé

4 - Provoz

Poznamka
[1] Tabulka pouzitelnych fyzikalnich
jednotek
Stupné Celsium * °C
Stupné Fahrenheit * °F
zadna none
mV nV
Volt Vv
mA MA
Amper A
Bar bAr
PSI PSI
Rh rh
pH Ph

* Pro vstupy z termoélank( nebo
odporovych teploméru Ize volit

pouze mezi 'Ca’F

[2] Minimalni rozsah +100 digit.
[3] K zabranéni volnému pfistupu k
parametradm zadejte 5000 az 9999



5 - Automatické ladéni

AUTOMATICKE

LADENI

Start/stop ladéni Fuzzy. Rezim
ladéni Ize kdykoliv zaéit a
skongcit.

~
B

83| roro
~l
40O

0o

StoP

tune

L) S J

Strt
tune

=
O <o =

Provozni rezim

stiskni az

Pro zacatek
zvolit

Strt

Pro ukonceni
zvolit

StoP

Zelena LED {'}’LA.'.“: blika kdyz probiha
Fuzzy ladéni. Na konci této operace
jsou vypocitané parametry PID ulo-
zeny a pouzity regulacnim algoritmem.
Regulator se vrati zpét do provozniho
rezimu. Zelena LED{maN zhasne.

Tato funkce umozriuje vypocitat
optimalni hodnoty PID para-

metrd, monitorovat reakce procesu
na okolni vlivy. Regulator poskytuje

2 typy rychlych ladicich algoritma,
které jsou vybrany automaticky podle
podminek procesu v okamziku za-
hajeni této operace.

Skokova odezva

Tento typ je zvolen, kdyZ na zaCatku
operace ladéni je skute¢na hodnota
PV minimalné o 5% z rozsahu
niz§i nez zadana hodnota (SP).
Tato metoda ma velkou vyhodu ve
svém rychlém vypoctu a rovnéz jeho
dostate¢né presnosti.

Ustaleny stav
Tento typ je zvolen kdyz PV je blizko

zadané hodnoty SP.

Tato metoda ma vyhodu ve vySsi
presnosti vypoctu pfi dostate¢né
rychlosti.

Ladéni Fuzzy urcuje automa-
ticky nejlepsi pouzitelnou
metodu k vypocétu proménnych
PID v zavislosti na podminkach
procesu.

Skokova odezva

Konec ladéni a

nastaveni nové
\. vypocitanych hodn.
promeénna PV zagatek automat.
J o ladéni

Regul. vystup

Ustaleny stav

Zména SP

zacatek ladéni

proménna PV

\ g

Konec ladéni a
nastaveni nové
vypocitanych hodn.

Regul. vystup |||| || -




SPECIALNI
FUNKCE

Existuji dvé specialni funkce
6.1 Rozbéh
6.2 Casoval

Regulator s témito funkcemi
musi mit v oznac¢eni kédu E
Gislo 2 (viz. str. 17)

Na pfiklad: M3 3100-2000

K volbé téchto funkci pouzit

parametr:
Casovad/

t.Mod &5:

(viz. str. 35).

A Volbou Casovaé nebo Roz-
béh se zablokuje funkce
mékého startu a tudiz para-

metry
St.Op a St.iM

nebudou zobrazeny
(viz str. 27)

6.1 FUNKCE ROZBEH

Pomoci této funkce je mozné ovliv-
fovat regulaéni vystup pfi zapnuti
regulatoru

Pro konfigu-
1 raci funkce
Rozbéh
= t . MOd parametr pro-
a vozniho rezimu
O~ U1 sasovad/Roz-
b&h musi byt nastaven 1.

3 parametry maji vztah k funkci
Pfidrzeni a jsou v druhé skupiné.
(viz str. 27)

Z4adana hodnota
Rozbéh

SPL.. SPH

S.P.SU

Cas pfi rozb&hu
(0...500 min.)

t.h.SU

Horni Groven

O P H S vystupu

(5.0%...100.0% min)

6 - Specialni funkce

pokracovani na str 38

Funkce rozbéhu zahrnuje tfi faze:

1. “Limy” - Regulaéni vystup je
omezeny na OP.HS

2. “Hold” - Proména procesu je pfi-
drzena na zadané hod-
noté Pfidrzeni po dobu
uréenou parametrem

t.h.S.U

3. “Off” - Kdyz ubghl gas t.h.S.U
promeénna procesu je udr-
Zovana na pracovni zadané
hodnoté

Jestlize proména procesu z jakého-
koliv diivodu (napf. zména zatizeni)
poklesne na hodnotu nizsi nez
(S.P.SU - 40 digitt) funkce
rozbéhu zadina opét od faze "Limy".

Kdyz je rozbéh ve fazi Hold

a mistni zadana hodnota je nizsi
nez zadana hodnota rozbéhu,
funkce rozbéhu prejde do faze
"Off".

37



6 - Specidlni funkce

Pokradovani 6.1 FUNKCE PRIDRZENI

Existuji dvé moznosti:

A S.PSU < mistni Zddana hodnota SP

A Z&adana hodnota rozbéhu . B . .o
SP.SU je niz&i nez mistni Prip- napajen! et Zadana hodnota SP
zadana hodnota SP. Faze -
"Hold" zaéne kdyz proména
procesu dosahne SP.SU PV
s toleranci1 digit).
B Zadana hodnota rozbéhu -
SP.SU je vy$si nez mistni t'h'S'U§ 1ld|g|t
zadana hodnota. W T[T pp—s [y
Kdyz proména procesu PV dosahne 40 dig”l
mistni zadané hodnoty (s toleranci e R
1 digit), funkce rozbéhu prejde rov- “TOP=0p.H5
nou do faze "Off". $1C = 25% ‘ ‘ ‘
1% “Limy” 2" “Hold” 39 “Off” 1 “Limy” [2“Hold”| ~ 37 “Off”

Jestlize pfi pfipojeni napajeni je
proména procesu PV niz8i nez

B S.P.SU vétsi nebo =

mistni zddana hodnota SP

hodnota SP.SU

pfip. napajeni

a pracovni zadana hodnota SPS.U
pristi faze je (“Hold” nebo “Off”) ' rugeni |
misto faze "Limy" PV 1digit  ———— y
. L | | . - Zadana hodnota SP
Béhem fazi - g prm———— N,
1 285 ‘Limy" a 40digit|
"Hold" je N I SN S . NI S R
2
45-0 indikdtor RUN = __ o
) <[ O | rozsviceny TC = 55%
>, . 1sec min. ‘ ‘
Zadana hodnota 1 “Limy” 37 “Off” 1# “Limy 3¢ “Off”

rozbéhu
38




6.2 FUNKCE CASOVAC

Tuto funkci Ize aktivovat pouze
kdyz parametr COn2  (konfi-
guracéni kod AL3) je nastaven

0

Casovag nelze aktivovat pfi
requlaci Topeni/Chlazeni.

Dva z nasledujicich parametr(i je

tfeba nastavit k volbé jedné z 6

moznosti typu ¢asovace (str. 35)

t M 0o d Rezim Casovad/
. Rozbéh

Timto parametrem Ize urcit:

- Cas zacatku pogitani

- stav regulaéniho vystupu na konci

pocitani

Tabulka 1
RezZim pocitani ¢asu Hodn.
ZaCétek poC.Casu |Konecény rezim
Kdyz uvnitf Regul. rezim 2
pasma Vystup k O 3

o St Regul. rezim 4
Pfi spusténi Vystup k 0 5
Pri spusténi "
Regul. neaktivni Regul. rezim 6
PFi spusténi.Zad. .
Hodn. stand-by Regul. rezim 7

t A Ct Funkce ¢asovace
Timto parametrem Ize ur¢it

- Casové jednotky

- rezim spousténi

- stav OP3 v pribéhu ¢asovani.

Kdyz neprobih& ¢asovani OP3
je uvedeno do opacéného stavu.
Tabulka 2

. Rezim stav

Cas. jedn. spousténf oP3 Hodn

Manuélni z | Of | 0

avesnice On 1

Sekundy Aut. pfi pfipoj. | Off 2

napajeni [1] On 3

Manualini z Ooff | 4

. klavesnice On | 5

Minuty Aut. pfi pfipoj. | Off 6

napajeni [1] On 7

[1] Pouziti této volby umoziiuje rovnéz
manualni spousténi.

6 - Specidlni funkce

Po skonéeni konfigurace ¢asova-
¢e nasledujici parametry z druhé
skupiny (viz. str. 26) se objevi

tiMe
S.P2

Nastaveni

Gasovace

(1...9999 sec/min.)
Z&dana Hodnota
Stand-by

Genu t.Mod=7) SPL... SP H

6.2.1.DISPLEJ

850
850

O <o O

Kdyz je ¢asovag aktivni je indikator
RUN rozsviceny
End
Ja

O < O

Kdyz asovani skon&i, displej Zadané
Hodnoty stfidavé zobrazuje symbol
End  aZadanou hodnotu

az do stisknuti tlacitka.



6 - Specialni funkce

V prabéhu ¢asovani je vzdy
mozné zobrazit a ménit zby-

vajici ¢as.

850

850

O < 63

Provozni rezim
a priibéh ¢aso-
vani

&— Stisknout az

234
tl\é/l.r.

O O

234
tI\A/I.r.

O ¢ OJ

60
tM.r.

40

0o <o =

Zbyvajici ¢as

X Zastaveni pocitani

Zbyvajici hodnota

éasu

I Zména hodnoty

Pfi nastaveni
0

¢asovani konéi

6.2.2 ZACATEK CASOVANI

V zavislosti na volbé funkce

¢asovani t.act Ize ¢asovani

zaéit dvéma zpUlsoby:

- Automaticky po pfipojeni na-
pajeni

- Manualné z ¢elniho panelu nebo
sériovou komunikaci

Zacit / skondit ¢asovani:

350

350
D

8 < O

Provozni rezim

Stisknout az

K zahajeni
S‘ttr(l)JI:: vybrat Strt
—J % [
K zastaveni
Sttrt vybrat StoP
Jrun
—J % —J

K potvrzeni stisknout

6.2.3 PRERUSENI NAPAJENI

Kdyz dojde k preruseni napajeni v
pribéhu ¢asovani, hodnota ubéh-
nutého ¢asu je ztracena.

V zavislosti na zvoleném rezimu
gasovade t.act muze pfi opé-
tovném nastartovani regulatoru
dojit k 2 riznym situacim:
e u automatického rezimu
(t.act =2,3,6,7), ¢asova fun-
kce zaCne znovu od zacatku.

¢ u manualniho rezimu

(fact =0.1,4,5), regu-
laéni vystup je nolovy 0
kdyztMod = 3e5; jinak se

regulace nastartuje na pracovni
Zadané hodnoté
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